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LEGENDA SYMBOLI

= Ogodlne zagrozenie

w = Ostrzezenie

Niniejszy podrecznik stanowi integralng cze$c aparatury, do ktérej sie odnosi i musi towarzyszyc jej zawsze w przypadku sprzedazy lub odstapienia. Przechowywac
go do przysztej konsultacji; ARAG zastrzega sobie prawo do zmodyfikowania specyfikacji i instrukcji produktu w kazdej chwili i bez wcze$niejszego powiadomienia.
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1 RYZYKO | ZABEZPIECZENIA PRZED MONTAZEM

Wszystkie operacje instalacyjne musza by¢ wykonane z odtagczonym akumulatorem i z zastosowaniem odpowiedniego
oprzyrzadowania i wszystkich wymaganych srodkéw ochrony indywidualnej.

ﬁ Uzywac¢ TYLKO | WYLACZNIE czystej wody do przeprowadzenia testow i symulacji zabiegu: uzycie produktéw chemicznych do
symulacji zabiegu moze spowodowac¢ powazne szkody i obrazenia oséb znajdujacych sie w poblizu.

2 PRZEZNACZENIE ZASTOSOWANIA

Urzadzenie jest nawigatorem satelitarnym, ktory za posrednictwem zewnetrznego odbiornika GPS moze by¢ uzywany do zabiegdw i nawigacji w
rolnictwie.

WAZNE
A Navigator LT jest NAWIGATOREM GPS, w zwigzku z tym nie zarzgdza on stanem sekcji:
interwencja na zaworach musi by¢é wykonana w sposéb autonomiczny, odnoszac sie do instrukcji sterowania, ktérym sie
postuzycie.
Powiadamiajac o tym, co dzieje sie na polu, Navigator LT moze zbiera¢ dane robocze.

Navigator LT nie jest drogowym nawigatorem i moze by¢ uzywany wytacznie na terenach rolniczych.

Urzadzenie to zostato specjalnie zaprojektowane do zainstalowania na maszynach rolniczych do odchwaszczania i
opryskiwania.
Aparatura zostata zaprojektowana i wykonana w zgodnosci z Dyrektywa 2014/53/UE (RED).

3 SRODKI OSTROZNOSCI

A * Nie kierowaé na aparature strumienia wodly.
* Nie uzywa¢ rozpuszczalnikow ani benzyny do czyszczenia zewnetrznych czescipojemnika.
* Nie uzywa¢ bezposredniego strumienia wody do czyszczenia urzadzenia.
* Przestrzega¢ przewidzianego napiecia zasilania (12 VDC).
* W przypadku, gdy wykonuje sie spawanie tukowe, odtaczy¢ taczniki.od NavigatorLT i odtaczy¢ kable zasilajace.
* Uzywac¢ wytacznie oryginalnego oprzyrzadowania i czesci zamiennych ARAG.

4 ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Ponizsza tabela wskazuje komponenty, ktére znajdziecie wewnatrz opakowania komputera Navigator LT:

Navigator LT

Legenda:

1 Navigator LT

2 Komplet mocujgcy

3 Kabel zasilajgcy

4 Antena GPS

5 Tarcza metalowa z tasmg samoprzylepng

DO ZAMOWIENIA ODDZIELNIE
(PATRZ GLOWNY KATALOG ARAG)
 Kabel do aktywacji zabiegu

* Kabel serwis6w pomocniczych
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5

USTAWIENIE NA MASZYNIE ROLNICZEJ

5.1

Zalecany zestaw komponentéw instalacji

5.2

Wiozy¢ taczniki zwracajac uwage na znak odniesienia i nastepnie lekko naciskajgc wkreci¢ do oporu pierscien.
UWAGA: nie uzywac przyrzadéw do dokrecania pierscienia fgcznikéw.

- Nie forsowa¢ facznikéw nadmiernym naciskaniem ani zginaniem: styki moga uszkodzi¢ sie i zaszkodzi¢ w prawidtowym funkcjonowaniu
monitora.

- Przymocowac kable w taki sposéb, aby nie miaty stycznosci z czesciami w ruchu.

-Jezeli, z powodu przestrzeni, utozenie kabli musi by¢ na tuku, dopilnowac, aby nie byt on zbyt ostry, poniewaz mégtby spowodowaé uszkodzenie
kabla.

Podtaczy¢ bezposrednio kabel zasilajacy do akumulatora, uzywajac specjalnych otworéw.
UWAGA! NIE poditagcza¢ pod kluczem (15/54).

INSTALACJA DO NAVIGATORA LT

Legenda kabli potaczeniowych:

1 Kabel zasilajacy

2 Antena GPS
3 Uaktywnienie zabiegu / serwisow
pomocniczych (opcjonalne)

+ - |

Rys. 2

Ustawienie monitora

E P

» Navigator LT musi by¢ ustawiony w kabinie sterowania.maszyny rolniczej. Zwréci¢ uwage na ponizsze $rodki ostroznosci:

- NIE ustawia¢ monitora w miejscach narazonych na nadmierne wibracje lub uderzenia w celu unikniecia jego uszkodzenia i
nieumysinego wcisnigcia klawiszy;

- Przymocowa¢ urzadzenie w miejscu dostatecznie widocznym i tatwo dostepnym rekoma; pamietac, ze monitor nie moze
hamowac¢ ruchéw ani ogranicza¢ widocznosci podczas jazdy.

Pamieta¢ o réznych podiaczeniach koniecznych do funkcjonowania komputera (Rys. 3),dlugosci kabli oraz przewidzie¢
odpowiednig przestrzen dla tacznikow i kabli.

W poblizu kazdego tacznika znajduje sie znak identyfikacyjny wykonywanej funkcji.

Odnosnie jakiejkolwiek konfiguragcji instalacji, odsyta sie do par. 5.1.

) 227 ; 95
) ™
navigator ©
i
° 7‘ ; 4|
2 LJ:] 1 v
= ©
v %

Rys. 3

NUM PUNKTY PODLACZENIA

Karta pamigci SD
Antena GPS

Uaktywnienie zabiegu
3 | Wyjscie predkosci w czestotliwosci
Wyjscie NMEA

4 Podtgczenie zasilania

N[ =
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5.3 Zamocowanie podpory

Monitor musi by¢ ustawiony po przymocowaniu specjalnej podpory w wymaganym miejscu (w poprzednim paragrafie jest przedstawiony wzornik
do wykonania otworéw dla podpory).

Podpora musi by¢ $ciggnieta z monitora (A, Rys. 4) i przymocowana za pomocga dostarczonych srub (B).

Po sprawdzeniu perfekcyjnego przymocowania podpory, zatozy¢ na nig monitor i naciska¢ az do jego zablokowania (C).

- r
nav!gam
&

Rys. 4

5.4 Mocowanie i ustawienie anteny GPS

Antena jest wyposazona w podstawe magnetyczng i musi by¢ ustawiona na ptaskiej metalowej powierzchni (np.: dach maszyny rolniczej). W
przypadku, gdy dach jest wykonany z tworzywa sztucznego, uzy¢ tarczy stalowej i podktadki samoprzylepnej, dostarczonych w opakowaniu.
Zdja¢ folie ochronng z tasmy samoprzylepnej i przyklei¢ jg do tarczy stalowej, nastepnie, po usunieciu drugiej folii, ustawi¢ jg w miejscu
umieszczenia anteny po wczesniejszym doktadnym wyczyszczeniu.

Pamietaé¢, aby tarcza metalowa i antena byly ustawione na doktadnie ptaskiej, czystej i wolnej od wszelkich elementéw
powierzchni, ktére mogtyby ograniczy¢ zdolnos¢ przyczepnosci.

A\

tarcza metalowa

Rys. 5

A Sprawdza¢ okresowo prawidtowe przymocowanie tarczy metalowej w celu niedopuszczenia do przypadkowego jej oderwania.

CIAG DALSZY >>>
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Antena GPS musi by¢ ustawiona w najwyzszej czeSci maszyny rolniczej (wigcznie z przyczepg); kat odbioru w kierunku nieba musi by¢ mozliwie

jak najszerszy (Rys. 6).
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6 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

A » Uzywaé wylacznie kabli dostarczonych z komputerem ARAG.

* Zachowa¢ szczegolng ostroznos¢, aby nie uszkodzi¢, pociggnaé, szarpnaé lub przecig¢ kabli.
* W przypadku szkéd spowodowanych przez uzycie nieodpowiednich kabli lub nie wyprodukowanych przez ARAG zostaje
automatycznie uniewazniona kazda forma gwarancji.
* ARAG nie odpowiada za uszkodzenie aparatur, obrazenia os6b lub zwierzat z powodu nieprzestrzegania powyzszych zalecen.

6.1 Podtaczenie funkcji pomocniczych

W zaleznosci od wymaganych funkcji pomocniczych, dostepne sg rézne okablowania (ogéiny katalog ARAG).

» Kabel do aktywacji zabiegu

]
| SR
]
ERVICE IN !
=1 = S c : e ,
[ '
-2 » BOOM SENSE ! e :
(i35 '
' H'l_l ]
1246 9,
GND ----2 '
3 =
Rys. 10
ETYKIETA | KABEL | KOLOR FUNKCJA STAN
SERVICE IN 1 CZERWONY Stan ogoiny Aktywny dot
BOOM SENSE 2 ZIELONY Bieg wsteczny Aktywny dot
GND 3 CZARNY Masa -
» Kabel do aktywacji zabiegu / Funkcje pomocnicze
e =EE, SPEED
E NAV LT -
il [ COMPUTER ~----,
| AR
)
]
1= SERVICE IN ' e .
[ \
2 = BOOM SENSE ' 7 !
: 135 :
' I'H'I '
1246 9,
L)Y )
3 - GND
Rys. 11
ETYKIETA | KABEL | KOLOR FUNKCJA STAN
SPEED A ~ Wyjscie pr(?dkc?épi w _
czegstotliwosci
Wyjécie szeregowe danych
COMPUTER - - GPS -
(Sygnat NMEA)
SERVICE IN 1 ZIELONY Stan ogolny Aktywny dét
BOOM SENSE 2 CZERWONY Bieg wsteczny Aktywny dot
GND 3 CZARNY Masa -

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 7 3'

Wprowadza . Kasuje = B Proesuw rs | - IO Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z l!!'
;Vrf:;a”y o ;g:lza”y LN A (LW PR) KN R (GORA/DOL)
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6.2 Podtaczenie zasilania

UWAGA:
Aby unikna¢ ryzyka zwarcia, nie podtacza¢ kabli zasilajgcych do akumulatora przed zakonczeniem instalowania.
Przed witaczeniem komputera upewni¢ sie czy napiecie akumulatora jest prawidtowe (12 Vdc).

Navigator LT jest zasilane bezposrednio przez akumulator maszyny rolniczej (12 Vdc): wigczenie musi by¢ ZAWSZE wykonane z monitora;
nastepnie pamietac, zeby go wylgczy¢ za pomoca specjalnego klawisza na panelu sterowniczym.

Wydtuzony czas wytaczenia Navigator LT przy wytaczonej maszynie moze spowodowac¢ roztadowanie akumulatora ciggnika: w
przypadku dtuzszych przerw maszyny z wytaczonym silnikiem, upewni¢ sie czy zostat wytgczony komputer.

Zrédto zasilania musi byé podtagczone w sposéb wskazany w Rys. 12:

A Podtaczyé bezposrednio kabel
zasilajagcy do.akumulatora, uzywajac
specjalnych otworow.

UWAGA!

NIE podiaczac pod kluczem (15/54).

Rys. 12

6.3 Karta pamieci SD

Karta pamieci SD moze by¢ uzywana do wymiany danych z komputerem Navigator LT.

Przed uzyciem upewni¢ si¢ czy karta nie jest zabezpieczona (Rys. 13).
Sa kompatybilne TYLKO karty pamieci typu SD lub SDHC.

Rys. 13

* Wiozenie

Wiozy¢ karte pamieci uwazajgc na prawidtowy kierunek wiozenia:

Nacigcie A karty musi by¢ skierowane w dot; po wlozeniu nacisng¢ az do
zablokowania i zamkng¢ za pomoca specjalnej pokrywki.

* Wyciagniecie
Nacisna¢ na karte wewnatrz otworu i pusci¢ natychmiast: teraz mozna jg wyciagna¢.
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7 PROGRAMOWANIE

71 Wiaczenie

PRZED WLACZENIEM URZADZENIA

Settings

& WLACZENIE

General options

General options

Language: English >
Units of measurement: Metric ?
Date and time GPS updating: (lj
Memories C
management o
o
Sampling period: Disabled >

Info / Alarms

Rys. 16
Przy pierwszym witaczeniu, po sprawdzeniu systemu, monitor przechodzi bezpos$rednio na strong ,Home” (Rys.«16).
Ustawic¢ jezyk uzytkowania monitora.

USTAWIENIE JEZYKA UZYTKOWANIA

- Na stronie ,Home” (Rys. 16) nacisng¢ F 8 w celu dostgpu do menu Settings (Rys. 17).
- Wybraé pozycje General options > Language i ustawié¢ jezyk uzytkowania monitora.
- Nacisng¢ ES C i wrdci¢ do menu "Home".

Przystapi¢ do podstawowych ustawien urzadzenia (rozdz. 9).

ZWYKLE WEACZENIE

WLACZENIE

Kontynuuj ostatnig

Zapisywanie prac’
Ly pisywanie pracy

Zarzadzanie

Nowa praca
pamieciami

Po sprawdzeniu systemu, monitor przechodzi bezposrednio na strone ,Home” (Rys. 19).
Przystapi¢ do podstawowych ustawien urzadzenia (rozdz. 9).

taduj prace Info / Alarmy

7.2 Wytaczanie

Przytrzymac wcisnigty klawisz wylaczania (Rys. 20) az do chwili, kiedy pojawi sie¢ komunikat o wytgczeniu (Rys. 21), po czym
zwolni¢ go. Teraz nacisng¢ klawisz ok 'aby potwierdzi¢ wytaczenie lub klawisz Es C aby je anulowaé.
NIE NALEZY DLUGO PRZYTRZYMYWAC KLAWISZA WYLACZANIA (Rys. 22).

WYLACZANIE PRESS Ok TO POWER OFF

RELEASE POWER BUTTON

Rys. 21 Rys. 22

Podczas wytaczania monitor zapamietuje automatycznie wykonywany cykl pracy: NIE wciska¢ zadnego innego klawisza i NIE
odtaczac zasilania dopdki wyswietlacz monitora nie zgasnie.

UWAGA: uzywaé ZAWSZE specjalnego klawisza w celu wytaczenia urzadzenia; w przeciwnym razie WSZYSTKIE dane dotyczace
zabiegow i programowania zostana utracone.
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7.3 Obstuga klawiszy do programowania

WYBOR | DOSTEP DO POZYCJI MENU

Ustawienie podstawy cia 1A Naciskac kolejno w celu przejscia z jednej pozycji na drugg
; (GORA/ DOL).
Rozruch ‘ 2 Wybrana pozycja jest podkreslona na szaro (A).

Agstr 1B Naciskac kolejno w celu przechodzenia miedzy dostgpnymi
pozycjami (PRAWO / LEWO).

Wizualizacje (B):

Alarm HDOP: 4.0 > Zaden Wybrana opcja jest podkreslona na niebiesko.

Wyjscie sygnatu predkos* {1 Opcja aktywna
Zaawansowane dane odt‘Am h h > (I Opcja nieaktywna

Typ korekcu

2 Nacisng¢ w celu uzyskania dostepu do wybranej pozycji.lub w celu
zatwierdzenia zmiany.
3 Nacisng¢ w celu wyjscia ze stronydub w celu wyjscia bez

E i E i zatwierdzenia zmiany.
Rys. 23

WPROWADZENIE WARTOSCI NUMERYCZNEJ

<«C>

0 9 % 1 Nacisng¢ w celu przestawiania kursora (€) migdzy liczbami
2 Nacisng€w celu zmiany liczby podkreslonej przez kursor
WaroSe minimalna: 1 (zwigkszanie, zmniejszanie)
Wartos6 maksymalna: 13 3 Nacisna¢ w celu zatwierdzenia danej )
i :} 4 NacisngC w celu wyjscia ze strony lub w celu wyj$cia bez
zatwierdzenia zmiany

WPROWADZENIE TEKSTU

1A Naciskac¢ kolejno w celu wybrania znaku do wprowadzenia
(GORA/DOL).
1B Naciskac¢ kolejno w celu wybrania znaku do wprowadzenia

(W PRAWO / W LEWO).
iledeilésy) Gulule, “Glhlds Nacisng¢ w celu:

a'w ety ¥ o p 2 zatwilerdlzenia wybranego znaku.

- 2 usuniecia znaku przed kursorem

a3 B Q9 P A k<€B>» \ (gdy zostat wybrany symbol ,{&F")

' b n A t: § 2 zapisania wprowadzonego tekstu
* “ (gdy zostat wybrany symbol ,( IEEN)

3 usuniecia znaku przed kursorem

4 zapisania wprowadzonego tekstu
5 wyjscia ze strony bez zatwierdzenia zmiany

Rys. 25
Legenda:
usro1 | [ o (<
Whpisana Kursor Wybrany znak Przestawiajg kursor miedzy | Uaktywnia / wylacza duze | Usuwa znak przed Zapisuje wprowadzony
e, 4 znakami nazwy litery kursorem tekst

Ramka w dolnej czesci strony reasumuje w skrécie obstuge klawiszy podczas programowania.

Zmniejszenie | dostep lub funkcji lub ze Par.
danych zmiang danej zmiany danej 7 3'

s \Vprowadza m Kasuje = B coesuw ra Przesuw Wzrqs.t / . Zatwierdz Wychodzi z |!!|
5 wybrany wybrany « [ » WO « (GORA/DOL)
znak znak

1"
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8 STRUKTURA MENU

Przy pierwszym wiaczeniu, wykonaé¢ podstawowe ustawienia urzadzenia (rozdz. 9).
Nastepnie, za pomocg klawisza F7 wystarczy wybra¢ wstepnie wykonane ustawienia.

—

rozdz. 12
Menu ,,Home”

Fz
ﬂ :;’[o;:gnuw ostatnig Zabisyaniepracy” G
Fs Zarzadzanie Fe
rozdz 9 o Nowa praca pamieciami  * 4 rozdz 1 0
Ustawienia = = Programowanie
tad Info/ Al )
podstawowe © 7757 L M Zaawansowane
Utwérz / Wprowadz ustawienia™:
Uzytkownik (,usrxx”) « F7 Fa » Zmien utworzone konfiguracje® (rozdz. 9).
Konfiguracja €« » Programowanie systemu.

Najriowsze * Typ wyswietlonej konfiguracji zmienia sie w oparciu o typ Sl TR
tra00 / imp00 ustawionej instalacji (rozdz. 9): Przyrzad imp0o >
- konfiguracja typu "macxx" jest powigzana z maszynami .
T samobieznymi, Ciagnik tra00 >
" - konfiguracje typu "impxx" i "traxx" sq powigzane zdmaszynami Uzytkownik usro0 >
Utworz nowy . . f " "
z przyrzgdem ciggnionym lub przewozonym ("impxx" dla Opcje ogéine s
Uzytkownik B>  przyrzadu, "traxx" dla ciggnika)
Konfiguracja P>
Kopiuj »>
-

_} roz. 13
Menupracy

Dane GPS

Menu

rozdz. 14
Funkcje robocze

(WIN

12



9 USTAWIENIA PODSTAWOWE

PIERWSZE WLACZENIE - USTAWIENIA

W przypadku posiadania pliku konfiguracii (Backup), prawidtowo zapisanego na karcie SD, nacisng¢ F4 (A na Rys. 26) i wykona¢ czynnosci wymienione w ust. 12.4.2.
WE WSZYSTKICH INNYCH PRZYPADKACH NACISNAC F7 (B): ZAPISZ UZYTKOWNIKA | KONFIGURACJE MASZYNY;
NASTEPNIE OD RAZU URUCHOM PROGRAMOWANIE NADZOROWANE ZA POMOCA KLAWISZA F 8 (Rys. 28 lub Rys. 29).

USTAWIENIA AKTYWNE NA ZAKONCZENIE
PROGRAMOWANIA NADZOROWANEGO

Zarzadzanie
pamieciami

Info / Alarmy

maszyna maszyna
. e samobiezna z przyrzadém
Fda R - Rys. 27 ciggnignym / pfzewoZonym
Rys. 26"

3 PROGRAMOWANIE NADZOROWANE
Ponizej dwa przypadki:

‘ MASZYINAYARRZAYRZADEM
MASZYNAYSAMOBIEZNAY CIAGNIANVMPIRRZEWOZONYM

e

Zarzadzanie
pamieciami

Zarzadzanie
pamieciami

Info / Alarmy

®r

Info / Alarmy

-~
@ 0N

Rys. 29

PROGRAMOWANIE NADZOROWANE - MENU

PODSTAWOWE USTAWIENIA PRZYRZADU /
URZADZENIA SAMOBIEZNEGO

» Aktywacja zabiegu

Rodzaj sygnatu aktywacji leczenia:

Sterowanie zewnetrzne
Klawiatura Navigator LT.

USTAWIENIA KIEROWANIA /
PODSTAWOWE USTAWIENIA CIAGNIKA

* ODBIORNIK GPS

Rodzaj odbiornika:

Internal: zintegrowany odbiornik.
Demo: monitor symuluje kierowanie.
Zaden

ZAKONCZYLES WYKONANIE PODSTAWOWYCH USTAWIEN. NASTEPNIE WYKONAC PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE,
OPISANE W ROZ. 10: System przydziela monitorowi TYLKO menu wiasciwe dla odpowiednich ustawien.

- prrowadza 2 Kats)uje . Przesuw s
(i | Wybrany Tsy \Vybrany « wv/PrR) BN R
znak znak

5 Przpsuw )
(GORA/ DOL)

L)

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z
Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 7 3'
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10 PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE
USTAWIENIA AKTYWNE

Przed przystapieniem do programowania zaawansowanego, nalezy
wybra¢ typ konfiguracji instalacji: wszystkie zmiany programowania
zaawansowanegdo zostang zastosowane w AKTYWNYCH
USTAWIENIACH (mac, imp, tra, usr).

maszyna maszyna z przyrzadem
samobiezna ciggnignym / przewozonym

10.1 Sterowanie konfiguracjami

Nacisng¢ F7 na stronie ,Home” (Rys. 30).
Teraz mozesz zdecydowac czy utworzy¢ nowe ustawienie (A) czy wybrac jedno z juz istniejgcych (B):
we wszystkich przypadkach ustawienie zostanie uaktywnione i mozesz zobaczy¢ nazwe na stronie ,Home”.

Zarzadzanie konfiguracjami

Kontynuuj ostatnig
Zapisywanie pracy

prace A -
Uzytkownik pad
Nowa praca Zorzadzciie Konfiguracja P
pamieciami
Kopiuj B
taduj prace Info / Alarmy B V' \ \
Konfiguracja Pl
Uzytkownik Pl

wanie istniejacego uzyt

(a

Rys. 30

UTWORZENIE NOWEGO USTAWIENIA (Utworz nowy > Uzytkownik / Utwérz nowy > Konfiguracja)

1 Wybierz Utworz nowy > Uzytkownik (2 na Rys. 32) w celu utworzenia nowego ustawiénia i'nacisnij O K.

2 Okreslenie uzytkownika: wybierz Tak w celu przeprowadzenia rozszerzonej konfiguracii, Nie w celu przeprowadzenia ograniczonej konfiguraciji urzagdzenia (par.
10.2) - TYLKO W PRZYPADKU ,,NOWEGO UZYTKOWNIKA”.

Sledzi¢ zaproponowane fazy, wybierajgc wymagane opcje. O K: nastepna‘faza ES G: poprzednia faza.

3 Utworzy¢ nazwe (w przyktadzie Rys. 33: usr01) i nacisngé O K.

Teraz nowe ustawienie jest aktywne w komputerze (Rys. 34). Przed przej$ciem do programowania zaawansowanego, wykona¢ ustawienia podstawowe (rozdz. 9).

Mozna powtérzyé te same fazy dia ustawiers Utwérz nowy > Konfiguracja (b)

dytowanie nazwy uzyt
A Kontynuuj ostatnig

Z v
AAH Zapisywanie pracy

Uzytkownik a

Wybierz czy uzytkownik bedzie
miat mozliwos¢ zmiany
ustawien urzadzenia

O Nie

Zarzadzanie

Nowa praca
pamieciami

B

taduj prace Info / Alarmy

tra00 / imp00

macQ1 Nacisnij (&8 w cel

Rys. 33

Rys. 32 Rys. 34

KOPIA USTAWIENIA (Utworz nowy > Kopiuj*: KOPIA DANYCH Z ISTNIEJACEGO USTAWIENIA)

* kopia wazna.tylko dla plikéw typu ,Konfiguracja”

1 Wybraé¢ Kopiuji(C na Rys. 35) w celu skopiowania aktywnego ustawienia i zapisa¢ dane w nowym ustawieniu; nacisngé O K.
Sledziézaproponowane fazy, wybierajgc wymagane opcje. O K: nastepna faza E S G: poprzednia faza.

2 Utworzyénazwe (w przyktadzie Rys. 36: imp01) i nacisng¢ OK.

Teraz zapisane ustawienie jest aktywne w komputerze (Rys. 37). Przej$¢ do programowania zaawansowanego.

Kontynuuj ostatnig

Z v
A Zapisywanie pracy

Uzytkownik

Konfiguracja
Zarzadzanie

Nowa praca
pamieciami

Kopiuj (v

taduj prace

Info / Alarmy

Nacisnij

Rys. 35 Rys. 36

CIAG DALSZY
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KLIKNAC NA USTAWIENIE

Zamiast zapisania mozna aktywowac ustawienie zapisane poprzednio.

1 Wybra¢ Zataduj > Konfiguracja (d na Rys. 38) i nacisna¢ O K.

2 Z przyktadu Rys. 39 wybra¢ typ konfiguracji do zatadowania i nacisng¢ OK.

Sledzi¢ zaproponowane fazy, wybierajgc wymagane opcje. O K: nastepna faza E S G: poprzednia faza.
Teraz wybrane ustawienie jest aktywne w komputerze (Rys. 40). Przej$¢ do programowania zaawansowanego.

Mozna powtérzyc te same fazy dla ustawienia Zataduj > Uzytkownik ( e )

Typ konfiguracji
| —_— Kontynuuj ostatnig Zapisywanie pracy
@* prace I,

Maszyna
Zarzadzanie

@ A
samobiezna Nowa praca o
pamigeciami
Wybierz typ konfiguracji do O Przyrzad i Ciggnik ==

Konfiguracja

Uzytkownik e

zatadowania:
O Przyrzad

O Ciggnik taduj prace Info / Alarmy

Rys. 38

Rys. 39 Rys{40

Teraz mozna przystapi¢ do programowania zaawansowanego: wszystkie zmiany zostang zastosowane w AKTYWNYCH
USTAWIENIACH (mac, imp, tra, usr).

10.2 Ograniczona konfiguracja urzadzenia

Pozwala na ograniczenie poziomu dostepu do parametréw sterowania.

1 Wybra¢ Utwérz nowy > Uzytkownik i nacisng¢ OK.

2 Okreslenie uzytkownika: wybierz Nie aby przeprowadzi¢ ograniczong konfiguracje'urzadzenia (Rys. 41). Nacisng¢ OK.
3 Utworzy¢ nazwe (w przyktadzie Rys. 42: usr01) i nacisng¢ OK.

Teraz nowe ustawienie jest aktywne w komputerze (Rys. 43).

B~

Uzytkownik

Kontynuuj ostatnig

S
ERY, Zapisywanie pracy

Zarzadzanie

Nowa praca S
pamigciami

Wybierz czy uzytkownik bedzie
miat mozliwos¢ zmiany
ustawien urzadzenia

taduj prace Info / Alarmy

zmiany konfiguracji urzadzenia.

Nacisnij w celu zatwierdzenia.

Rys. 41 Rys. 42 Rys. 43

Zarzadzanie konfigurac

Uzytkownik P

Kiedy jest wlaczona konfiguracja ograniczona, NIE MOZNA UTWORZYC ANI ZALADOWAC konfiguracji (mac, imp, tra)
innych niz te, ktére s juz obecne.
Konfiguracja urzadzenia nie moze by¢ zmieniana, a struktura menu jest uproszczona.

Wzrost / H Zatwierdz H Wychodzi z I_._!l

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 7 3'

F1 prr:;vr\:adza 5= Kaigz F7 Przesuw Il Bl Przesuw
(i | Wybrany 1oy \Vybrany « w/PrR) EN R (GORA/DOL)
znak znak
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10.3

Ustawienia

udal® aVAVW/LOAA FAYN AVAVVA‘ VWA N

Kontynuuj ostatnig
prace

Zapisywanie pracy

Zarzgdzanie

Nowa praca R
pamigciami

taduj prace Info / Alarmy

o E@

MASZYNA SAMOBIEZNA

Ustawienia przyrzadu
Maszyna samobiezna
Uzytkownik

Opcje ogdlne

Rys. 46

1 Na stronie ,Home” (Rys. 45) nacisngé F 8 w celu wejécia do menu Ustawienia (Rys. 46 / Rys. 47).
2 Przystagpi¢ do programowania zaawansowanego monitora: wybraé wymagang pozycje w menu
(za pomoca F4 lub F6);

3 Za pomoca klawisza O K przej$¢ do programowania wybranej pozyciji.

MASZYNA Z|PRZYRZADEMCIAGNIONYM)/
PRZEWQZONYM\

Ustawienia przyrzgdu

Przyrzad
Ciggnik
Uzytkownik

Op¢je ogdlne

Rys. 47

MASZYNA SAMOBIEZNA
USTAWIENIA ZAAWANSOWANE PRZYRZADU (par. 10.4)
ODBIORNIKA GPS (par. 10.6)

USTAWIENIA ZAAWANSOWANE CIAGNIKA. (par. 10.7)

PRZYRZAD

USTAWIENIA ZAAWANSOWANE PRZYRZADU (par. 10.4)
GEOMETRIA PRZYRZADU (par. 10.5)

UZYTKOWNIK (par. 10.8)

OPCJE OGOLNE (par. 10.9)

CIAGNIK
ODBIORNIKA GPS (par. 10.6)
USTAWIENIA ZAAWANSOWANE CIAGNIKA. (par. 10.7)

UZYTKOWNIK (par. 10.8)

OPCJE OGOLNE (par. 10.9)

F1
0

Wprowadza
wybrany
znak

gy Kasuje Przesuw
Q ;Vri’:;a“y (LW /PR)

3 [0 Przpsuw )
Ll B4l (GORA/DOL)

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z l_._!'
Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze ar
danych zmiane danej zmiany danej 7 3'
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10.4 USTAWIENIA ZAAWANSOWANE PRZYRZADU
10.4.1 Ustawienia belki / Konfiguracja sekcji
Wskaza¢ ilo$¢ sekcji tworzacych belke.
Warto$¢ minimalna
Wartos¢ maksymalna: 13
Numer sekgji: 7>
Szeroko$¢ belki: 14.00 m
Sekcja 1: 2.00 m > .
Sekcja 2: 2.00 m >
Sekcja 3: 2.00 m >
Sekcja 4: 2.00m > ; : : %
Rys. 49 Rys. 50
- Wybrag¢ sekcje do ustawienia.
=l - - Ustaw szerokosc¢ przekroju.
Wartos¢ minimalna: 0.10m - Powtorzy¢ programowanie dla kazdej sekcji (Rys. 51).
Wartos¢ maksymalna:
10.4.2 Parametry pracy

Graniwﬁa siebi;ekcji: [ 00% |

Granica zachodzinassiebie obwodu:
OpoZnienie zamykania opryskiwania: 0.0m >
Wyprzedzenie otwarcia opryskiwania: 00m >
Promien skretu: 00m > Ustawi¢ granice robocze maszyny rolniczej.
Kompensacja odl. Linii odnies.: 0.00 m »

Rys. 52

CIAG DALSZY >>>

F1
i

Wprowadza g Kasuje il B Przesuw il Bl Przesuw
wybrany g worany B W W/ PR) B Bdl (GORA/DOL)
znak znak

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z
Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

L)

Par.
7.3
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PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

> > > 10.4.2 Parametry pracy

Granica zachodz.na siebie obwodu:
Opodznienie zamykania opryskiwania:

Wyprzedzenie otwarcia opryskiwania:

Promien skretu:

Kompensacja odl. Linii odnies.:

Rys. 53

0.0m >
00m >

00m >
0.00m »

* Granica zachodz.na siebie sekgcji

Ustawi¢ dopuszczalny prég zachodzenia na siebie zabiegu w stosunku do $ciezek juz obrobionych.

Gdy wartos$¢ ta zostanie przekroczona, monitor interweniuje w celu przywrécenia prawidtowego zabiegu: w
zaleznosci od aktywnego zarzgdzania sekgji (par. 11.3 Zarzadzanie sekcjami belki), monitor zasygnalizuje
zamkniecie odpowiednich zaworéw lub dopilnuje wykonania automatycznego zamykania punktow
opryskiwania.

Granica zachodz.na siebie sekcji 0%

Granica zachodz.na siebie sekcji 100 %

o

IS
]
1
1
1
1
]
{
1

Rys. 55

Granica zachodz.na siebie obwodu:
Opoéznienie zamykania opryskiwania:

Wyprzedzenie otwarcia opryskiwania:

Promien skretu:

Kompensacja od|. Linii odnies.:

Rys. 56

00m >
0.0m >

0.0m >
0.00 m »

* Granica zachodz.na siebie obwodu

Ustawi¢ dopuszczalny prég przekroczenia zabiegu w stosunku do obwodu pola.

Gdy ta warto$¢ zostanie przekrogzona, monitor interweniuje w celu przywrécenia prawidtowego zabiegu:
w zaleznosci od aktywnego zarzadzania sekcjami (par. 11.3 Zarzadzanie sekcjami belki), monitor
zasygnalizuje czy zawory sekcyjne, ktére obrabiajg poza obwodem pola muszg by¢ otwarte czy zamknigte
lub dopilnuje wykonania automaty€znego otwierania / zamykania punktéw opryskiwania.

Aby mozna bylo uzy¢ tego ustawienia konieczne jest:
- zaznaczenie obwodu pola (zaznaczony na czerwono na rysunkach), uzywajac funkcji
F 4'Strefa (par. 14:3).
#Po uaktywnieniu automatycznego zarzadzania sekcjami: ikona E_@‘_,EI na stronie jazdy wskazuje
czy automatyczne zarzadzanie jest aktywne.

Granica zachodz.na siebie obwodu 0%

Granica zachodz.na siebie obwodu 100%

Sygnat zamykania / otwierania zaworéw sekcyjiych nastgpi przy minimalnym

Sygnat zamykania / otwierania zaworéw sekcyjnych nastgpi TYLKO gdy maszyna
wykonuje zabieg poza krawedzig pola na catym oprysku (100%).

Rys. 58

CIAG DALSZY >> >

Wprowadza
wybrany
znak

Kasuje
wybrany
znak

Przesuw
(LW / PR)

il Bl Przesuw
Ll B4l (GORA/DOL)

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 7 3'

Wzrost / B Zatwierdz H Wychodzi z l!!'
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PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE
> > > 10.4.2 Parametry pracy

* Op6znienie zamykania opryskiwania

Wskazuje o jakg odlegto$¢ zostanie opdznione zamykanie sekcji na przejsciu w taki sposéb, aby zapewnié jeden oprysk cato$ciowy zabiegu.
UWAGA: Warto$ci ujemne wskazujg wyprzedzenie w stosunku do obliczonego punktu.

00m

Wartosé minimalna: 0.0 m

Wartosé maksymalna: 5.0 m

Rys. 59

Rys. 60

* Wyprzedzenie otwarcia opryskiwania

Wskazuje o jaka odlegtos$¢ zostanie wyprzedzone otwieranie sekcji na przejsciu w taki sposéb, aby zapewni¢ jedno pokrycie zabiegu.
UWAGA: Warto$ci ujemne wskazujg opdznienie w stosunku do obliczonego punktu.

00m

Wartos¢ minimalna: 0.0 m
Wartoéé maksymalna: 5.0 m

Rys. 61

Rys. 62

CIAG DALSZY >>>

F1 ngowadza Fz Kals)me F7 F8 Przesuw Il Bl Przesuw
(i | Wybrany Tsy \Vybrany « | » WA ¢ | ¢
znak znak

(GORA/ DOL)

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z l!!'
Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par.
danych zmianeg danej zmiany danej 7 3'
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PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

Ta warto$¢ pozwala na zasygnalizowanie w postaci alarmu dzwiekowego, doktadnego momentu, w ktérym operator musi skreci¢ w celu wyposrodkowania nastepne;j
Sciezki bez _pozostawienia pustych przestrzeni lub zachodzenia na siebie miedzy dwoma przej$ciami. Alarm dzwigkowy moze by¢ uaktywniony lub wytgczony w menu
Uzytkownik > Uwaga skret (par. 10.8.4).

Ta odlegto$¢ powinna odpowiadaé promieniowi skretu przyrzadu (A na Rys. 64), uzywanego na koncu pola w celu zmiany kierunku biegu i wznowienia zabiegu na
$ciezce obok, ale musi by¢ wyregulowany w oparciu o charakterystyke operatora i predko$¢ pojazdu.

Alarm uaktywnia si¢ TYLKO jezeli kierunek pojazdu tworzy kat ponad 85° w stosunku do $ciezki do przebycia i zostat wybrany tryb jazdy prosto (par. 14.1).

Promien skretu

000 m

Warto$¢ minimalna: 0.0 m

Warto$¢ maksymalna: 20.0 m

Rys. 63 Rys. 64

* Kompensacja odl. Linii odnies.

Ta warto$é pozwala na zmiane odlegtosci miedzy $ciezkami odniesienia.

001.00 m)

Warto$¢ minimalna: -100.00m

Gdy wartos$¢ jest dodatnia zmniejsza sie odlegto$¢
miedzy $ciezkami odniesienia (czarne linie).

Warto$¢ maksymalna: 100.00 m o el
Boczne pasy przej$¢ zachodzg na siebie.

Rys. 65

Rysn66

xnsacja odl. Linii odnies

£ 007508 m)

Wartos¢ minimalna: -100.00m
Wartogé maksymalna: 100.00 m

Gdy wartos$¢ jest ujemna zwieksza
sie odlegtos¢ miedzy Sciezkami
odniesienia (czarne linie).

Miedzy jednym a drugim przej$ciem
pozostajg przestrzenie nie obrobione.

Rys. 67

Rys. 68

KONIEC 10.4.2 Parametry pracy

Wzrost / B Zatwierdz H Wychodzi z ,!!'

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 7 3'

Wprowadza m Kasuje . ra Przesuw ra [ ro NN,
wybrany g worany S W (v /PR) B Bl (GORA/DOL)
znak znak
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10.5 GEOMETRIA PRZYRZADU (MASZYNA Z PRZYRZADEM CIAGNIONYM/PRZEWOZONYM)
Wyswietlanie niniejszego menu zalezy od wykonanych podstawowych ustawien (rozdz. 9).
ODNOSNIE GEOMETRII MASZYN SAMOBIEZNYCH ZAPOZNAC SIE Z PAR. 10.7.1110.7.2.

10.5.1 Ustawienia geometrii (PRZYRZAD CIAGNIONY)

w Ustawienia wyswietlone w dalszej czgsci zmieniajg typ ustawionej instalacji (rozdz. 9).

Whpisa¢ wymiary maszyny rolniczej.

- Nacisna¢ na klawisze strzatkowe (GORA, DOL) w celu przechodzenia pomiedzy opisami warto$ci: na wy$wietlaczu pojawia sie obraz wybranej wysokosci.

Zatwierdzi¢ za pomocg O K w celu wejscia do ustawienia.
- Wpisa¢ dana.
- Wybrac¢ i zaprogramowac pojedynczo wszystkie wysokosci.

Ustawienia geometrii

Ustawienia geometrii

Ustawienia geometrii

~ Punkt zaczepu/0s$ Punkt zaczepu/0$ o Punkt zaczepu/Os |
= tylna 5.00 m tylna 1.50m ~ tylna
~ Punkt aplikacji/O$ - Punkt aplikacji/O$ ‘ . Punkt aplikacji/O$
= tylna = tylna = tylna ‘
- Punkt aplikacji/0$ o Punkt aplikacji/0$ & Punkt aplikacji/Os
~ wzdluzna ﬁ‘ = wzdluzna " ~ wzdtuzna

e e e e ‘ ‘

0.00 m
Rys. 69 Rys. 70 Rys. 71
@ Punkt aplikacji / 0§ wzdtuzna
-1.50 m +1.50 m

Punkt aplikacji

WARTOSCI UJEMNE:
punkt aplikacji jest
przesunigty w lewo w
stosunku do osi wzdtuznej:

0s wzdtuzna

0s wzdiuzna l<—> Punkt aplikacji

-

WARTOSCI DODATNIE:
punkt aplikacji jest
przesuniety w prawo w
stosunku do osi wzdtuznej

F1
i

Wprowadza E Kasuje - B besuw
wybrany o wybrany « L (LW/PR) * ;
znak znak

Przesuw
(GORA/ DOL)

Wzrost /
Zmniejszenie
danych

Zatwierdz Wychodzi z l!!l
dostep lub funkciji lub ze Par.
zmiang danej zmiany danej 7 3'
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10.5.2 Ustawienia geometrii (PRZYRZAD PRZEWOZONY)

w Ustawienia wyswietlone w dalszej czesci zmieniajg typ ustawionej instalacji (rozdz. 9).

Wopisa¢ wymiary maszyny rolniczej.

- Nacisng¢ na klawisze strzatkowe (GORA, DOL) w celu przechodzenia pomiedzy opisami wartosci: na wy$wietlaczu pojawia sie obraz wybranej wysokosci.
Zatwierdzi¢ za pomocg O K w celu wejécia do ustawienia.

- Wpisa¢ dana.

- Wybra¢ i zaprogramowaé pojedynczo wszystkie wysokosci.

Ustawienia geometrii Ustawienia geometrii

~ Punkt aplikacji/Punkt ~ Punkt aplikacji/Punkt
“ zaczepu 1.50m ~ zaczepu
. Punkt aplikacji/O$ ‘ o Punktaplikacji/0$
~ wzdhuzna ~ wzdtuzna
Q i

Rys. 74 Rys. 75

@ Punkt aplikacji / 0$ wzdtuzna

-1.50 m #2].50 m
0s wzdtuzna 0$ wzdtuzna

p

Punkt aplikacji Punkt aplikacji

<«

WARTOSCI DODATNIE:
punkt aplikacji jest przesunigty
w prawo w stosunku do osi
wzdtuznej

WARTOSCI UJEMNE:
punkt aplikacji jest przesuniety
w lewo w stosunku do osi
wzdtuznej

Rys. 76 Rys. 77

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 7 3'

Wzrost / B Zatwierdz H Wychodzi z l!!'

e zr¥ak g © zri/ak g a B W/PR) [l R (GORA/DOL)
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10.6 ODBIORNIK GPS

% Pozycje wyswietlane w niniejszym menu s3 zalezne od przeprowadzonych ustawien podstawowych (rozdz. 9).

Ustawienie podstawy ciagnika

Rozruch P>
Ag-Star

Typ korekgeji: Zaden

Alarm HDOP: 4.0 >

Wyjscie sygnatu predkosci: (’)

Zaawansowane dane odbiornika >

Rys. 78

10.6.1 Typ korekge;ji

Pozwala na wybranie funkcji korekty réznicowej:
- Zaden Korekty nieaktywne

- SBAS Korekta DGPS aktywna:

Sygnat korekty roznicowej SBAS jest sygnatem bezptatnym, dostepnym tylko w niektorychistrefach swiata, ktory pozwala na uzyskanie wiekszej
doktadnosci pracy.

w UWAGA: niniejsza funkcja moze by¢ uzywana wytacznie w Europie (EGNOS), USA (WAAS) i Japonii (MSAS).

10.6.2 Alarm HDOP

Alarm HDOP.

04 O "HDOP" jestipomiarem, za pomocg ktérego pozycja i liczba satelitéw w przestrzeni wptywajg na doktadnos¢
° szerokosci i diugosci'geograficznej; im mniejsza wartos¢, tym wigksza jest doktadnos$¢ jazdy.
Warto$¢ minimalna: 1.0 Alarm doktadnosci wtgcza sig, gdy wartos¢ HDOP zmierzona przez odbiornik GPS przekracza ustawiong
Wartos¢ maksymalna: 10.0 granicg. Zalecamy NIE ustawia¢ wartosci powyzej 4.0.

Rys. 79

10.6.3 Wyjscie sygnatu predkosci

@) Aktywna funkcja: system przesyta dane wyjsciowe predkosci w czestotliwosci oraz jako dane wyjsciowe szeregowe danych GPS.
I Funkcja wytaczona,

w UWAGA: z'tej funkcji mozna korzystac tylko po podiaczeniu kabla ustug dodatkowych (brak w zestawie) do urzadzenia
Navigator LT.

10.6.4 Zaawansowane dane odbiornika

Wyswietla dane odbiornika GPS oraz typu korekty.

F1 L/vabr:)av'vqadza 5= \Il(vatsalrj;i F7 Przesuw il Bl Przesuw
(i Jj Wybrany [y Wyorany « w/PR) BN Rl (GORA/DOL)
znak znak
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10.7 USTAWIENIA ZAAWANSOWANE CIAGNIKA.

10.7.1 Ustawienia geometrii (SAMOBIEZNY Z BELKA TYLNA)

UWAGA: z tej funkcji mozna korzystac tylko po podtaczeniu kabla ustug dodatkowych (brak w zestawie) do urzadzenia Navigator LT.
Ustawienia wyswietlone w dalszej czesci zmieniajg typ ustawionej instalacji (rozdz. 9).

Wopisa¢ wymiary maszyny rolniczej.

- Nacisna¢ na klawisze strzatkowe (GORA, DOL) w celu przechodzenia pomiedzy opisami wartosci: na wy$wietlaczu pojawia sie obraz wybranej wysokosci.
Zatwierdzi¢ za pomocg O K w celu wejécia do ustawienia.

- Wpisac¢ dana.

- Wybra¢ i zaprogramowac pojedynczo wszystkie wysokosci.

Ustawienia geometrii Ustawienia geometrii Ustawienia geometrii
Wheelbase Wheelbase Wheelbase
05 tylna / Punkt 2.80m 05 tylna / Punkt ?ﬂn 05 tylna / Punkt 2.40m
aplikacji aplikacji aplikacji
Antena GPS/0$ tylna Antena GPS/0s tylna Antena GPS/05$ tylna

Antena GPS/ziemia

i Antena GPS/ziemia | Se——— Antena GPS/ziemia | ———
Antena GPS/0$ ﬁI Antena GPS/0$ ﬁI Antena GPS/0$ ﬁI
wzdiuzna — wzdtuzna e wzdiuzna S

Wheelbase Wheelbase

0Os tylna / Punkt
aplikacji

0s tylna / Punkt
aplikacji

Antena GPS/0¢$ tylna Antena GPS/0$ tylna
Antena GPS/ziemia 3.50m Antena GPS/ziemia

Antena GPS/0$
wzdtuzna

Antena GPS/0$
wzdtuzna

Rys. 83 Rys. 84

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 7 3'

Wzrost / B Zatwierdz ﬂ Wychodzi z l!!'

- [ - e " Wil - | S
a Zg’ak Y o Zri’ak Y LA Lw/PR) BN B (GORA/DOL)
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10.7.2 Ustawienia geometrii (SAMOBIEZNY Z BELKA PRZEDNIA)

UWAGA: z tej funkcji mozna korzystac tylko po podtgczeniu kabla ustug dodatkowych (brak w zestawie) do urzadzenia Navigator LT.
Ustawienia wyswietlone w dalszej cze$ci zmieniajg typ ustawionej instalacji (rozdz. 9).

Wopisa¢ wymiary maszyny rolniczej.

- Nacisna¢ na klawisze strzatkowe (GORA, DOL) w celu przechodzenia pomiedzy opisami wartosci: na wy$wietlaczu pojawia sie obraz wybranej wysokosci.
Zatwierdzi¢ za pomocg O K w celu wejscia do ustawienia.

- Wpisa¢ dana.

- Wybrac¢ i zaprogramowac¢ pojedynczo wszystkie wysokosci.

ienia geometrii Ustawienia geometrii ia geometrii
Wheelbase Wheelbase Wheelbase
Qs przednia / Punkt 2.50m 0§ przednia / Punkt 0.50 m 0s przednia / Punkt 0.50m
aplikacji aplikacji ‘ aplikacji
Antena GPS/0s$ tylna Antena GPS/0s tylna Antena GPS/0$ tylna

Antena GPS/ziemia

Antena GPS/0s
wzdtuzna

Antena GPS/ziemia — Antena GPS/ziemia (e @
Antena GPS/0s l Antena GPS/0s l
wzdtuzna S— - wzdtuzna ~

Rys. 85 Rys. 86 Rys. 87

nia geometrii

Wheelbase Wheelbase

0s przednia / Punkt
aplikacji

Qs przednia / Punkt
aplikacji

Antena GPS/0s tylna Antena GPS/0$ tylna
Antena GPS/ziemia 2.50m Antena GPS/ziemia

Antena GPS/0$
wzdtuzna

Antena GPS/0s
wzdtuzna

0.00m

Rys. 88 Rys. 89

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par.
danych zmianeg danej zmiany danej 7 3'

Wzrost / B Zatwierdz ﬂ Wychodzi z L!!l

F1 L/vabr:)av':adza 5= \Il(vatsnlrj;i F7 Przesuw il Bl Przesuw
(i Jj Wybrany [y Wyorany « w/PR) BN Rl (GORA/DOL)
znak znak
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10.7.3 Ustawienia geometrii (TRAKTOR PRZYRZADEM PRZEWOZONYM/CIAGNIONYM)

w Ustawienia wyswietlone w dalszej czesci zmieniajg typ ustawionej instalacji (rozdz. 9).

Wopisa¢ wymiary maszyny rolniczej.

- Nacisng¢ na klawisze strzatkowe (GORA, DOL) w celu przechodzenia pomiedzy opisami wartosci: na wy$wietlaczu pojawia sie obraz wybranej wysokosci.
Zatwierdzi¢ za pomocg O K w celu wejécia do ustawienia.

- Wpisa¢ dana.

- Wybra¢ i zaprogramowaé pojedynczo wszystkie wysokosci.

enia geometrii

Wheelbase Wheelbase Wheelbase

0s tylna / Punkt 2.50m 05 tylna / Punkt 0s tylna / Punkt
zaczepu zaczepu zaczepu

Antena GPS/0$ tylna Antena GPS/0s tylna Antena GPS/0s$ tylna

) Antena GPS/ziemia ) Antena GPS/ziemia ) Antena GPS/ziemia

Antena GPS/0$
wzdtuzna

Antena GPS/0$
wzdtuzna

Antena GPS/0$ |
wzdtuzna

Rys. 90 Rys. 91

Wheelbase Wheelbase

05 tylna / Punkt QO3 tylna / Punkt
zaczepu zaczepu

Antena GPS/0S tylna Antena GPS/0s tylna
Antena GPS/ziemia ® Antena GPS/ziemia

Antena GPS/0s
wzdtuzna

Antena GPS/0$
wzdtuzna

Rys. 93 Rys. 94

Zmniejszenie | dostep lub funkciji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

Wzrost / Zatwierdz ﬂ Wychodzi z l!!'

A ey [ yoren R Py RV sy
e zr{ak g o zr¥ak g b \W/PR) Bl R (GORA/DOL)
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10.8 UZYTKOWNIK

DROGRAMOWAN AAWANSOWAN

w Pozycje wyswietlane w niniejszym menu s3 zalezne od typu podigczonego monitora (Delta 80, Bravo 400S lub Ninja).

Uzytkownik : usr00

Sygnalizacja dzw. Alarméw

Alarmy dZzwiek krytyczne:
Alarmy dZzwekowe niskiego priorytetu:
Info o sygnal.dzwiek.:

Uwaga skret:
Rys. 95

Monitor dysponuje menu Alarmy (dostepnym z menu "Home" naciskajac F &), ktéry reasumuje aktywne
powiadomienia dla operatora.
Zgodnie ze znaczeniem, powiadomienia sg podzielone na

€ Alarmy krytyczne
A Alarmy niskiego priorytetu
© Info.

Z menu Uzytkownik mozna uaktywnié¢ / wytaczy¢ sygnaty akustyczne dla kazdego powiadomienia:
« Alarmy dzwiek.krytyczne (par. 10.8.1).

« Alarmy dzwekowe niskiego priorytetu (par. 10.8.2).

« Info o sygnal.dzwiek. (par. 10.8.3).

- Uwaga skret (par. 10.8.4).

SYGNALIZACJA DZW. ALARMOW

10.8.1 Alarmy dzwiek.krytyczne

Uzytkownik : usr00

Sygnalizacja dzw. Alarméw

Alarmy dzwiek.krytyczne:
Alarmy dZzwekowe niskiego priorytetu:
Info o sygnal.dzwiek.:

Uwaga skret:
Rys. 96

10.8.2 Alarmy dzwekowe niskiego priorytetu

Pozwala na uaktywnienie/wytaczenie sygnalizaciji akuistycznej, gdy pojawiajg sie nowe Alarmy krytyczne €3 .
([~ Sygnalizacja aktywna
(=3 Sygnalizacja nieaktywna

Uzytkownik : usr00

Sygnalizacja dzw. Alarméw

Alarmy dzwiek krytyczne:
Alarmy dzwekowe niskiego priorytetu:
Info o sygnal.dzwiek.:

Uwaga skret:
Rys. 97

10.8.3 Info o sygnal.dZzwiek.

Pozwala na uaktywnienie/wytgczenie sygnalizacji akustycznej, gdy pojawiajg si¢ nowe
Alarmy niskiego priorytetu A .

{1~ Sygnalizacja aktywna

(xJ) Sygnalizacja nieaktywna

Uzytkownik : usr00

Sygnalizacja dzw. Alarméw
Alarmy dzwiek krytyczne:
Alarmy dZzwekowe niskiego priorytetu:
Info o sygnal.dzwiek.:
Uwaga skret:

Rys. 98

10.8.4 Uwaga skret

o\

olofols

Pozwala na uaktywnienie/wytgczenie sygnalizacji akustycznej, gdy pojawiajg sie nowe Info @ .
@[ Sygnalizacja aktywna
(=3 Sygnalizacja nieaktywna

zytkownik : usr00

Sygnalizacia dzw. Alarméw

Pozwala na uaktywnienie/wytaczenie sygnalizacji akustycznej w momencie, gdy operator musi skreci¢

Alarmy dzwiekkrytyczne: w celu wyposrodkowania nastepnej ciezki, bez pozostawienia pustych przestrzeni lub zachodzenia na
Alarmy. dZwekowe niskiego priorytetu: siebie dwoch przejs¢ (Promien skretu ustawiony, par 10.4.2 Parametry pracy).
e @[ Sygnalizacja aktywna
(0 =y sk (=3 Sygnalizacja nieaktywna
Uwaga skret:
Rys. 99
e \Vprowadza E Kasuje = B presuw re J ro NN Wzrqs_t/ ) Zatwierdz Wychlz.)dzi z l!!l
e wybrany o wybrany - » W) ™ B4 (GORrRA/DOY) Zmniejszenie dos_tep lub ) fun!(cp lub ze Par.
znak znak danych zmiane danej zmiany danej

7.3
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10.8.5 Tolerancja odchylenia

Tolerancja odchylenia: 30 cm >
Zarzadzanie pod$wietlaniem
Menu:

Tryb "Dzien”

Rys. 100

10.8.6 Konfiguracja wyswietlonych danych

Odchylenie w stosunku do linii odniesienia jest
przedstawione przez pasek LED obok (ekran
jazdy).

Kazda zapalona dioda LED wskazuje warto$¢
odchylenia réwng tej ustawione w pozycji
Tolerancja odchylenia (np.: 30 cm).

Postepujac zgodnie z przyktadem, zapalenie
diod LED zwigksza_sie progresywnieza kazdym
razem, gdy odchylenie osiggnie,wielokrotnos¢
30 cm

Rys. 101

Ustawienia strony 1

Gora_Lewy: Obrobiony obszar *
Gora-Prawy: Predkosc¢ *>
Srodek-Lewy: Obliczany obszar >
Srodek-Prawy: Kierunek >
Dét-Lewy: Zaden >
D6t-Prawy: Zaden >

Ustawienia strony 2

Rys. 102

Gora-Lewy

Srodek-Lewy

Dét-Lewy

Rys. 103

Pozwala na ustawienie danych zabiegu, ktére chce siewyswietli¢ na stronie jazdy (Rys. 103).

Kazda strona ma dwie strony danych, na przemian,z przyciskami F7 / F8.

Obie strony mozna dostosowac:

wybra¢ pozycje danej (menu Ustawienia strony 1 lub Ustawienia strony 2) i zaprogramowaé jedng z
trzech opcji dostepnych.

Dostepne opcje

Zaden

Obrobiony obszar
Kierunek
Obliczany obszar
Predkosé

Strona 1 / Strona 2

Gora-Prawy

Srodek-Prawy

D6t-Prawy

 \Vprowadza my Kasuje ™ B Proesuw
e ;vr?:‘:any o ;vr:/:‘:any « L (LW /PR)

7 [ | 3 Przpsuw )
Ll B4l (GORA/DOL)

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 7 3'

Wzrost / B Zatwierdz H Wychodzi z l!!'
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ZARZADZANIE PODSWIETLANIEM

10.8.7 Podswietlenie

Tolerancja odchylenia: 10 cm >
- Regulacja jest podzielona wzglgdem typu ekranu:
Menu: - Ekrany menu.
Tryb "Dzier" - Ekran jazdy w trybie ,Dziennym” (par. 14.7.3).
Tryb "Noc”: - Ekran jazdy w trybie ,Nocnym” (par. 14.7.3).
Ttumienie automatyczne: Wybra¢ typ ekranu i nacisng¢ przyciski strzatkowe, w celu wyregulowania podswietlenia wyswietlacza
oo +iczenia: 1 iy 6 (W LEWO = zmniejsza, W PRAWO = zwigksza).
Rys. 104

10.8.8 Wygaszanie

Tryb "Dzien”
Tryb "Noc":
Tiumienie automatyczne: Trzy pozycje obok zarzadzajg automatycznym wygaszaniem wys$wietlacza po okresie nieuzytkowania.
Czas wytgczenia: 1 min > OBOWIAZUJE WYLACZNIE DLA EKRANOW MENU.
Wartosé thumienia: [ 70 | Przede wszystkim aktywowa¢ pozycje Thumienie automatyczne, aby uzywag funkji, a nastepnie
wyregulowac¢ czas oczekiwania oraz warto$¢ procentowg wygaszania.
Pref )
ol {1, Wygaszanie automatyczne aktywowane
tadowanie selektywne cyklu pracy: 6) @ Wygaszanie automatyczne dezaktywowane

Rys. 105

PREFERENCJE

10.8.9 tadowanie selektywne cyklu pracy

Tryb "Dzien’
o d Opcje zatadunku
Tryb "Noc™: [ 70 |
Tiumienie automatyczne: @« tadowanie... Pozwala na witgczenie/wytgczenie strony

Opcje zatadunku (Rys. 107) w momencie, w ktérym
operator wprowadza uprzednio zapisany cykl pracy
(par. 12.5 F5 taduj prace).

Strefa zaaplikowana:
Obwéd:

Linie odniesienia:

Punkty orientacyjne:
tadowanie selektway: Dane pracy 2

Czas wytgczenia: 1 min >
Wartoéé ttumienia: | 7o

@~ Strona aktywna
()1 Strona nieaktywna

alolololo

Wzrost / B Zatwierdz H Wychodzi z l!!l

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par.
danych zmianeg danej zmiany danej 7 3'

= prrowadza Fz Kals)uje E BEl Przesuw 2N B3 Przesuw
(i ] Wybrany sy \Vybrany LN LA (LW/PR) BN R (GORA/DOL)
znak znak
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10.9 OPCJE OGOLNE

Opcje og6lne

Ustawi¢ opcje systemu urzadzenia:

Jezyk: Polski »
Jednostka miary: Metryczne > « Jezyk (par. 10.9.1).
] ) ] + Jednostka miary (par. 10.9.2).
Nabycie daty i godziny GPS: @) . Nabycie daty i godziny GPS (par. 10.9.3).
Data i godzina Sro 29 Lip 2015 08:20 - Data i godzina (par. 10.9.4).
Rys. 108
10.9.1 Jezyk
O Magyar
O ltaliano
O B&fE
O Nederlands Ustawic¢ jezyk uzytkowania komputera.
@ Polski Dostepne jezyki:
O Portugués 6bnrapcku, Cesky, Deutsch, Eesti, ENnvikd, English, Espafiol, Frangais, Magyar, ltaliano, H 7<3, Lietuviy
Nederlands, Polski, Portugés, Roman, Pycckuii, F1X.
O Roman
O Pycckuit

Rys. 109

10.9.2 Jednostka miary

Jednostka miary:

® Metryczne Ustaw jednostki miary komputera:
O Us » Metryczne: km/h, I/ha; l/min, baryitp.
+ US: MPH, GPA, GPM, PSI, itp...
O Turf « Turf: MPH, GPK{GPM, PSI, itp...
Rys. 110

10.9.3 Nabycie daty i godziny GPS

Opcje ogdlne

Jezyk: Polski >

Sl R Metryczogh Pozwala na uaktywnienie/wytgczenie regulacji automatycznej daty i godziny komputera.

Nabycie daty i godziny GPS: \
y. .y el - , @ &Y% Pobranie aktywne
Data i godzina Sro 20 Lip 201508:2) » Data, czas miejscowy oraz strefa czasowa beda aktualizowane na biezaco dzieki sygnatowi namierzonemu

z odbiornika GPS.

(%] Pobranie nieaktywne
GSM © \7Vyregu|owa<’: recznie date i godzine.
SIM PIN © ) Na displayu pojawi si¢ menu Data i godzina (Rys. 111).

Rys. 111

10.9.4 Dataigodzina

Data i godzina

12/11/2015 16:58

Czwartek 12 Listopad 2015 16:55

Najpierw wytgczy¢ Nabycie daty i godziny GPS w celu skonfigurowania tego menu (Rys. 111).

Teraz ustawi¢ zegar komputera.

Rys. 112

= prfowadza = KaZUJ'e B Przesuw Sl Bl Przesuw
[5y wybrany I3y Wwybrany LA (LW/PR) N B4 (GORA/DOL)
znak znak

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z
Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

L

Par.
7.3
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11 OBSLUGA
WAZNE
Navigator LT nie zarzadza stanami sekcji: interwencja na zaworach musi by¢ wykonana w sposéb autonomiczny, odnoszac sie do
instrukcji sterowania, ktorym sie postuzycie.
Powiadamiajac o tym, co dzieje si¢ na polu, Navigator LT moze zbiera¢ dane robocze.
1.1 Elementy sterownicze
1 Klawisze sterujgce i wizualizacja
2 Klawisze funkcyjne.
Klawisze funkcyjne sg kontekstowe: funkgja kazdego z nich jest zwigzana
z tym co pojawia sie na wyswietlaczu, dlatego obstuga tych klawiszy
zostanie wyjasniona podczas opisu procedur.
11.2 Strona jazdy
OBSLUGA KLAWISZY
Regulacja zoom na displayu Wyswietla informacje / alarmy pracy

Wiacza / Wytgcza zabieg:
Otwiera / Zamyka wszystkie sekcje

F 3 (+) zwieksza, F5 (-) zmniejsza

Przejdz do

menu “Home”
Klawisz ﬁ
zatwierdzenia

Wigcza / wytgcza
Przerywa funkcje
Przerywa zmiane danej

Przechodzi do \ E‘igp Uaktywnia / wytacza
menu pracy : < | wyswietlanie funkcji pracy
Wybiera dane robocze Wybiera dane robocze
wyswietlone z LEWEJ strony: wyswietlone z PRAWEJ strony

Rys. 114

F 1+ F8: Klawisze fu
Wykonuja operacje ZWIqZ
Gdy jest wyswietlol
uzycie zostanﬁ wyj

| kstowe

zZ W lonym displayem (regulacja zoom na stronie jazdy itp., Rys. 114)

cji, wykonuja specjalne zadania robocze: funkcja kazdego klawisza jest zwigzana z tym co jest wyswietlony na displayu, dlatego ich
czas opisu procedur.

WSKAZANIA NA DISPLAYU

Pasek diod: przedstawienie graficzne odchylenia
Jakosc¢ sygnatu GPS: Kazda dioda odpowiada wartosci ustawionej w par 10.8.5

Sygnat Sygnat Dane . L. .
% DGPS GPS niewazne Odchylenie: odlegto$¢ miedzy pozycja ciagnika
a $ciezkg do $ledzenia

Alarm aktywny (Nacisng¢ F 1 w celu

Kani " hinf i) A Liczba przejs¢: linia odniesienia jest numerem 0,
uzyskania szczegotowych informacji) ——@:

$ciezki z lewej strony sg ujemne a te po prawej
stronie sg dodatnie.

Strefa uzyta Predko$¢ (namierzona przez GPS)

Sciezki odniesienia

Strefa obliczona Kierunek

Pozycja maszyny

Obszar zabiegu

Rys. 115 Belka opryskujgca (par. 11.3)
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1.3 Zarzadzanie sekcjami belki

Navigator LT nie zarzagdza autonomicznie sekcjami, tylko ogranicza si¢ do wyswietlenia informacji, ktdre sa dostarczone rgcznie
przez operatora.

STATUS ZABIEGU | SEKCJI BELKI

Gtéwne sterowanie OFF  Gtoéwne sterowanie OFF Sekcja ON Sekcja OFF Strefa do obrébki. Strefa juz obrobiona
Sekcje OFF Sekcje ON OTWORZYC SEKCJE ZAMKNAC SEKCJE

SYGNALY OTWIERANIA LUB ZAMYKANIA

Gdy zachodzenie na siebie przekracza warto$¢ ustawiong dla Granicy zachodzenia na siebie sekgji (str. 18), Navigator LT POWIADANIA OPRZERWANIU oprysku
(Rys. 116).

Gdy zachodzenie na siebie powréci do dopuszczalnych granic, Navigator LT POWIADOMI O WEACZENIU oprysku (Rys. 117).

Powiadomienie o zamknieciu Powiadomienie o otwarciu

A ey Wy R e R e
e zr¥ak g © zri/ak g a B W/PR) [l R (GORA/DOL)

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 7 3'

Wzrost / B Zatwierdz H Wychodzi z l!!'
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OBSLUGA

Obrabiamy pole

Kontynuuj ostatnig s y
2 ’ Zapisywanie pracy
prace

» Ustawi¢ sie na poczatku pola do obrobki.

. L N » Wtgcz monitor (par 7.1).
Wychodzimy z zalozenia, Ze chcemy pamisciam Po autodiagnostyce, monitor przechodzi na strone
obrobi¢ pole w rownolegtych ,Home” (Rys. 121).

liniach, ale dopiero po obrébce 7 o ¥ i . . . y
obrzeza pola. taduj prace Info / Alarmy » Rozpoczg¢ nowy zabieg uzywajac funkc;ji
F 3 Nowa praca (par. 12.3).

» Wykona¢ ustawienia zabiegu.

USTAWIENIA ZABIEGU

© Rozpoczecie pracy... Rozpoczecie pracy

Rys. 122

- Nacisngé,0 K'w celu przej$cia do jazdy.

Rys. 123

OZNACZENIE PUNKTOW A I B

o— Zaznacéz A?

1 Zaznacz B ?

/

/
<«

Rys. 118 Rys. 119

« Po wytyczeniu prostej A/B (T0), cate pole moze by¢ obrobione réwnolegle
do niej (Rys. 119), sSledzac Sciezki odniesienia, ktére ukazujg sie na
wyswietlaczu (Rys. 120).

* Przejezdzajac obrzeze pola zaznaczy¢ punkty Ai B
(jak opisano w par. 14.6 F7 Nowy AB).

Ta operacja jest zasadnicza, aby monitor mogt was pokierowac,
podczas zabiegu, po $ciezkach rownolegtych do tej Sciezki uzyskanej z
oznakowania punktow A i B.

alecamy wykonanie oznakowania A i B na koncéwkach

prostoliniowego jak najdtuzszego odcinka i gdy pojazd jest w
ruchu: im diuzszy odcinek bedzie oznakowany przez punkty Ai B, tym
mniejszy bedzie btagd spowodowany odchyleniem podczas jazdy.

i ———————————————
Rys. 120

Na poczatku nowego cyklu pracy monitor dostarcza wskazéwek odnosnie jazdy uzywajac trybu ,,Réwnolegty prostoliniowy”.
W celu zmodyfikowania trybu jazdy odnies¢ sie do funkcji F2 Tryb jazdy (par. 14.1).
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12 MENU ,HOME”

Kontynuuj ostatnig

Zapisywanie prac
prace pisy pracy

Zarzgdzanie

Nowa praca W
pamieciami

taduj prace Info / Alarmy

Rys. 124

Aby wejs¢ do tego menu nacisng¢ klawisz HaME: wewnatrz menu, wcisniecie kazdego klawisza uaktywni opcje wyswietlong,obok.
Ponizsza tabela reasumuje wszystkie pozycje i odpowiedni klawisz:

L A

Par. Par.

12.1 < F1 . . 12.2 F2 .
Kontynuuj ostatnia prace £y Zapisywanie pracy

Kontynuuj ostatni wykonany cykl pracy Zapisz biezacy cykl pracy

12.3 + F3 . e
Nowa praca ===  Zarzadzanie pamieciami

Zacznij nowy zabieg Zarzadza i kopiuje dane pomigdzy pamiecig wewnetrzng a pamigciami zewnetrznymi
(Pendrive / karta SD)

12.5 « 7=
i ‘' taduj prace 12.6 ﬂ A F6
i Info / Alarmy

Uaktywnij procedure w celu wznowienia cyklu pracy

Informacje / alarmy pracy
B v
@ =— 10

Wybierz / Utwérz ustawienia Uzytkownik; Ciagnik i Przyrzad

Modyfikacja ustawieri Uzytkownik, Ciagnik i Przyrzad

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

= prrfavr:adza Fz Ka;trgi EA B Foesv PR B Presuw
0 i © S LN A (w/PR) BN R (GORA/DOL)
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12.1

. . Kontynuuj ostatni cykl pracy.
F 1 Kontynuuj ostatnig prace

1 Nacisngé F 1 w celu kontynuowania ostatniego wykonanego cyklu pracy, od punktu, w ktérym zostat przerwany.
2 Nacisng¢ OK w celu przejécia do jazdy.
3 Wykona¢ zabieg (Rys. 127).

Kontynuuj ostatni ¢
) a Zapisywanie pracy , @

prace

Zarzgdzanie

Nowaipaca pamigciami === Rys. 126

taduj prace Info / Alarmy

o L

Rys. 127

12.2

. ) Zapisz biezacy cykl pracy
F2 Zapisywanie pracy

Kontynuuj ostatnig
prace

Zapisywanie pracy Edytowanie nazwy pracy

Zarzagdzanie

Nowa praca A
pamieciami

taduj prace Info / Alarmy

Rys. 129

1 Nacisng¢ F 2 w celu zapisania cyklu pracy w toku: wyswietli sie strona do wprowadzenia nazwy (Rys. 129). Wpisa¢ nazwe.
2A Naciska¢ kolejno w celu wybrahia znaku do wprowadzenia (GORA / DOL).

2B Naciskac¢ kolejno w celu wybrania znaku do wprowadzenia (W PRAWO / W LEWO).
Nacisng¢ w celu:

3 zatwierdzenia wybranego znaku.

3 usunigcia znaku przed kurserem (gdy jest wybrany symbol a)

3 zapisania wprowadzonego tekstu

(gdy zostat wybrany symbol ().

4 usunigcia znaku przed kursorem.

5 zapisania wprowadzohego tekstu (gdy jest wybrany symbol “)

6 wyjsciayze strony bez zatwierdzenia zmiany.

Legenda:
- [ 1 |
imp03 | oL
Wpisana Kursor Wybrany znak Przestawiajg kursor miedzy | Uaktywnia / wytacza duze | Usuwa znak przed Zapisuje wprowadzony
nazwa znakami nazwy litery kursorem tekst

job01

Zapisany prawidtowo! Komunikat zatwierdzenia wyswietli sie na displayu na zakonczenie zapisu (Rys. 130). Nacisngé¢ ES G.

Rys. 130

F1
i

Wazrost/ B Zatwierdz ﬂ Wychodzi z |_._!|

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par.
danych zmianeg danej zmiany danej 7 3'

Wprowadza g Kasuje il B Przesuw il Bl Przesuw
wybrany g worany B W W/ PR) B Bdl (GORA/DOL)
znak znak
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12.3
F3 Nowa praca

=R

Zacznij nowy zabieg

1 Nacisngé F 3 w celu rozpoczecia nowego zabiegu. Jezeli nie zostat jeszcze zapisany, monitor zgda zapisania cyklu pracy w toku (Rys. 131).
Nacisng¢ O K w celu kontynuowania bez zapisania (2A) lub ES C w celu przerwania procedury i przejscia do zapisania (2B).

Jracer

/) Kontynuowac bez zapisania
3 biezgcego cyklu pracy?

Rys. 131

AJEZELI W TEJ FAZIE WYBIERZESZ KONTYNUACJE
BEZ ZAPISU (2A), WSZYSTKIE DANE WYKONYWANEGO
CYKLU PRACY ZOSTANA UTRACONE.

\J

2A Klawisz O K przechodzi do strony rozpoczecia zabiegu bez zapisania cyklu pracy.

| © Rozpoczecie pracyAS

Rys. 133

12.4
F4 Zarzadzanie pamieciami

c

2B Klawisz E S C przerywa poczatek nowego cyklu pracy.

3B Zapisa¢ poprzedni cyklpracy za pomocg funkcji Zapisywanie pracy
(par. 12.2).

Teraz nalezy ponownie zacza¢ od punktu 1 w celu rozpoczecia nowego
zabiegu i przej$¢ bezposrednio do 2A.

Kontynuuj ostatnig

Z
oo Zapisywanie pracy

Zarzadzanie

Nowa praca
pamieciami

taduj prace Info / Alarmy

Rys. 132

Zarzadza i kopiuje dane pomigdzy pamigcig wewnetrzng a pamigciami zewnetrznymi (karta SD).

Pozwala na zatadowanie, zapisanie i/lub skasowanie informacji zapisanych na monitorze lub w pamieci zewnetrznej; te dane dotyczg wykonanych prac, map lub

konfiguracji maszyny. Wszystkie operacje sg opisane w kolejnych paragrafach.

Kontynuuj ostatnig

7
erd Zapisywanie pracy

Zarzgdzanie

Nowa praca
pamieciami

B,

Info / Alarmy ﬂ
14:21 Q

taduj prace

Rys. 135

Jobs export
Format KML na karcie SD
Format SHAPE na karcie SD

Dane tekstowe na karcie SD

Screenshots na karte SD

Backup

Utworz plik backup na karcie SD
Zatadowaé plik backup z karty SD

CIAG DALSZY

Przesuw
(LW / PR)

Przesuw

F1 Wprowadza F2 Kasuje F7 F8 Fa Fe
(i) wybrany o wybrany « 'S ol
znak znak

(GORA/DOL)

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I_._!l
Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 7 3'
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12.4.1 Jobs export

VIENU “HON

Umozliwia eksport danych zapisanych na pamigci zewnetrznej (karta SD).

Nacisngé F 4, aby wej$é do Zarzadzanie pamieciami.

Jobs export
Format KML na karcie SD ‘CC)

Format SHAPE na karcie SD

Dane teksto
Cykle pracy eksportowane w

formacie KML

O to Karta SD

2/2 eksportowane
(2 nadpisane)

Screenshot:

Rys. 136

* Format SHAPE na karcie SD

Pozwala na eksport w formacie KML wszystkich prac aktualnie zapisanych w pamigci wewnetrznej
oraz na ich zapis na Karta SD.
Dane zawarte w pliku moga by¢ wyswietlone w komputerze osobistym przy uzyciu Google Earth®.

- Wybraé¢ pozycje Format KML na karcie SD (Rys. 136) i nacisngé O'K.
- Komunikat zatwierdzenia wyswietla sie na koniec eksportowania. Nacisng¢ O K.

Mapa zostanie zapisana na Karcie SD, w folderze oznaczonym "kml."

Jobs export

Format KML na karcie SD
Format SHAPE na karcie SD BCC)

Dane tekstowe na karcie SD

Screensho

Cykle pracy eksportowahe w
formacie Shape

O to Karta SD

2/2 eksportowane

Rys. 137 (2 nadpisane)

* Dane teksowe na karcie SD

Pozwala na eksport w formaciesSHAPE wszystkich prac aktualnie zapisanych w pamieci wewnetrznej
oraz na ich zapis na Karta SD.

Dane zawarte w pliku moga by¢ wys$wietlone w komputerze osobistym przy uzyciu specjalnego
wyswietlacza pliku "Shape" (.shp).

- Wybra¢ pozycje Format SHAPE na USB 1 (Rys. 137) i nacisng¢ OK.
- Komunikat zatwierdzenia wyswietla sie na koniec eksportowania. Nacisng¢ O K.

Mapa zostanie zapisana na Karcie SD, w folderze o nazwie "shape."

Jobs export
Format KML na karcie SD
Format SHAPE na karcie SD

Dane tekstowe na karcie SD

Screenshots na karte SD

eksp‘tovtme w
cie Tekst

eksportowane

Rys. 138 (3 nadpisane)

*» Screenshots na karte SD

Pozwala zapisywa¢ dane dotyczace cyklu pracy na Karta SD, w formacie testowym.

- Wybraé pozycje Dane teksowe na karcie SD (Rys. 138) i nacisng¢ OK.

= Komunikat potwierdzenia pojawia si¢ po zakonczeniu operacji. Nacisngé¢ O K.
System wykonuje zapis tylko w nastepujacych warunkach:

« predkos¢ przekracza 0,3 km/h, i/lub

« gtéwne sterowanie w pozycji ON + (przynajmniej) jedna sekcja w pozycji ON

Dane zostang zapisane na Karcie SD, w folderze o nazwie "text".

PLIK REJESTRACJI DANYCH
System generuje plik “lastjob.txt” (zawierajgcy dane aktywnego cyklu pracy) oraz inne pliki “jobxx.txt”,
odpowiadajgce nazwom zapisanych cykli pracy.
Dane zawarte w pliku mogg by¢ wyswietlone w komputerze osobistym przy uzyciu edytora tekstow.
Sa one tylko przyblizone i stuzg jedynie jako przykiad: w rzeczywistosci beda zawsze rézne, w
zaleznosci od wykonanego zabiegu.

Jobs export
Format KML na karcie SD
Format SHAPE na karcie SD

Dane tekstowe na karcie SD
Screenshots na karte SD ‘CC)

Screenshots przeniesione na
Karta SD
6/6 przeniesione

Rys. 139

Przedtuzone nacis$niecie F 8 zapisuje obraz ekranu, wyswietlany na pamigci wewnetrznej
(maks. 10 obrazéw).
Niniejsze menu umozliwia zachowanie obrazéw zapisanych na Karcie SD.

- Wybraé pozycje Screenshots na karte SD (Rys. 139) i nacisngé OK.
- Komunikat potwierdzenia pojawia sig¢ po zakornczeniu operacji. Nacisng¢ O K.

Obraz zostanie zapisany na Karcie SD, w folderze o nazwie "screen-shots".

0 zrzlak g < zr¥ak g b B (\W/PR) Bl R (GORA/DOL)

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par.
danych zmianeg danej zmiany danej 7 3'

Wzrost / B Zatwierdz ﬂ Wychodzi z l!!l
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HON

12.4.2 Backup

Zarzgdza wymiang ustawien systemu pomiedzy monitorem a pamigcig zewnetrzna.

Eh Nacisngé F 4, aby wejé¢ do Zarzagdzanie pamieciami.

* Utworz plik backup na karcie SD

Pozwala na zapis kopii (backup) ustawien systemu na karta SD.

- Wybraé pozycie Utwérz plik backup na karcie SD (Rys. 140)
i nacisng¢ OK.

5 o 1 N\
Utworzenie kopii zapasowej na

Karta SD: Wybra¢ rodzaj zapisu:

ooty - : i 0O K: zaawansowana kopia zapasowa
Utwérz plik backup na karcie SD CC)_) zaawanhsowane twirzeme kopii (zapisuje kopie Zapasoyva typusyabk’)
Zatadowaé plik backup z karty SD O 4 Zzpasowyc bt F 1. standardowa kopia zapasowa
(F1) standardowe tworzenie kopili (zapisuje kopie zapasowa typu ,,.zip")
zapasowych ESC: anuluj.
Rys. 140 . - Komunikat potwiertizenia (Rys. 142 / Rys. 143) wyswietli sie
G (Edanulyj D, na displayu na zakonczenie zapisu. Nacisng¢ ES G.

Rys. 141 Backup zostanie zapisany.na Karcie SD, w folderze o

nazwie "backups®.\Oba formaty kopii zapasowych mogg by¢
zatadowane Zxmonitora.

€ Kopia zapasowa utworzona na

Karta SD

ZAAWANSOWANA KOPIA ZAPASOWA: ZAPISUJE KOPIE ZAPASOWA TYPU ,,.ABK”
O 2020-03-13_07-30-30.abk

Poza kompletna kopia wszystkich ustawien i zapisanych plikéw, zawiera dodatkowe informacje, ktére moga by¢
L 100 % ukoficzona (87 ﬁ|es=CC) wykorzystane w przypadku wsparcia technicznégo systemu.
Rys. 142
(i Kopia zapasowa utworzona na
Karta SD .,
O 2020-03-13_07-31-11.zip STANDARDOWA KOPIA ZAPASOWA: ZAPISUJE KOPIE ZAPASOWA TYPU ,,.ZIP
; 5 Kompletna kopia wszystkich ustawien i zapisanych plikow.
| 100 % ukoriczona (83 ﬁIesECC)
Rys. 143
+ Zatadowac plik backup z karty SD
Backup

Backup na Karta SD

Utworz plik backup na karcie SD

Zatadowac plik backup z karty SD 2020-03-12_10~

C@ 2020-03-12_10-57-19

Usun wszystkie pliki backup z karty SD

2020-03-12_11-4 2020-03-12_11-13-09

Rys. 144

owac kopie zapasowg
-03-12_10-57-19.abk
z Karta SD?

2020-03-12_13-17-41

2020-03-12_13-17-27

Rys. 145

Ponownie uruchomiéwrzadzenie
naciskajgc klawisz

Rys. 146

* Usun wszystkie pliki backup z karty SD

Pozwala na zatadowanie na urzadzenie kopii (backup)
ustawien systemu, CZYNIAC JE AKTYWNYMI.

Przed wykonaniem niniejszej operacji zaleca si¢
utworzenie kopii backup istniejacych ustawien.

- Wybra¢ pozycje Zatadowacé plik backup z karty
SD (Rys. 144) i nacisng¢ OK.

- Wybra¢ folder backup do zatadowania (Rys. 145) i
nacisng¢ OK.

Monitor zada potwierdzenia: WSZYSTKIE ustawienia
aktywne do tego momentu zostang utracone.
(OK: potwierdz, ES G: anuluj).

CC) - Komunikat na Rys. 146wyswietli sig na wyswietlaczu na zakonczenie tadowania.
Ponownie uruchomi¢ urzgdzenie naciskajgc przycisk O K.

Backup

Utwérz plik backup na karcie SD
Zatadowa¢ plik backup z karty SD
Usun wszystkie pliki backup z karty SD

ECC)Pozwala na usunigcie wszystkich danych backup z karty SD.

- Wybra¢ pozycje Usun wszystkie pliki backup z karty SD (Rys. 141) i nacisng¢ OK.
Monitor zgda potwierdzenia usunigcia (O K: potwierdz, E S G: anuluj).

Karta SD:
O Zatwierdzi¢ usuniecie wszystkich
backup?

Rys. 147

] prrowadza Kazuje a Przesuw Przesuw \éVzrc_Js_t/ _ (Ziatwierldib Wychodzi z l!!'
wybrany sy Wybrany ol - 5 mniejszenie ostep Iu funkgji lub ze
o znak & znak pdl (LWV/PR) (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej Par.

7.3
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12.4.3 Usuniecia z pamieci wewnetrznej

Pozwala na usuniecie danych z pamieci wewnetrznej monitora. PLIKOW W UZYCIU NIE MOZNA USUNAC.
W nastepnych paragrafach zostang uzyte jako przyktad Przyrzady: procedura bedzie jednakowa dla wszystkich innych
przypadkow (Ciagniki, Uzytkownicy, etc.).

e Eh Nacisngé F 4, aby wejé¢ do Zarzadzanie pamieciami.

Usunigcia z pamieci wewnetrznej - Wybra¢ pozycje Przyrzady (Rys. 148) i nacisng¢ OK.
Maszyny samobiezne 5 o - Przejrze¢ liste nazw w pamiegci: wybra¢ zadany
(=3 @ ( : P o przyrzad (Rys. 149) i nacisng¢ O K.
Przyrzady ; Zatwierdzi¢ usuniecie? Przycisk F 1 umozliwia wyswietlenie informacji
= dodatkowych do wybranege.pliku:
Ciagniki 2 Rys. 149 - Komunikat obecny na rysunku pojawia sie na
i - wyswietlaczu: potwierdzi¢ usuniecie naciskajac O K.
Rys. 148

12.4.4 Kopiuj pliki w pamieci wewnetrznej

Pozwala na skopiowanie danych z pamieci zewnetrznej do pamieci wewnetrznej monitora.

Do pamigci wewnetrznej mozliwe jest skopiowanie nastepujgcych danych:
- Mapy z karty SD: nalezy utworzy¢ w pamieci zewnetrznej folder ,maps” i umiesci¢ w nimplik.zawierajacy mape zadanego przebiegu (*.dbf,

*.shp, *.shx)
MaPy recepturowe -Wybra¢ pozycje Mapy z karty SD (Rys. 150) i
Aktualizacja urzadzen zdalnych ‘% |mportowane = naCisnaé oK.
et - Karta SD Monitor zgda potwierdzenia importu
Aktualizacja firmware monitora O OK: potwierds, ES G- anuluj
MapV receptirowe: - Komunikat potwierdzenia (Rys. 151) pojawia si¢ na
i o P - 24/24 skopio wyswietlaczu na zakonczenie operaciji. Nacisng¢ ES C.
Zatwierdzi¢ importowanie? g
(24 isane ® UWAGA: PLIKI O TEJ SAMEJ NAZWIE
Rys. 150 Rys. 151 ZOSTANA ZASTAPIONE.

12.4.5 Aktualizacja urzadzen zdalnych

* Aktualizacja firmware monitora

- Wprowadzi¢ karta SD do specjalnego gniazdka monitora.

URUCHOMIENIE AKTUALIZACJI:

1 Wybrac¢ pozycje Aktualizacja firmware monitora (Rys. 152) i nacisng¢ 0 K. Komunikat na Rys. 153 wyswietli sie na wyswietlaczu na
zakonczenie fadowania.
2 Usung¢ karta SD a nastepnie ponownie uruchomié monitor.

Aktualizacja urzadzen zdalnych 5 i A
i — Ponownie uruchomic urzadzenie,
Aktualizacja firmware monitora \ @ aby wykonac’: aktualizacje

Rys. 152 Rys. 153

Podczas wtaczeniaskomputer sprawdzi dane oraz rozpocznie instalacje.
UWAGA: PODCZAS KOLEJNYCH OPERACJI NIE WYLACZAC MONITORA ORAZ NIE ODLACZAC ZASILANIA!

Po zakonczeniu instalacji komputer zostanie ponownie wtgczony w sposéb samoczynny.

ZACHOWANIA UPRZEDNIO USTAWIONYCH KONFIGURACJI.

JEDNAKZE ISTNIEJA PRZYPADKI, W ZALEZNOSCI OD KRYTYCZNOSCI
AKTUALIZACJI, W KTORYCH JEJ INSTALACJA MOZE SPOWODOWAC CALKOWITE
USUNIECIE WSZYSTKICH USTAWIEN ORAZ ZAPISANYCH PLIKOW. ODNOSNIE
Updating... WSZELKICH DOTYCZACYCH TEGO INFORMACJI NALEZY ODNIESC SIE DO PLIKU
— “README” ZAWARTEGO W PAKIECIE.

Dﬂgiorlr wPO WYBRANIU FUNKCJI AKTUALIZACJI SYSTEM JEST PRZYGOTOWANY DO

Rys. 154

Wzrost / H Zatwierdz ﬂ Wychodzi z |!!|

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par.
danych zmianeg danej zmiany danej 7 3'

F1 L/vabr:)av'vqadza 5= \Il(vatS)lrj;i F7 Przesuw il Bl Przesuw
(i Jj Wybrany [y Wyorany « w/PR) BN Rl (GORA/DOL)
znak znak
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12.5
F5 taduj prace

Uaktywnia procedure w celu wznowienia wczesniej zapisanego zabiegu.

1 Nacisngé¢ F'5 w celu wznowienia wczesniej wykonanego zabiegu wsrdd tych zapisanych.
Jak w przypadku funkcji Nowa praca (par. 12.3), jezeli nie zostat jeszcze zapisany, monitor zada zapisania cyklu pracy w toku.

2 Wybrac cykl pracy wsrdd tych proponowanych w spisie (Rys. 155) i nacisng¢ O K w celu zatwierdzenia wyboru.

2a Gdy zostanie pobrany ,stary” cykl pracy, monitor dostarcza wskazéwek odnosnie jazdy wznawiajgc warunki aktywne w momencie zapisu.
Na stronie Opcje zatadunku (uaktywnionej w par. 10.8.9), mozna wybraé, ktére informacje zatadowa¢ (Rys. 156).

3 Wybrac¢ i nacisng¢é O K w celu przejscia do jazdy.

4 Wykonac¢ zabieg (Rys. 158).

taduj prace

job00

59701

2015 09:20

jobO1 ob02
22/01/2015 09:21 22/12/2014 14:50

Rys. 155

Opcje zatadunku
tadowanie...
Strefa zaaplikowana:
Obwad:
Linie odniesienia:

Punkty orientacyjne

alolololo)

| Dane pracy:

3

Przycisk F 1 umozliwia
wys$wietlenie informacji
dodatkowych do
wybranego pliku.

Na tej stronie mozesz uaktywni€ lub wytgczy¢ informacje zapisane podczas ostatniego zapisywania (
{[v) Dana aktywna, xJ#Dana nieaktywna).

- Wybra¢ pojedynczo dane zaproponowane w spisie i przystgpi¢ do ustawienia:

« Strefa zaaplikowanagdy wytaczysz te dana, zostanie wyzerowany réwniez odpowiedni licznik.
* Obwod gdywytgczysz te dana, zostanie wyzerowany réwniez licznik obliczonej strefy.

* Linie odniesienia

* Punkty orientacyjne

* Dane pracy gdy wytaczysz te dang, zostang wyzerowane wszystkie liczniki;

przy zatadowaniu cyklu pracy zostang zapisane nowa data i godzina rozpoczecia zabiegu.

=Wybraé¢ Rozpoczecie pracy... i nacisngé O K w celu przejécia do Ustawienia zabiegu.

Rys. 156
3
© Rozpoczecie pracy...
Rys. 157 :
Rys. 158
e Wprowadza m Kasuje = B Proesuw ra [ ro NN, Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z l!!'
(i )] wybrany iy worany SR B 1\ PR) L4 (GORA/ DOL) | £mniejszenie dostep lub funkejilub ze - Tp -
znak znak danych zmiane danej zmiany danej 7 3'
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12.6
Wyswietla informacje / alarmy cyklu pracy.
F6 Info / Alarmy y i y cyklu pracy.

Kontynuuj ostatnig
prace

Zapisywanie pracy

1 Nacisna¢ F 6 w celu wyswietlenia menu
Zarzadzane W@ Info / Alarmy (Rys. 160).

Nowa praca

powiadomienia dla operatora, podzielone,

Q Odbiornik GPS niepodtgczony! wedtug znaczenia, na
taduj prace Info / Alarmy Rys. 160 Q Alarmy krytyczne
A Alarmy niskiego priorytetu
© Info

F1 L/vabr;vr\:adza 5= \lfvaf)lr‘;i F7 Przesuw il Bl Przesuw
(i Jj Wybrany [y Wyorany « w/PR) BN Rl (GORA/DOL)
znak znak
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13

MENU PRACY

Aby uzyska¢ dostep do menu cyklu pracy, naci$nij przycisk MeNu. Nacisniecie klawisza z boku aktywuje odpowiednig funkcje.
UWAGA: pozycja funkcji jest zmienna, a wiec takze odpowiedni klawisz.

Dane pracy

Dane GPS

strona 1

13.2

1341 Widok ogéiny

Widok ogdlny pola podczas zabiegu

13.3 Dane GPS

Wyswietla dane GPS

Wyswietla ekran kontrolny SkyGuide

- [ - e " Wil - | S
a Zg’ak Y o Zri’ak Y LA Lw/PR) BN B (GORA/DOL)

Wzrost /
Zmniejszenie
danych

Zatwierdz
dostep lub
zmiane danej

Wychodzi z
funkgji lub ze
zmiany danej

N

Par.
7.3
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13.2

Wyswietla dane robocze
Dane pracy

1 Nacisna¢ klawisz MENU.
2 Nacisng¢ klawisz z boku menu , aby wyswietli¢ dane robocze.
3 Nacisng¢ F4 / F6 w celu przewinigcia danych.

Dane pracy

4 |
Dane pracy Widok ogoélny !
d /i s Strefa zaaplikowana: 0.00 ha
Strefa obliczona: 0.00 ha
Dane GPS Stan urz ie Czas pracy: 00:00
7 Catkowity czas obrabiania: 00:00
Srednia produkcja: 0.0 ha/h
Menu SkyGuide b4 Data rozpoczecia pracy: 1Sty 1970
Godzina rozpoczecia pracy: 00:00 3

Rys. 168 Rys. 169

13.1

5 . Widok ogélny pola podczas zabiegu
Widok ogélny golny pera P 9

W dolnej.czesci displaya wyswietlany jest
opis wybranego powiadomienia.

1 Nacisng¢ klawisz MENU.
2 Nacisna¢ klawisz z boku menu Widok ogélny.

Dane pracy Widok ogolny

Dane GPS Stan urzadzenia

/’ Menu SkyGuide

Rys. 161
WSKAZNIKI | PUNKTY ORIENTACYJNE NA POLU
Punkt przerwahiaycyklu'pracy, wprowadzony za
pomoca funkcji ,PRZERWA” (par. 14.2.1)
Na stronie NIE jest mozliwe oznaczenie lub
zmodyfikowanie tego punktu.
Strefa zawierajgca sie w obwodzie
pola (funkcja ,STREFA”, (par. 14.3)
Strefa poza obwodem pola Ogodlne punkty orientacyjne
(patrz funkcja "STREFA")
Pozycja maszyny
Kursor
Strefa uzyta/
Skala
F3 [Z=8 Regulacja zoom na displayu : ‘ Wskazuje pozycje maszyny gdy
° F 3 (+) zwieksza, znajduje sie poza wyswietlong
o F 5 (-) zmniejsza strefg
Rys. 162
CIAG DALSZY
- prr;vr\:adza - Katsjtrjgf1 - Przesuw 0 B boosuw ;Vzrqs_t/ _ Sat\;vierldzb }NthP?Zi z |_._!|
a L y o B y - (LW /PR) ™ B4 (GORrRA/DOY) mniejszenie ostep lub unkiji ub ze Par.
znak znak danych zmiane danej zmiany danej 73
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ZNAKOWANIE PUNKTOW ORIENTACYJNYCH

procedury lub za pomocg specjalnej funkcji (par. 14.2.2).

Punkty orientacyjne ogdlne moga by¢ zapisane za pomoca3 tej
w Moze by¢ zaznaczonych wigcej punktow.

% Na tej stronie mozna zapisa¢ punkt pola réwniez jezeli ciggnik znajduje sie w
innej pozyciji.
1 Na widoku ogdinym pola (Rys. 163) nacisnag¢ klawisz O K.
Wyswietla sie kursor A.
2 Nacisng¢ F4 / F6 / F'7 /| F8 w celu przestawienia kursora do punktu do
oznaczenia.

3 Nacisng¢ OK (Rys. 164).
4 Nacisng¢ F'7 / F8 w celu wybrania typu znacznika.
5 Nacisng¢ OK w celu zatwierdzenia (Rys. 165).

i

Rys. 163

o/

Rys. 164

Rys. 165

USUWANIE PUNKTOW ORIENTACYJNYCH

1 Na widoku ogdélnym pola (Rys. 166) nacisna¢ klawisz O K. Wyswietla sie kursor A.

2 Nacisng¢ F4 / F6 / F7 /| F8 w celu przgstawienia kursora w poblize lub nad'zaznaczony punkt;
gdy punkt jest wybrany, wyswietli sig¢ symbol na srodku kufsora.

3 Nacisng¢ dwa razy O K w celu usunigcia (Rys. 167) / E S C w celuanulowania.

Rys. 166

Rys. 167

A ey [ yoren R Py RV sy
e zr{ak g o zr¥ak g b \W/PR) Bl R (GORA/DOL)

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 7 3'

Wzrost / H Zatwierdz ﬂ Wychodzi z l!!'
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U 1] PRA
13.3 Wyswietla dane GPS
Dane GPS
1 Nacisng¢ klawisz MENU.
2 Nacisna¢ klawisz z boku menu Dane GPS.
Ta strona wyswietla dane przekazane do odbiornika GPS.
Dane pracy Widok ogdlny
Szeroko$¢ geograficzna: 0.00000000 -
Dane GPS Stan urzadzenia
I I l Diugo$é geograficzna: 0.00000000 -
Wysokos$¢ geograficzna: Om
Menu SkyGuide Wiek DGPS: 0 sec
llos¢ satelitow: 0.0
HDOP: 0.0
Rys. 171
Rys. 170
) Vprowadza gy Kasuje 7 Przesuw =N Bl Przesuw Wzrc.)s.t ! . Zatwierdz WVCh.(.)dZi z I-.-!l
e wybrany o wybrany - (LW /PR) ™ B4 (GORrRA/DOY) Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par
znak znak danych zmiane danej zmiany danej 7 3'

45



\/ \N U V K '] PRA \/

Pozwala na sprawdzenie prawidtowego dziatania monitora: na wy$wietlaczu pojawi sig opis wybranej pozyciji.

13.4 Pozycje wyswietlane w niniejszym menu sa przeznaczone TYLKO DO ODCZYTU; s3 zalezne od
Stan urzqdz enia przeprowadzonych ustawien podstawowych (rozdz. 9).

1 Nacisna¢ klawisz MENU.
2 Nacisna¢ klawisz z boku menu Stan urzadzenia.

Dane pracy k ogolny

Stan urzgdzenia

,4" Menu SkyGuide

Rys. 172

LICZNIKI WYNIKOW URZADZENIA

Liczniki wynikow urzadzenia

Strefa zaaplikowana: 0 ha Umozliwia skonsultowanie catkowitych danych,zabiegow, dotyczacych zaaplikowanego obszaru oraz
Catkowity czas obrabiania: 0h Czasu pracy.
Predko$¢ maksymalna: 0.0 km/h

Rys. 173

SYGNALY ZEWNETRZNE

On)— Monitor wyswietla status gtéwnego zewnegtrznego sterowania w celu uruchomienia zabiegu.
Kierunek jazdy: Do przodul

Sterowanie zewnetrzne:

Monitor namierza kierunek ruchu.

2
B

N

BN

WERSJE FIRMWARE

Wersje Firmware

Wersja monitora: NavigatorLT 4.2.0
Data firmware monitora: 2019-11-1211:00 +0100
Build hash: 753b 3fff559b Monitor wyswietla wersje firmware.
Wersja OS: N 1.34N
. Wersja BOOT: 1.18.0-R
Rys. 175

DANE ZASILANIA

\ N\

Napiecie baterii wewn. 417 v Monitor sprawdza stan zasilania.

X
P
=
J
[s)

STATUS PAMIECI
Uzyeie Pamieci: 0 Odsetek pamieci wykorzystywany przez system do pracy w toku.

Rys. 177

Wzrost / B Zatwierdz ﬂ Wychodzi z l!!'

Zmniejszenie | dostep lub funkciji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 7 3'

A ey [ yoren R Py RV sy
e zr{ak g o zr¥ak g b \W/PR) Bl R (GORA/DOL)
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13.5
Menu

Menu ustawien roboczych

1 Nacisng¢ klawisz MENU.
2 Nacisna¢ klawisz z boku menu Menu ustawien.

Dane pracy Widok ogdlny

Dane GPS Stan urzadzenia

Menu SkyGuide

Rys. 178

Kompensacja odl. Linii odnies.:

Uzytkownik

Rys. 179

0.00 m >

usr00 >

Na tej stronie ma sie bezposredni
dostep do niektérych menu, uzytecznych
podczas cyklupracy:

- Parametry pragy (str. 20).
+ Uzytkownik (par. 10.8).

e \Vprowadza E Kasuje
(i) wybrany o wybrany
znak znak

F7 Przesuw L= Bl Przesuw
« (LW / PR) N B4l (GORA/DOL)

danych

Wzrost /
Zmniejszenie

Zatwierdz
dostep lub
zmiane danej

funkciji lub ze
zmiany danej

Wychodzi z I_._!l
H Par.

7.3
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13.6.1

13.6 Wyswietla ekran kontrolny SkyGuide
) . SkyGuide umozliwia korekcje pozycji GPS za pomoca powtorzenia kalibracji jednego konkretnego
SkyGuide punktu pola (punktu poczatkowego SkyGuide).

1 Nacisna¢ F 3 w celu rozpoczecia nowego zabiegu. Jesli nie zostat jeszcze zapisany, monitor zgda zapisania trwajgcego cyklu pracy: nacisng¢é O K, aby
kontynuowa¢ bez zapisywania lub E'S G, aby przerwaé procedure i przej$¢ do zapisywania (pkt 12.2).

2 Nacisng¢ klawisz MENU.

3 Nacisna¢ klawisz z boku menu SkyGuide.

4 Nacisng¢ F4 /| F6 w celu przewijania danych.

SkyGuide

Dane pracy Widok ogolny

Odczyt punktu poczatkowego #>
p
Dane GPS Stan urzgdzenia
Pokazuje linie powrotu do punktu poczgtkowego:
Okres wstepnego ostrzezenia: 40 min >

Menu b
A

W dolnej czesci ekranu wyswietlany jest
opis wybranych danych.

Rys. 180 Rys. 181

Kalibracja punktu poczatkowego

%

Umozliwia uruchomienie procedury kalibracji punktu poczatkowego SkyGuide (menu Kalibracja punktu poczatkowego jest wytgczone, jesli punkt
poczatkowy jest juz obecny).
Czas walidaciji kalibracji wynosi 1 godzine.

UWAGA: podczas pierwszej kalibracja punktu poczatkowego nalezy znalez¢ punkt odniesienia i ustawienie pojazdu. A to

dlatego, ze w przysztych kalibracjach nalezy wréci¢ doktadnie do punktu poczatkowego i utrzymac¢ to samo, wczesniej wybrane,
ustawienie pojazdu, w przeciwnym razie korekcja sygnatu GPS nie bedzie dokladna.

ADNOTACJA: Po rozpoczeciu nowej pracy usuwany jest punkt poczatkowy SkyGuide.

1 Wybraé menu Kalibracja punktu poczatkowego i nacisng¢ Ok.

2 Odczeka¢ 15 sekund. Postepowac¢ zgodnie ze wskazanymi krokami; wybierajac zgdane opcje (O K: zatwierdzi¢ pozyskane dane / ESG:
odrzucic pozyskane dane).
3 Nacisng¢ OK lub ES G, aby wrdci¢ do strony SkyGuide.

w Procedura kalibracji punktu poczatkowego zostanie przerwana, jesli maszyna nie jest
e nieruchoma (zatrzymana, zerowa predkos¢) lub jesli jakos¢ sygnatu GPS jest

Szerokos¢ geograficzna: 40.00445557° niedostateczna.

Dhugosc¢ geograficzna:  10.00000000°

Jakosé: Single point
Wiek DGPS: 0
llos¢ satelitow: 12

0.5
o g m—> Procedura zakoriczona pomysinie
Pozyskiwanie zakoriczong

Liczba odczytanych punktéw: 150
Procedura przerwana, odrzucone dane kalibracji

Nacisna¢ @@ w celu zatwierdzenia, celu anulowania

Rys. 182

= prrfavr:adza Fz Ka;trgi EA B Foesv PR B Presuw
0 i © S LN A (w/PR) BN R (GORA/DOL)

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

Wzrost / B Zatwierdz H Wychodzi z I_._!l
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13.6.2 Kalibracja korekc;ji

13.6.3

Umozliwia uruchomienie procedury korekcji punktu poczatkowego SkyGuide (menu Kalibracja korekcji jest wigczone tylko, jesli punkt poczgtkowy
jest juz obecny).

Zaleca sie korekcje, kiedy walidacja punktu poczgtkowego uptywa lub uptyneta (alarmy na ekranie: Czas SkyGuide bliski uplyniecia, Powtorzyé
kalibracje SkyGuide ).

1 Wybra¢ menu Kalibracja korekgji i nacisng¢ oK.
2 Odczeka¢ 15 sekund. Postgpowac zgodnie ze wskazanymi krokami, wybierajgc zadane opcje (OK: zatwierdzi¢ pozyskane dane / ESG:

odrzuci¢ pozyskane dane).
3 Nacisng¢ OK lub ES G, aby wréci¢ do strony SkyGuide.
Kalibracja korekcji zostanie przerwana, jesli maszyna nie jest nieruchoma
=S (zatrzymana, zerowa predkosc), jesli jakos¢ sygnatu GPS jest niedostateczna lub jesli

Szerokoé¢ geograficzna: 40.00445557° przebywa si¢ zbyt daleko od skalibrowanego wczesniej punktu poczatkowego

Diugosé geograficzna:  10.00000000° SkyGuide.
Jakosé: Single point

Wiek DGPS: 0

llos¢ satelitéw: 12

HDOP: 0.5

o : m—) Procedura zakonczona pomysinie
Pozyskiwanie zakoriczone

Liczba odczytanych punktéw: 150
Odlegtos$¢ od punktu poczatkowego: 0.0 cm

E‘%—) Procedura przerwana, odrzucone dane kalibracji

Nacisna¢ w celu zatwierdzenia w celu anulowania

Rys. 183

Reset punktu poczatkowego

13.6.4

Pozwala na zresetowanie punktu poczgtkowego SkyGuide tak, aby umozliwi¢ kalibracje nowego punktu poczatkowego, tj. innego odniesienia na
polu.
Menu Reset punktu poczatkowego jest wigczone tylko, jesli punkt poczatkowysjest juz obecny.

1 Wybrac¢ pozycje Reset punktu poczatkowego i nacisng¢ OK.
2 Wybrac¢ pozgdang opcje. (OK: skasowac punkt poczatkowy / E S B: zachowac punkt poczgtkowy).

Pokazuje linie powrotu do punktu poczatkowego

13.6.5

Pozwala na wtgczenie/wytgczenie wyswietlania wskazania powrotu do punktu poczatkowego, {j. linii, ktora taczy maszyne z punktem
poczatkowym SkyGuide (§{v) Linia wiaczona, x ) Linia.wytaczona).

Linia jazdy jest widoczna po uptywie okresu wstepnégo ostrzezenia i znika, kiedy maszyna znajduje sie w odlegtosci mniejszej niz 10 m od punktu
poczatkowego SkyGuide.

Zaznaczy¢ A?

o

Rys. 184

Okres wstepnego ostrzezenia

IV

Kalibracja punktu poczatkowego SkyGuide jest wazna przez 60 minut.
Okres wstepnego ostrzezenia wskazuje po uptywie ilu minut od kalibracji punktu poczatkowego SkyGuide zaleca sie wykonanie korekcji.

Po uptywie okresu wstepnego ostrzezenia na stronie cyklu pracy pojawi sie komunikat Czas SkyGuide bliski uptynieciu.

Zaleca si¢ ustawi¢ okres wstepnego ostrzezenia ponizej czasu walidacji kalibracji (1 godzina) tak, aby operator miat czas na
powro6t do punktu poczatkowego w celu wykonania kalibracji

F1
i

Wzrost / B Zatwierdz ﬂ Wychodzi z l!!l

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par.
danych zmianeg danej zmiany danej 7 3'

Wprowadza g Kasuie 8 Wil Przesuw il Bl Przesuw
wybrany g worany B W W/ PR) B Bdl (GORA/DOL)
znak znak
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14

FUNKCJE ROBOCZE

Rys. 185

Aby wejs¢ do funkciji pracy rozpoczaé zabieg (Nowa praca,
taduj prace, Kontynuuj ostatnig prace, rozdz. 12 Menu ,Home”);

na stronie jazdy nacisng¢ klawisz FUNC.

Gdy lista bedzie aktywna (Rys. 185), wci$niecie kazdego przycisku uaktywni funkcje

wyswietlong obok.

Tabela reasumuje wszystkie mozliwe funkcje pracy i odpowiedni klawisz funkcyjny (funkcje niedostepne sg wyswietlone w szarym kolorze).

L]

Par.

Zaznacz punkty
= Grupuje oznakowahie wiekszej ilosci punktow:

F3/F5/F7
Zapamietanie
ogolnych punktow
orientacyjnych

Tryb jazdy
Wybor trybu jazdy

Strefa

Obliczanie strefy pola

Powrot do przerwy
Wskazowki dotyczgce jazdy w celu powrotu do punktu
przerwania cyklu pracy.

Wyréwnaj

Nowy AB
Utworzenie nowej $ciezki AB

Wyréwnanie na najblizszym rzedzie

Wyswietlacz
Opcje wyswietlania.
Grupuje kilka funkciji:

F4
Aspekt
zabiegu

!
o

e Wprowadza m Kasuje D oesuw ra [ ro NN, Wzrc_Js_t/ ) Zatwierdz
(i) wybrany o wybrany ' (LW /PR) "™ E& (GORA/DOL) Zmniejszenie | dos_tep lub )
znak znak danych zmiane danej

Wychodzi z l!!'
ﬂ funkgji lub ze ar

zmiany danej
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FUNKCJE PRACY

14.1 F2 Tryb jazdy Wybor trybu jazdy.

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FuNG.
2 Nacisng¢ F 2 w celu wykonania funkgji.
3 Wybrac¢ tryb jazdy (Rys. 187):nacisnaé F4 i F 6w celu przemieszczania sie¢ miedzy dostepnymi pozycjami.

(A - Tryb prostoliniowy, B - Tryb krzywoliniowy, C - Tryb osi przegubu lub D - Tryb swobodnej jazdy)
4 Zatwierdzi¢ wybor.

Tryb kierowania

£

£,

Rys. 186 Rys. 187

B - TRYB KRZYWOLINIOWY

) ( )

. J " e J
Rys. 188 Rys./189 Rys. 190
Sciezki na wyswietlaczu , ktére stuzg jako odniesienie jazdy Sciezki na wyswietlaczu, ktére stuza jako odniesienie jazdy przewidujg $ciezki nieprostoliniowe bez
sg doktadnie prostoliniowe lub réwnolegle do linii odniesienia, zbyt waskich krzywych (Rys. 190).
ktora przechodzi przez zaznaczone punkty A i B. Wykonany przejazd na trasie pomiedzy A i B zostanie zapisany i monitor utworzy réwnoodlegte
Podczas tworzenia $ciezki odniesienia, ewentualne krzywe sciezki.

wykonane na trasie miedzy A i B zostang zignorowane.

C - TRYB 0S| PRZEGUBU D - TRYB SWOBODNEJ JAZDY

. J . J
Rys»191 Rys. 192
Specjalnyitryb do wykonania zabiegu na polu z mobilnymi Nie ma odniesien do jazdy na displayu.
osiami przegubu. Operator bedzie swobodnie kierowat i bedzie mégt sprawdzi¢

Wykonany przejazd okrezny na trasie pomiedzy A i B zostanie na displayu cato$ciowy oprysk strefy w rzeczywistym czasie.
zapisany i monitor utworzy réwnoodlegte i wspoétsrodkowe
Sciezki.

Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze Par.
danych zmianeg danej zmiany danej 7 3'

Wzrost / B Zatwierdz H Wychodzi z l!!'

F1 ngowadza Fz Kals)uje F7 F8 Przesuw Il Bl Przesuw
(i J§ ybrany s Wybrany LN B (w/rrR) BN R (GORA/DOL)
znak znak
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14.2

. . Grupuje opcje dostepne dla zaznaczenia punktéw orientacyjnych.
F3 Zaznaczenie punktow

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FUNG.
2 Nacisng¢ F 3. Wyswietli sig spis opcji do zaznaczenia punktéw (Rys. 193).
Nacisnigcie kazdego klawisza uaktywni funkcje obok.

Rys. 193

14.2.1
F1 Przerwa Zapamigtanie punktu przerwania cyklu pracy, ktéry'bgdzie oznaczony znakiem na displayu.

1 Na stronie jazdy nacisnag¢ klawisz FUNG.

2 Nacisng¢ F 3 w celu wyswietlenia opcji.

3 Nacisng¢ F 1 w momencie, gdy znajdziesz sie w pozycji do zapamietania (A na Rys. 194):
Symbol ¢ zostanie umieszczony doktadnie w tym.punkcie,

)

PN

\

—~

Monitor moze zapisa¢ TYLKO JEDEN PUNKT przerwania:
za kazdym razem, gdy zapisujesz jeden punkt, ten poprzedni bedzie usuniety.

-0/-0 -0

Zapamigtanie ogolnych punktéw orientacyjnych , QP ,

Punkty orientacyjne ogdlne moga zosta¢ zapamietane za pomoca niniejszej procedury
lub przez widok ogélny pola (par. 13.1). Moze by¢ zaznaczonych wigcej punktow.

1 Na stronie jazdy nacisnag¢ klawisz FUNG.

2 Nacisng¢ F 3 w celu wyswietlenia opcji.

3 Nacisna¢ ponownie F 3 (alternatywnie F'5 lub F'7) w celu zapamietania danego punktu (B na Rys. 196):
Symbol odpowiadajgcy wcisnietemu klawiszowi zostanie umieszczony doktadnie w tym punkcie:

F 3 dla punktu | ; F5 perdla punktu | ; F7 dla punktu | .

Rys. 195
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14.3 F 4 Strefa Uaktywnia procedure do obliczenia strefy pola przejezdzajgc po jego obrzezu.

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FUNG.

2 Nacisng¢ F 4 w celu uruchomienia procedury obliczania strefy (lista funkcji znika).

Wyswietli sie komunikat Wybér zewnetrznej strony pola, aby ustawi¢ strone maszyny do uzycia jako odniesienie w celu okreslenia
zewnetrznego obrzeza pola.

3 Nacisna¢ F 3 (Lewy) lub F4 (Prawy): na wyswietlaczu pojawi sie biata linia, ktora kresli obrzeze w miare przesuwania sie ciggnika (Rys. 198).
4 Przejechac przez obwdd pola lub strefe, ktérg chcesz obliczy¢. Gdy zblizasz sig do punktu poczatkowego obliczania, nacisnij ponownie
klawisz FUNC.

5 NacisngéF 6 w celu zakonczenia procedury oblicza strefy (Rys. 199). Komputer potaczy punkty poczatku i konca i obliczy wewnetrzng strefe.

Wybér zewnetrznej strony
pola

Rys. 197 Rys. 198

WZewnetrzne obrzeze pola (biata linia) sledzi trase otwartego i
najbardziej wysunietego na zewnetrz zaworu sekcyjnego.

Gdy wszystkie zawory sekcyjne sg zamkniete, obrzeze pola zaczyna
sie od srodka belki.

BRZEG POLA PO LEWEJ STRONIE BRZEG POLA PO PRAWEJ STRONIE

Rys. 200 Rys. 201

‘:kcja pauzy przy obliczaniu strefy

Mozna uzyc tej funkciji, kiedy trzeba wykona¢ odchylenia lub przemieszczenie podczas, gdy jest w toku znakowanie obwodu,
a nie chcesz, aby sie w nim zawieraty (na przyktad w odniesieniu do przeszkody lub konca pola).

- Nacisng¢ klawisz FUNG, a nastgpnie F 4: brzeg pola nie bedzie juz rysowany (Rys. 202);

- Nacisng¢ ponownie FUNGC, a nastgpnie F 4 aby wznowi¢ znakowanie obwodu (Rys. 204);

- Kontynuowaé procedure jak opisano powyzej (punkt 4).

Rys. 205

Rys. 203
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z Wskazoéwki dotyczace jazdy w celu powrotu do punktu przerwania cyklu pracy,?
F 5 Powrét do przerwy zapamigtanego poprzednio za pomocg funkcji “F1 Przerwa” (par. 14.2.1).

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FUNG.

2 Nacisng¢ F'5 w celu uzyskania informacji odno$nie jazdy i uaktywni¢ procedure powrotu do punktu { .

Linia koloru fuksji B na Rys. 206 (ktora tgczy pozycje pojazdu z punktem przerwania) pokazuje kierunek do sledzenia w celu
zblizenia sie do zaznaczonego punktu A. Na wyswietlaczu wyswietla sie w kolorze fuksji odlegtos¢ miedzy Waszg pozycje a samym
punktem (C na Rys. 206).

3 Kontynuowac¢ jazde i sprawdzi¢ czy odlegto$¢ zmniejsza sie: oznacza to ze sig zblizasz do punktu.

Gdy znajdziesz sige w poblizu zwrdci¢ uwage na punkt zapamigtany na displayu.

4 Po osiggnieciu pozycji, warto$¢ odlegtosci staje sie ,zero” (Rys. 207): nacisng¢ OK lub ES G w celu wyjécia z procedury.

O K monitor pabiera informacje odno$nie
Jjazdy dla zabiegu i symbol zostaje
usuniety.

E S C monitor pobiera informacje
odnosnie jazdy dla zabiegu, ale symbol
pozostaje w pamieci.

Przestaw najblizszg Sciezke odniesienia, wyréwnujgc jg do pozycji, w ktérej znajduje sie¢ maszyna.
14.5 F6 Wyr(,wnaj Ta fun_kcja jest uZyt’eczna'w przypadku, w ktérym musisz wyréwnac swojq pozycje, utrzymujgc ten
sam kierunek (wyréwnanie na uprawach rzedowych typu kukurydza, trzcina cukrowa).

> |

1 Na stronie jazdy nacisngé klawisz FUNGC.

2 Nacisng¢ F 6 w_celuwyrownania swojej pozycji do tej aktualnej.

Najblizsza $ciezka odniesienia (A na Rys. 208) przesuwa sie i wyréwnuje na $rodku ciggnika: wszystkie inne $ciezki odniesienia
przesuwajg sie W.nastépstwiesZ powodu wyréwnania, wartosé odchylenia >2.0> (B) staje sie 0.0.

Po uzyciu tej funkcji nie jest
w mozliwe odzyskanie sciezki

odniesienia startu.

A ey [ yoren R Py RV sy
e zr{ak g o zr¥ak g b \W/PR) Bl R (GORA/DOL)
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AlB Zapisuje dwa punkty A i B w polu, dzigki ktérym monitor tworzy linig stuzacg jako $ciezka
14.6 F7 Nowy AB iesienia (TO .
odniesienia (1 U, Rys. 212) dla wykonywanego zabiegu.

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FuNG.

2 Przejedz odcinek, ktéry chcesz uzy¢ jako odniesienia dla zabiegu.

Nacisng¢ F'7 w celu wykonania funkcji: wy$wietli sie zagdanie Zaznaczy¢ A? (Rys. 210).

3 Nacisng¢ O K. Display pokaze komunikat Jechaé! (Rys. 211).

4 Kontynuowacé jazde; po przejechaniu minimalnej odlegtosci (30 m / 95,5 ft), pojawi sie zadanie Zaznaczy¢ B? Nacisng¢ OK.
Na wyswietlaczu pojawi sig Sciezka odniesienia TOi wszystkie Sciezki do wykonania podczas zabiegu (Rys. 212).

wzmecamy wykonanie oznakowania A i B na koncéwkach prostoliniowego jak najdiuzszego odcinka i gdy pojazd jest w

ruchu: im dtuzszy odcinek bedzie oznakowany przez punkty A i B, tym mniejszy bedzie btad spowodowany
odchyleniem podczas jazdy.

" Jecha¢! = Om/9BBHE Zaznaczyc B?

TR

G

Rys. 210

Rys. 211

Uzywajac niniejszej funkcji monitor usunie poprzednia sciezke odniesienia TO (jezeli
w wystepuije) i zazada zapamietania dwéch NOWYCH punktéw A i B w polu, ktére
tworzadINOWA sciezke odniesienia.
UWAGA:
Punkty AiB moga by¢ wytyczone tylko z pojazdem w ruchu.
i¥8 NIE jest mozliwe odzyskanie poprzedniej sciezki T0.

Rys. 212 TO0

e \Vprowadza E Kasuje rr l e WS e = Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z l..l
wybrany wybrany rzesuw Przesuw Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze =
(i) snak Q Jnak « LA (LW/PR) N R4 (GORA/DOL)

danych zmiane danej zmiany danej F.’,a;'
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14.7 F8 Wyswietlacz Zmienia typ wyswietlania na displayu. Grupuje kilka opgiji.

R A

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FUNG.

2 Nacisng¢ F 8. Wyswietli sie spis opcji, ktore dotyczg wizualizacji na wyswietlaczu (Rys. 213).
Nacisniecie kazdego klawisza uaktywni funkcje obok:

F 2 zmienia wyglad ciagnika (par. 14.7.1);

F 4 zmienia wyglad zabiegu (par. 14.7.2);

F 6 zmienia wyswietlanie dzienne/nocne (par. 14.7.3);

F 8 zmienia wyswietlanie 2D/3D (par. 14.7.4);

N\ (L] 47
il @Q (MRt
(g k

Rys. 213 Rys. 214

14.7.1 F2 Aspekt ciggnika

1 Na stronie jazdy nacisng¢ klawisz FUNG.
2 Nacisng¢ FE8 w celu'wyswietlenia opcji.
3 Nacisngé'F.2 w kolejnesci w celu przegladu obrazéw ciggnika.

ZADANIE CIAGNIKA 1 (DEFAULT)

A

ZADANIE 2 ZADANIE 3

Rys. 215

ZADANIE 4 ZADANIE 5

A ey [ yoren R Py RV sy
e zr{ak g o zr¥ak g b \W/PR) Bl R (GORA/DOL)

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z
Zmniejszenie | dostep lub funkciji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

L

Par.
7.3
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14.7.2 Fa Wyglad zabiegu

E‘iﬁ' L 1 Na stronie jazdy nacisng¢ klawisz FUNC.
= 2 Nacisng¢ F 8 w celu wyswietlenia opciji.
m 3 Nacisng¢ F 4 w kolejnosci w celu przegladu kombinacji koloru zabiegu.

ZADANIE ZABIEGU 1 (DEFAULT)

ZADANIE 2 ZADANIE 3

a

ZADANIE 4 ZADANIE 5

Rys. 216

14.7.3 Fe6 Wizualizacja dzienna/nocna

1 Na stronie jazdy nacisng¢ klawisz FUNC.
2 Nacisng¢ F 8 w_celu wyswietlenia‘opciji.

d, GE

3 Nacisng¢ F 6w kolejnosci, w celu przejécia z wizualizacji dziennej do nocnej i odwrotnie.

WIZUALIZACJA DZIENNA (DEFAULT) WIZUALIZACJA NOCNA

Rys. 217

14.7.4 rF8 Wizualizacja 2D/3D

- 1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FuNG.
= 2 Nacisng¢ F 8 w celu wyswietlenia opciji.
3 Nacisng¢ F8 w kolejnosci, w celu przejscia od wizualizacji 2D do 3D i odwrotnie.

WIZUALIZACJA 2D (DEFAULT) WIZUALIZACJA 3D

Q!

Rys. 218

F1 L/vabr:)av'vqadza 5= \Il(vatS)lrj;i F7 Przesuw il Bl Przesuw
(i Jj Wybrany [y Wyorany « w/PR) BN Rl (GORA/DOL)
znak znak

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z
Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

L)

Par.
7.3
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15

KONSERWACJA /| DIAGNOSTYKA /| NAPRAWA

15.1 Komunikaty btedu
KOMUNIKAT NA DISPLAYU PRZYCZYNA USUNIECIE USTERKI
L. . Pozycja i liczba satelitéw nie pozwalajg na . s L
Jakos$¢ sygnatu GPS niedostatecznal odpowiednig precyzje jazdy Poczekac az polepszy sig jakosc sygnatu
Odbiornik GPS nie dostarcza waznych danych! | Potaczenie z satelitami w toku » Poczeka¢ na potgczenie
Sygnat DGPS nieobecny w strefie pracy » Wytaczy¢ korekte DGPS
Korekta DGPS niedostepna!
&P Potaczenie DGPS w toku » Poczekac na potgczenie
15.2 Usterki i ich usuwanie
USTERKA PRZYCZYNA USUNIECIE USTERKI
) ) . Brak zasilania + Sprawdzi¢ potgczenia na kablu zasilajgcym
Display nie wigcza sie - - - -
Komputer jest wytgczony » Nacisng¢ przycisk rozruchu
S . . Procedura rozpoczecia pracy zostata uruchomiona | | .
Odczyt predkosci jest niestabilny w punkcie z dala od pola do obrébki Rozpoczg¢ nowy cykl pracy na polu.
Obliczenie obrabianej powierzchni, wy$wietlona na . : Sprawdz!(’: plagramowante belki
. - ] I .~ . | Programowanie btedne * Sprawdzi¢ geometrig przyrzadu
komputerze jest rézne do tej rzeczywiscie obrabianej . T
+ Sprawdzi¢ geometrie ciggnika
15.3 Normy czyszczenia
- Do czyszczenia uzywaé wylacznie migkkiej i wilgotnej szmatki.
- NIE uzywac detergentow ani substancji agresywnych.
- NIE uzywac bezposrednio strumienia wody do czyszczenia monitora.
16 DANE TECHNICZNE
OPIS Navigator LT
Display LCD 5,7", 65000 kolorowy, 500 cd/m?
Napigcie nominalne zasilania 12 VDC (9 + 15VDC)
Zuzycie (za wyjatkiem zaworow) monitor: 0,4 A
0°C#45°C
Temperatura robocza +32°F = +113 °F
Temperatura przechowywania __feFo? :14153:('::
Cigzar (bez okablowania) monitor: 845 g
Sygnat predko$¢ w czestotliwosci 2.0 km/h +25.0 km/h
Czytnik karty SD .
Ochrona przed odwréceniem .
biegunowosci
Ochrona przed zwarciem .
16.1 Wyprowadzenie ztgczy

(ON0)

1 @@ ©
@p®

(7 D
IS @
m[: /1
2 ©
\\: Z
Rys. 219

o @
2 Q@p®
Cp®

OO

PIN Sygnat
1 GND GPS
2 /
3 RX GPS
4 TX GPS
5 Stan ogolny
6 Bieg wsteczny
7 Predko$¢ zewnetrzna
8 /
PIN Sygnat
1 /
2 +12 VDC
3 /
4 /
5 /
6 CAN H
7 CAN L
8 GND
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DANE TECHNICZNE

16.2 Wyswietlone dane i wlasciwe jednostki miary

Przyrzad

Menu Dana Min. Max. UDM DEFAULT Inne ustawialne wartosci / Uwagi
Konfiguracja Liczba sekcji 1 13 il. 1
- . X 1.00 50.00 m 20.00 m e g "
sekciji Sekcja1+13 200 164.04 m 6.56 i Szeroko$¢ kazdej sekcji
Granica zachodzenia na siebie sekcji 0 100 % 100 %
Granica zachodzenia na siebie obwodu 0 100 % 0%
Opo6znienie zamknigcia oprysku 0.0 5.0 m 0.0m
P cla opry 0.00 1600 _ ft 0.00 ft
Parametry . . 0.0 5.0 m 0.0m
robocze Wyprzedzenie otwarcia oprysku 000 16.00 ft 0.00 ft
0.0 20.0 m 0.0m
Kat skretu 0.00 6500  ft 0.00 ft
Kompensacja odleg. linii odn -100.00 100.00 m 000.00 m
pensacja odleg. : -328.08 328.08 __ft 000.00 ft
Odlegtosc¢ migdzy punktem .00  20.00 m 1.50 m
zaczepu a punktem
zastosowania 0.00 64.00 ft 4.92 ft
Widok przyrzgdu z P — -
gory rzesunigcie poziome -20.00 20.00 m 0.00m Instalacja z trzypunktowym tacznikiem tylnym i
miedzy punktem trzypunktowym tacznikiem przednim, wybranym podczas
zastosowania a punktem -64.00 64.00 ft 0.00 ft programowania nadzorowanego
zaczepu
Widok przyrzadu od ~ Szeroko$é robocza 0.50  90.00 m 20.00 m
tytu przyrzadu 0.50 290.00 ft 65.62 ft
Odlegtos¢ miedzy tying 0.00 2000 m 1.50 m
osig przyrzadu a punktem
Ustawienia zastosowania 0.00 64.00 ft 4.92 ft
geomerii Odlegto$¢ miedzy punktem 000 20.00 m 500m
zaczepu a tylng osia 000 6400 ft 16.40 ft
Widok przyrzaduz ~ Rrzyrzadu . - i
gory Odlegtosc migdzy kotami 0.50 500 m geom Instalacja z Hakiem holowniczym, wybranym podczas
przyrzadu 0.50 15.00 ft 5.91ft programowania nadzorowanego
Pr_zesunleme poziome 20,00 20.00 m 0.00m
miedzy punktem
zastosowania a punktem 5400 saff " .00 ft
zaczepu
Widok przyrzadu od  Szeroko$é robocza 0.50,, 90.00 m 20.00 m
tytu przyrzadu 0.50 '290.00 . ft 65.62 ft

CIAG DALSZY > > >




DANE TECHNICZNE

> > > 16.2 Wyswietlone dane i wtadciwe jednostki miary

Ciagnik
Menu Dana Min. Max. UDM DEFAULT Inne ustawialne wartosci / Uwagi
Alarm PDOP 1.0 10.0 - 4.0
Ustawienia Typ korekty - - - Zaden DGPS
odbiornika GPS
Zaawansowane dane . .q oo NMEA - - - Wytgczone  UAKTYWNIONE
odbiornika
Odlegtos$¢ miedzy tylng osig -20.00 20.00 m 0.50 m
ciggnika a anteng GPS - 64.00 64.00 ft 1.64 ft
Odlegtos$¢é miedzy tylnymi 0.50 10.00 m 1.80m
kotami ciggnika 0.50 35.00 ft 5.91 ft
Odlegtos¢ pozioma miedzy  .g.00  8.00 m 0.00m
punktem zaczepu a anteng
GPS -25.00 25.00 ft 0.00 ft
) N Odlegto$¢é miedzy przednimi _ 0.50  10.00 m 1.80m
V‘(’j'd‘?k ciagnika kotami ciagnika 050 3500 _ ft 591t
Ustawieni od gory Odlegto$¢ pionowa miedzy  0.00 20.00 m 0.50 m
stawienia tylnym punktem zaczepu a
geometrii tylng osig ciagnika 0.00 64.00 ft 1.64 ft
ciagnika Odleglosé miedzy osiami__0.50 _20.00 __m 2.50 m
ciggnika 0.50  64.00 ft 8.20 ft
Odleglo$¢ pionowa miedzy 0,50  20.00 m 0.50 m
przednim punktem zaczepu
a przednig osig ciagnika 0.50 64.00 ft 1.64 ft
Wysoko$¢ anteny w 0.00 20.00 m 2.50m
Widok ciggnika stosunku do tylnej osi 0.00 64.00 ft 8.20 ft
od tytu Wysokos¢ tylnej osi w 0.20  5.00 m 0.80 m
stosunku do podtoza 0.20 15.00 ft 2.62 ft
Kat skretu 0 90 ° 54 °
Uzytkownik
Menu Dana Min. Max. UDM DEFAULT  Inne ustawialne wartosci / Uwagi
Akustyka alarmoéw krytycznych -- - - Uaktywnione = Wytgczone
Akustyka alarmoéw niskiego priorytetu -- - - Uaktywnione™ Wylaczone
Akustyka info - - - Uaktywnione  Wytgczone
Powiadomienie o skrecie -- - - Uaktywnione  Wytaczone
) ) 10 100 cm 30
Tolerancja odchylenia -
4 39 inches 12
Zatadowanie selektywne cyklu pracy - - - Wytgczone Uaktywnione

Opcje ogdlne

Menu Dana Min. Max. UDM DEFAULT Inne ustawialne wartosci / Uwagi
6bnrapcku, Cesky, Deutsch, English, Espafiol, Francais,
Jezyk - - - English EMnvikd, Magyar, HA®, Italiano, Nederlands, Polski,
Portugés, Roman, Pycckuii, 1.
Jednostka miary - - -- Metryczne  US, Turf
Pobranie daty i godziny z GPS - -- -- UAKTYWNIONEWYytaczone
Widoczny TYLKO z odtgczonym Pobraniem daty i godziny z

Data i Godzina - - - - GPS

Dane robocze

Dana UDM

Strefa uzyta/ ha ac ksqft
Strefa obliczona ha ac ksqft
Czas trwania cyklu pracy hh:mm hh:mm hh:mm
Czas aplikacji hh:mm hh:mm hh:mm
Srednia wydajnos¢ ha/h ac/h ksqft’h
Data rozpoczecia cyklu pracy dd/mm/rrrr dd/mm/rrrr dd/mm/rrrr
Godzina rozpoczegcia cyklu pracy hh:mm hh:mm hh:mm

KONIEC 16.2 Wyswietlone dane i wtasciwe jednostki miary
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17 LIKWIDACJA NA ZAKONCZENIE OKRESU EKSPLOATACJI

Niniejsze urzadzenie zawiera baterig litowo-polimerowa, ktdra na koniec eksploatacji musi by¢ zlikwidowana wedtug obowigzujgcych przepiséw w
tej materii.

W razie koniecznosci wymiany baterii, nie wymontowywac urzgdzenia tylko zgtosi¢ si¢ bezposrednio do firmy ARAG.

A Urzadzenie musi by¢ uzywane i przechowywane w temperaturze podanej w rozdziale "Dane techniczne" niniejszego
podrecznika.
Nadmierne skoki temperatury mogltyby spowodowaé¢ wyciek kwasu, przegrzanie, wybuch lub samozapalenie baterii z
szkodami i/lub obrazeniami oséb, ktére moga nastapi¢ w wyniku takiej sytuacji.
Nie otwiera¢, nie rozmontowywag, nie przedziurawia¢ ani nie wrzuca¢ do ognia urzadzenia.
W przypadku wyciekéw z baterii lub przypadkowego kontaktu z wylanymi cieczami wyptukaé¢ doktadnie zainteresowang czes¢
ciala i natychmiast zgtosic¢ sie do lekarza.

18 WARUNKI GWARANCJI

1. ARAG s.r.l. udziela gwarancji na niniejsze urzadzenia na okres 360 dni (1 rok) od daty od daty sprzedazy klientowi - uzytkownikowi (po-
twierdzeniem bedzie kwit dostawy towaru).
Komponenty wchodzace w sktad urzadzenia, ktére wedtug niepodwazalnej oceny ze strony ARAG beda posiadaty pierwotne defekty ma-
teriatu lub obrébki, zostang naprawione lub wymienione nieodptatnie w najblizszym Centrum Serwisu Teechnicznego w momencie zazgda-
nia wykonania interwencji. Nie bedg pokrywane koszty zwigzane z:

- demontazem i ponownym montazem aparatury na oryginalnej instalacji;

transportem aparatury do Centrum Serwisu Technicznego.

Nie sg objete gwarancja:

szkody spowodowane transportem (zarysowania, wgniecenia i tym podobne);

- szkody spowodowane btedng instalacjg lub wady spowodowane niedostateczng lub nieodpowiednig instalacja elektryczng lub zmiany
wynikajgce z warunkéw srodowiskowych, klimatycznych lub innej natury;

- szkody spowodowane stosowaniem nieodpowiednich produktéw chemicznych do nawadniania, odchwaszczania i innych zastosowacé w
uprawie, ktére mogg spowodowac uszkodzenia urzadzenia;

- awarie spowodowane niedbatoscig, naruszeniem, niezdarnoscig uzycia, naprawg lub modyfikacjg wykonang przez nieupowaznionych
pracownikow;

- btedna instalacja i regulacja;

- szkody lub zte funkcjonowanie, spowodowane brakiem wykonania konserwacji zwyktej, takiej jak czyszczenie filtréw, dysz itp.;

- to co mozna uznac za zwykte popsucie sie w wyniku uzywania;

3. Przywrdcenie dziatania urzadzenia bedzie wykonane w granicach czasowych, zaleznych od wymogéw organizacyjnych Centrum Serwiso-
wego.
Warunki gwarancyjne nie bedg stosowane w przypadku zespotéw lub komponentéw, ktére nie zostaty wczesniej umyte i wyczyszczone z
resztek uzywanych produktow;

4. Naprawy wykonane w ramach gwarancji sg gwarantowane przez jeden rok (360 dni) od daty wymiany lub naprawy.

5. ARAG nie bedzie uznawat dodatkowych.gwarancji, zaswyjatkiem wyszczegdlnionych w niniejszym opisie przypadkow.
Zaden przedstawiciel ani sprzedawcadie jest upowazniony do innych odpowiedzialno$ci za produkty ARAG.
Okres obowigzywania gwarancji uznanychprzez prawo, wigcznie z gwarancjami handlowymi i normami odnos$nie szczegélnych wypad-
koéw s3 ograniczone, pod wzgledem czasu, do tego podanego wyze;.
W zadnym wypadku ARAG nie uzna strat w zyskach bezposrednich, posrednich, specjalnych, poniesionych w wyniku ewentualnych
uszkodzen.

6. Wymienione czesci w ramach gwarancji pozostajg wiasnoscig firmy ARAG.

7. Wszystkie informacje 0dnosnie bezpieczenstwa znajdujgce sie¢ w dokumentacji sprzedazy oraz dotyczgce granic zastosowania, osiggow i
charakterystyki produktu muszg by¢ przekazane koncowemu uzytkownikowi na odpowiedzialno$¢ nabywcy.

8. Przy kazdym sporze,Sadem Wiasciwym jest Sgd w Reggio Emilia.

N

19 DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Deklaracja zgoednosci jest dostepna na stronie internetowej www.aragnet.com, w odpowiedniej sekcji.
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Uzywac tylko i wytgcznie oryginalnych przyrzadéw i czes$ci zamiennych ARAG, w celu utrzymania wraz z uptywem czasu warunkow bezpieczenstwa przewidzianych

przez producenta. Zawsze patrz adres internetowy www.aragnet.com
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