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1 PROGRAMOWANIE

1.1 Przygotowanie do programowania

Przed przystapieniem do programowania komputera, sprawdzic¢:

* prawidtowe zamontowanie wszystkich komponentéw (zespo6t sterowania i czujniki);

* podigczenie zasilania;

* podtgczenie do komponentow (zespot sterowania i czujniki).

Btedne podiaczenie komponentéw instalacji lub uzycie komponentéw réznych od tych zalecanych moze uszkodzi¢ urzadzenie lub kom-

ponenty.

UWAGA: NIE PODLACZAC LACZNIKOW DO OPRAW DYSZ SELETRON.
PODLACZENIE ELEKTRYCZNE SELETRON MUSI BYC WYKONANE POZNIEJ, WYLACZNIE PODCZAS PROCEDURY ROZPO-

ZNAWCZEJ (rozdz. 12 Podtgczenie Seletron).
1.2 Wiaczanie

WERSJA PROGRAMU

deltat30

bravo400

K |

i yud ‘
’\4
(;?o WLACZANIE DELTA 80 - =
Backup Memories

Loa management

WLACZANIE Info / Alarms
@ BRAVO 400S / NINJA

Rys. 1 >
Probing devices... : “j 10:24

Rys. 4 Rys. 3
Trzymacé wcisniety klawisz wigczania przez 3 sekundy: po kilku sekundachfmogitor wy$wietli strong Rys. 2.
Natychmiast po tym zostanie wykonana weryfikacja systemu, ktéra wykrywa zgo@ino$¢ podtaczonych zdalnych urzadzen i wersji oprogramowania (Rys. 4).
Jako ostatnia pojawi sie wersja oprogramowania monitora, a nastepnig strona ,Home” (Rys. 3).

AUTOMATYCZNE WYKRYWANIE PO WLACZENIU SYSTEMU

Hardware probe result:

Probing devices... the following parts have been detected
but the configuration is invalid 1 ZGODNOS$C ZDALNYCH URZADZEN

Ekran Rys. 6 wskazuje, ze zestawienie podigczonych
urzgdzen nie zostato przewidziane w systemie.
Sprawdz, czy podtgczone urzgdzenia sg odpowiednie.

Press OK to proceed with reduced functionality

Rys. 5 Rys. 6

2 AKTUALIZACJA ZDALNYCH URZADZEN

Ekran Rys. 7 wskazuje, ze system wykryt niezaktualizowane urzgdzenie (na przyktadzie jest to jednostka hydrauliczna).
Nacisng¢Ok w celu wykonania aktualizacji. Po zakonczeniu procedury nacisngé Ok aby uruchomi¢ ponownie system.

System update: Updating...
1. IBX100 Hydraulic

I BX] 00 Hyd rau I iC Update completed, press OK to reboot

Writing program memory

Press OK to proceed or ESC to skip

Rys. 7 Rys. 8 Rys. 9

A UWAGA: NACISNIECIE KLAWISZA E sc UNIEMOZLIWIA AKTUALIZACJE | BLOKUJE URZADZENIE.




1.3

PRZED WLACZENIEM URZADZENIA

Settings General options
Language: English *>
AlIEIs! cptione Units of measurement: Metric >
Backup Memories Date and time GPS updating: &
Loa management
Info / Alarms
Sampling period: Disabled »

Rys. 10 Rys. 11 Rys. 12

Przy pierwszym wigczeniu, po sprawdzeniu systemu, monitor przechodzi bezposrednio na strone ,Home” (Rys. 10).
Ustawi¢ jezyk uzytkowania monitora.

USTAWIENIE JEZYKA UZYTKOWANIA

- Na stronie ,Home” (Rys. 10) nacisnaé F8 w celu dostepu do menu Settings (Rys. 11).
- Wybraé pozycje General options > Language i ustawi¢ jezyk uzytkowania monitora.
- Nacisngé ES C i wréci¢ do menu "Home".

Przystapi¢ do podstawowych ustawien urzgdzenia (rozdz. 4).

ZWYKLE WLACZENIE

Kontynuuj ostatnig
prace

Zapisywanie pracy

Zarzgdzanie

Nowa praca :
pamieciami

Po sprawdzeniwsystefmu, monitor przechodzi bezposrednio na strone ,Home” (Rys. 13).

Przystapi¢ defpodstawewych ustawien urzadzenia (rozdz. 4).
taduj prace Info / Alarmy

Rys. 13

Wytaczanie

A

Przytrzymac¢ wcisniety klawisz wylgczania (Rys. 14) az do chwili, kiedy pojawi sie komunikat o wytaczeniu (Rys. 15), po czym
zwolni¢ go.

Teraz nacisna¢ klawisz ok aby petwierdzi¢ wytaczenie lub klawisz EsC aby je anulowaé.

NIE NALEZY DLUGO PRZYTRZYMYWAC KLAWISZA WYLACZANIA (Rys. 16).

PRESS Ok TO POWER OFF RELEASE POWER BUTTON

4
< (@)

& 1) ~ / [

) 3 I HaT

A=) jed

Er= WYLACZANIE DELTA 80
s/ Y ZANIE 1
(g VYLACZANEE

BRAVO 400S / NINJA Rys. 15

Rys. 14

Rys. 16

Podczas wytaczania monitor zapamietuje automatycznie wykonywany cykl pracy: NIE wciska¢ zadnego innego klawisza i NIE
odtaczac zasilania dopdki wyswietlacz monitora nie zgasnie.

UWAGA: uzywa¢ ZAWSZE specjalnego klawisza w celu wytaczenia urzadzenia; w przeciwnym razie WSZYSTKIE dane dotyczace
zabiegow i programowania zostang utracone.




DROGRAMOWAN

14 Obstuga klawiszy do programowania

WYBOR | DOSTEP DO POZYCJI MENU

7 ; 5 1A Naciskac¢ kolejno w celu przej$cia z jednej pozycji na drugg
A\ Kalibracja urzgdzenia > (GORA/ DOL).
s Wybrana pozycja jest podkreslona na szaro (A).
stawienia odbiornika 'S
1B Naciskac kolejno w celu przechodzenia miedzy dostepnymi

Kompensacja nachylenia: | pozycjami (PRAWO / LEWO).
Alarm HDOP: 4B ) 4.0 > Wizualizacje (B):
+ Wybrana opcja jest podkreslona na niebiesko.
yp korekoji W
£~ Opcja aktywna
Zaawansowane dane odbiornika () Opcja nieaktywna

2 Nacisng¢ w celu uzyskania dostepu do wybranej pozyciji lub w celu

zatwierdzenia zmiany.

— 3 Nacisna¢ w celu wyjscia ze strony lub w celu wyjscia bez
zatwierdzenia zmiany.
Rys. 17 S

WPROWADZENIE WARTOSCI NUMERYCZNEJ

Numer sekcji V

-«C>
0 9 i rgestawiania kursora (€) miedzy liczbami
X/ celu zmiany liczby podkreslonej przez kursor
i ie, Zmniejszanie)
Wartsemipimaing: ishgé W celu zatwierdzenia danej
S S b cisnac w celu wyjscia ze strony lub w celu wyjscia bez
dzenia zmiany

Ustawienie numeru sekcji belki

Rys. 18

1A Naciskac kolejno w celu wybrania znaku do wprowadzenia
(GORA/DOL).

1B Naciskac kolejno w celu wybrania znaku do wprowadzenia
(W PRAWO / W LEWO).

Nacisng¢ w celu:

2 zatwierdzenia wybranego znaku.

2 usuniecia znaku przed kursorem

(gdy zostat wybrany symbol ,[E&Y")

2 zapisania wprowadzonego tekstu

(gdy zostat wybrany symbol .| IETN)

3 usunigcia znaku przed kursorem

4 zapisania wprowadzonego tekstu

(gdy jest wybrany symbol | NIENN)

5 wyjscia ze strony bez zatwierdzenia zmiany

Rys. 19
Legenda:

o] r——
Wybrany znak Przestawiajg kursor migdzy | Uaktywnia / wytacza duze | Usuwa znak przed Zapisuje wprowadzony
znakami nazwy litery kursorem tekst

usro1 |
Wopisana Kursor
nazwa

Ramka w dolnej czesci strony reasumuje w skrécie obstuge klawiszy podczas programowania.

Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z __
Zmniejszenie m dostep lub Efunkcji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

Wprowadza 8 Kasuje F7 | Fe [N ra | Fo (.
oo g oy AR w/Pr) R R (GORA/DOL)

14
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2 STRUKTURA MENU

Przy pierwszym wiaczeniu, wykona¢ podstawowe ustawienia urzadzenia (rozdz. 4).
Nastepnie, za pomocg klawisza F7 wystarczy wybra¢ wstepnie wykonane ustawienia.

m_} roz. 10
Menu ,,Home”

Kontynuuj ostatnig
prace

Zapisywanie pracy

roz. 4 Now praca e roz. 6
Ustawienia _ , Programowanie
pOdStaWOWG taduj prace Info / Alarmy Zaawansowane

Zmien utworzone konfiguracje*(rozdz. 4).
Programowanie systemu.

Utwérz / Wprowadz ustawienia™:
Uzytkownik (,usrxx”)
Konfiguracja

(,macxx’, ,impxx’, ,traxx”)

Najnowsze

* Typ wyswietlonej konfiguracji zmienia sie w oparciu o typ

tra00 / imp00 ustawionej instalacji (rozdz. 4): imp00 >
- konfiguracja typu "macxx" jest powigzana z maszynami samos
mac00 bieznymi, tra00 >
. - konfiguracje typu "impxx" i "traxx" sq powigzane z maszygani Uzytkownik usr00 *
Utworz nowy ; D 5 " "
z przyrzgdem ciggnionym lub przewozonym ("impxx" diayprzya Opcje ogéine 3
Uzytkownik B> rzgdu, "traxx" dla ciggnika)
Konfiguracja b
Kopiuj P>

Zaladui
5 - Ustawienia przyrzadu

-
rez,11
Menu pracy

= R & :
Syncro Dane pracy. Dane GPS Stan urzgdzenia G
' Fa
Zbiornik 4 ' +
F6
\ 4
‘ / F8

Podswietlenie helki Mrugajaca
»

.9
roz . {_

Funkcje automatyczn

% 0.0 am 5
of o ;
B B .
« . »
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3 STRUKTURA MENU

Przy pierwszym wiaczeniu, wykonaé podstawowe ustawienia urzadzenia (rozdz. 4).
Nastepnie, za pomoca klawisza F7 wystarczy wybra¢ wstepnie wykonane ustawienia.

’ rozdz. 10
m Menu ,,Home”

n IF](:?Qynuuj gstatnia Zapisywanie pracy
rozdz. 4 By e rozdz. 6
Ustawienia s _ | Programowanie
pOdStawowe ° taduj prace Info / Alarmy Zaawansowane

Zmien utworzone konfiguracje*(rozdz. 4).
Programowanie systemu.

Utworz / Wprowadz ustawienia®:
Uzytkownik (,usrxx”) b2
Konfiguracja «

(,macxx’, ,impxx”, traxx’)

Najnowsze

* Typ wys$wietlonej konfiguracji zmienia sie w oparciu o typ

tra00 / imp00 ustawionej instalacji (rozdz. 4): imp00 >
- konfiguracja typu "macxx" jest powigzana z maszynami safno- Y
mac00 bieznymi, Ciggnik tra00 >
. - konfiguracje typu "impxx" i "traxx" sq powigzane z masgynami Uzytkownik usr00 >
Utwoérz nowy . . L " N
z przyrzadem ciggnionym lub przewozonym ("impxx"‘glla pizy- Opcje ogdlne >
Uzytkownik B> | rzadu, "traxx" dla ciggnika)
Konfiguracja g
Kopiuj P>

Zaladii
7€ . tkown! Ustawienia przy

-

xoz. 11
Meéenu pracy

Syncro Dane pracy

Dane GPS Stan urzadzenia ﬂ

Zbiornik Menu

.

Mapy zadanego przeb, Widok ogalny

Podswietlenie belki Mrugajaca

rozdz. 13
Funkcje robocze



4 USTAWIENIA PODSTAWOWE

PIERWSZE WLACZENIE - USTAWIENIA

W przypadku posiadania pliku konfiguracji (Backup), prawidtowo zapisanego na pendrive’ie / karcie SD, nacisng¢ F4 (A na Rys. 20) i wykonaé czynnosci
wymienione w ust. 10.4.2.

WE WSZYSTKICH INNYCH PRZYPADKACH NACISNAC F'7 (B): ZAPISZ UZYTKOWNIKA | KONFIGURACJE MASZYNY;

NASTEPNIE OD RAZU URUCHOM PROGRAMOWANIE NADZOROWANE ZA POMOCA KLAWISZA F 8 (Rys. 22 lub Rys. 23).

USTAWIENIA AKTYWNE NA ZAKONCZENIE
PROGRAMOWANIA NADZOROWANEGO

Zarzadzanie
pamieciami

maszyna maszyna
samobiezna z przyrzadem
Rys. 21 ciggnignym / przewozonym

3 PROGRAMOWANIE NADZOROWANE
Ponizej dwa przypadki:

' IMASZYNAYARRZYRZADEM
IMASZYNAYSAM OBIEZNAY CIAGNIANYMVIRRZEWOZONYM

Zarzagdzanie
pamieciami

Zarzagdzanie
pamieciami

Info / Alarmy

Info / Alarmy @

Rys. 22 Rys. 23

PROGRAMOWANIE'NADZOROWANE - MENU

PODSTAWOWE USTAWIENIA PRZYRZADU / U USTAWIENIA KIEROWANIA /

URZADZENIA SAMOBIEZNEGO PODSTAWOWE USTAWIENIA CIAGNIKA

* RODZ."\J PRZYRZADU . . . * JAZDA SAMODZIELNA: jednostka sterujgca kierowania automatycznego.
Opryskiwacz (Seletron): instalacja z zaworami Seletron. ECU-S1: jednostka sterujaca ARAG kod 4679100

Opryskiwacz (Elektrozawory): instalacja z elektrycznymizaweranit - z Zaden

motoreduktorem.

* GLOWNY ZAWOR * ODBIORNIK GPS

Typ gtébwnego zaworu sterowniczego zainstalowa zespole sterowania:

Zaden Smart-Ag

2-drozny (zawér spustowy) Smart 6 AgStar Atlas : odbiorniki ARAG kod 467016xx.
3-drozny (zawor gtéwny) o

* TYP PUNKTU OPRYSKIWANIA . e

Typ Seletron: pojedynczy, podwajny, po y i ‘ QA \

+ CZUJNIK DO OBLICZANIA NATEZENIA PRZEPLYWU e el

Typ urzgdzenia uzywany do obliczenia wydatkowania:

Przeptywomierz

Czujnik ci$nienia: zmierzone cinienie jest uzywane do obliczania dozowania. \T....,.,_,,"/ A100: odbiornik ARAG kod 520100.693.
Obydwa: w granicach roboczych komputer uzywa przeptywomierza, poza g

granicami jest zastosowany czujnik cisnienia, TYLKO jezeli jest odpowiednio NMEA: wszystkie odbiorniki GPS z protokotem NMEA183 i o nastepujacych charak-

skonfigurowany. terystykach:

%DJSZE KONCOWE - Komunikat GGA przy 10 Hz i dane szerokosci i diugosci geograficznej z co najmniej
aden " - N . 6 dziesietnymi.

Dysze dla ,Buffer zone": umozliwia rozpoczecia uzytkowania dysz w - Komunikat VTG przy 10 Hz

powigzaniu z ,Buffer zone”, patrz par. ,7.3.1 Funkcja ,Buffer Zone” wtgczona” na - Komunikat ZDA przy 0.1 HZ.

stronie 64. el

Dysze typu ,Fence”: umozliwia rozpoczecia uzytkowania dysz ,Fence” patrz par. Port szeregowy 57600 bps, n, 8, 1.

,7.3.2 Funkcja ,Fence nozzle” wigczona” na stronie 65. Demo: monitor symuluje kierowanie.

+ ZRODLO POZIOMU CYSTERNY Zaden

Typ urzadzenia uzywany do odczytu poziomu cysterny:

Reczny: brak podtagczonego urzadzenia

Przeptywomierz napetniania

Czujnik poziomu cysterny
ZAKONCZYLES WYKONANIE PODSTAWOWYCH USTAWIEN. NASTEPNIE WYKONAC PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE,
OPISANE W ROZ. 6. System przydziela monitorowi TYLKO menu wiasciwe dla odpowiednich ustawien.
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5 SYSTEM PODLACZONY DO ZEWNETRZNYCH KOMPUTEROW

Aplikacja wykrywa i steruje potgczeniem do zewnetrznych komputeréw serii Bravo 180S, Bravo 300S i Alfa 350, zaktualizowanych w sposéb
kompatybilny. W tym trybie system:

- odbiera stan sekcji z podtaczonego komputera

- pozwala na wigczenie automatycznego zamknigcia zaworu gtéwnego (komputery zewnetrzne z bezposrednim potgczeniem)

- pozwala na wigczenie automatycznego zamkniecia sekcji (komputery zewnetrzne z potgczeniem RCU)

- steruje zmiennym zastosowaniem za pomoca map zadanego zabiegu.

Aby wigczy¢ ten tryb, nalezy przeprowadzi¢ programowanie nadzorowane (,Ustawienia podstawowe” na stronie 10).

PROGRAMOWANIE NADZOROWANE - MENU

PODSTAWOWE USTAWIENIA PRZYRZADU / USTAWIENIA KIEROWANIA /
URZADZENIA SAMOBIEZNEGO PODSTAWOWE USTAWIENIA CIAGNIKA
Ponizszy ekran pokazuje, ze system wykryt potaczenie z komputerem zewnetrz- * JAZDA SAMODZIELNA: jednostka sterujgca kierowania automatycznego.
nym. Nacisngé¢ O K aby wigczy¢ konfiguracje. EC:IJ-S'I : jednostka sterujgca ARAG kod 4679100
Zaden

* ODBIORNIK GPS

Smart-Ag
Smart 6 AgStar Atlas : odbiorniki ARAG kod 467016xx.
T
Wykryto urzadzenie: ! \ j V
Bravo1805 - SPR \ : > 4

[OK] Potwierdz
(Esc) Cofnij

s . -
. A\k iomik ARAG kod 520100.693.
emisphere)

iorntki GPS z protokotem NMEA183 i o nastepujacych charak-

ZAKONCZYLES WYKONANIE PODSTAWOWYCH U
System przydziela monitorowi TYLKO menu wias

MASZYNA SAMOBIEZNA MASZYNA Z PRZYRZADEM CIAGNIONYM / PRZEWOZONYM

Ustawienia przyrzadu

Ustawienia przyrzadu

Maszyna samobiezna
Uzytkownik

Opcje ogdlne

Przyrzad imp00 >

Ciagnik %)t:aoa >
> E% Uzytkownik usr00 > %}
Opcje ogodlne > E

e

USTAWIENIA APARATU / URZADZENIA SAMOBIEZNEGO / TRAKTORA

* USTAWIENIA KOMPUTERA ZEWNETRZNEGO (B180S / B300S / ALFA350)

Ustawienia belki: pochodzgce z komputera zewnetrznego, bez mozliwosci edytowania.

Zawory: Czas zamykania, Czas otwierania - str. 26.

Parametry pracy: Zarzadzanie automatyczne sekcjami - str. 35, Automatyczne zamykanie gldwnego zaworu, Kierowanie - str. 38.

* GEOMETRIA PRZYRZADU (par. 6.6)

* USTAWIENIA ODBIORNIKA GPS (par. 6.8)

* JAZDA SAMODZIELNA (par. 6.9)

* USTAWIENIA ZAAWANSOWANE CIAGNIKA. (par. 6.10)

Rys. 24

UZYTKOWNIK (par. 6.12)

OPCJE OGOLNE (par. 6.13)

POMOC ZDALNA (par. 6.14)

1"



6 PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE
USTAWIENIA AKTYWNE

Przed przystapieniem do programowania zaawansowanego, nalezy
wybra¢ typ konfiguracji instalacji: wszystkie zmiany programowania
zaawansowanegdo zostang zastosowane w AKTYWNYCH
USTAWIENIACH (mac, imp, tra, usr).

maszyna maszyna z przyrzadem
samobiezna ciggnignym / przewozonym

6.1 Sterowanie konfiguracjami

Nacisng¢ F7 na stronie ,Home” (Rys. 26).
Teraz mozesz zdecydowac czy utworzy¢ nowe ustawienie (A) czy wybra¢ jedno z juz istniejgcych (B):
we wszystkich przypadkach ustawienie zostanie uaktywnione i mozesz zobaczy¢ nazwe na stronie ,Home”.

Zarzadzanie konfiguracjami

Zapisywanie pracy s ——— = ===

Kontynuuj ostatnig

prace S A
Uzytkownik B
Nowa praca Zarzadzamg Konfiguracja P>
pamieciami
Kopiuj B>
taduj prace Info / Alarmy B i [ ) v
Konfiguracja B>
Uzytkownik P>

Zaladowanie istniejacego uzytkownika

Ch

Rys. 26 Rys. 27

UTWORZENIE NOWEGO USTAWIENIA (Utworz nowy > Uzytkownik / Utwérz fiowy >Konfiguracja)

1 Wybierz Utworz nowy > Uzytkownik (2 na Rys. 28) w celu utworzenia nowego yStawiepiagshacisnij O K.

2 Okreslenie uzytkownika: wybierz Tak w celu przeprowadzenia rozszerzonej konfiguragji, Nie w celu przeprowadzenia ograniczonej konfiguracji urzagdzenia (par.
6.2) - TYLKO W PRZYPADKU ,,NOWEGO UZYTKOWNIKA”.

Sledzi¢ zaproponowane fazy, wybierajgc wymagane opcje. O K: nastepna faZa\E S CWpoprzednia faza.

3 Utworzy¢ nazwe (w przyktadzie Rys. 29: usr01) i nacisng¢ OK.

Teraz nowe ustawienie jest aktywne w komputerze (Rys. 30). Przed przgj$ciem do programowania zaawansowanego, wykona¢ ustawienia podstawowe (rozdz. 4).

Mozna powtérzy¢ te same fazy dia ustawier Utwérz nowy > Konfiguraeja (15)

Edytowanie

Kontynuuj ostatnig Zapisywanie pracy

Uzytkownik a prace
: @
Wybierz czy uzytkownik bedzie l@ Tak E:@ 2 e
miat mozliwosc zmiany - - " arzgdzanie
ustawien urzadzenia O Nie “ : plowdipraca pamieciami

tadyj prace Info / Alarmy

tra00 / imp00

macQ1

Rys. 28 Rys. 29 Rys. 30

KOPIA USTAWIENIA (Utworz nowy > Kopiuj*: KOPIA DANYCH Z ISTNIEJACEGO USTAWIENIA)

* kopia wazna tylko dla plikéw typu ,Konfiguracja”

1 Wybraé¢ Kopiuj (C na Rys. 31) w celu skopiowania aktywnego ustawienia i zapisa¢ dane w nowym ustawieniu; nacisngé¢ O K.
Sledzi¢ zaproponowane fazy, wybierajgc wymagane opcje. O K: nastepna faza E S G: poprzednia faza.

2 Utworzy¢ nazwe (w przyktadzie Rys. 32: imp01) i nacisngé OK.

Teraz zapisane ustawienie jest aktywne w komputerze (Rys. 33). Przej$¢ do programowania zaawansowa{?qo.

wy przyrzadu

Kontynuuj ostatnig L LA

‘ prace sywanie pracy
Konfiguracja
. + AT Zarzadzanie
Kopiuj C ) e prad pamigciami
taduj prace Info / Alarmy
Rys. 31 Rys. 32 Rys. 33

CIAG DALSZY

12



KLIKNAC NA USTAWIENIE

Zamiast zapisania mozna aktywowac ustawienie zapisane poprzednio.

1 Wybra¢ Zataduj > Konfiguracja (d na Rys. 34) i nacisna¢ O K.

2 Z przyktadu Rys. 35 wybra¢ typ konfiguracji do zatadowania i nacisng¢ OK.

Sledzi¢ zaproponowane fazy, wybierajgc wymagane opcje. O K: nastepna faza E S G: poprzednia faza.
Teraz wybrane ustawienie jest aktywne w komputerze (Rys. 36). Przej$¢ do programowania zaawansowanego.

Mozna powtérzyc te same fazy dla ustawienia Zataduj > Uzytkownik ( e )

Typ konfiguracji

— . Kontynuuj ostatnig g
i A Zapisywanie pracy
Konfiguracja d —) g

Maszyna

; Zarzadzanie
samobiezna Nowa praca -
pamieciami
Wybierz typ konfiguracji do O Przyrzad i Ciggnik -m
zatadowania:
O Przyrzad
O Ciagnik taduj prace Info / Alarmy

Konfiguracja

Uzytkownik e

Rys. 34

Rys. 35 Rys. 36

Teraz mozna przystgpi¢ do programowania zaawansowanego: wszystkie zmiany zgstaha 2aStosowane w AKTYWNYCH
USTAWIENIACH (mac, imp, tra, usr).

6.2 Ograniczona konfiguracja urzadzenia

Pozwala na ograniczenie poziomu dostepu do parametréw sterowania.

1 Wybra¢ Utwérz nowy > Uzytkownik i nacisng¢ OK.

2 Okreslenie uzytkownika: wybierz Nie aby przeprowadzi¢ ograniczong konfiguracje urZgdzenia (Rys. 37). Nacisngé OK.
3 Utworzy¢ nazwe (w przyktadzie Rys. 38: usr01) i nacisng¢ OK.

Teraz nowe ustawienie jest aktywne w komputerze (Rys. 39).

Uzytkownik

Okreslenie uzytkownika
Kontynuuj ostatnig

prace Zapisywanie pracy
prace

Zarzadzanie

Nowa praca St
Wybierz czy uzytkownik bedzie pamigcia
miat mozliwos¢ zmiany

ustawien urzadzenia

taduj prace Info / Alarmy

ji urzadzenia.

i4nij (@8 w celu zatv
Rys. 37 Rys. 38 Rys. 39

Zarzadzanie konfiguracjami

Uzytkownik P>

innych niz te, ktére sg juz obecne.

wKiedy jest wiaczona konfiguracja ograniczona, NIE MOZNA UTWORZYC ANI ZALADOWAC konfiguracji (mac, imp, tra)
Konfiguracja urzadzenia nie moze by¢ zmieniana, a struktura menu jest uproszczona.

Zmniejszenie funkciji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej
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6.3

Ustawienia

Kontynuuj ostatnig

prace Zapisywanie pracy
prace

Nowa praca

taduj prace Info / Alarmy

E&ﬁ

MASZYNA SAMOBIEZNA

Ustaﬁlieniaprzyrzadl] -

Maszyna samobiezna

Uzytkownik

q\usrao >

Opcje ogdlne

Rys. 42 1

B
E.

MASZYNA SAMOBIEZNA

USTAWIENIA ZAAWANSOWANE PRZYRZADU (par. 6.4)
PODLACZENIE DO URZADZENIA SYNCRO (par. 6.5)
USTAWIENIA ODBIORNIKA GPS (par. 6.8)

JAZDA SAMODZIELNA (par. 6.9)

USTAWIENIA ZAAWANSOWANE CIAGNIKA. (par. 610y

%

UZYTKOWNIK (par. 6.12)

OPCJE OGOLNE (par. 6.13)

POMOC ZDALNA (par. 6.14)

DN

&

Q\

MASZYNA Z PRZYRZADEM CIAGNIONYM /
PRZEWOZONYM

Ustawienia

Ustaﬁieniaplzqudt] 4

Przyrzad m imp00 >
Ciggnik htﬁ'aoo >
Uzytkowni * usr00 > %

Opcje g\ > E

1 Na stronie ,Home” (Rys. 41) nacisngé F8 w celu wejécia do menu Ustawienia (Rys. 42 / Rys. 43).
2 Przystgpi¢ do programowania zaawansowanego monitora: wybra¢ wymagang pozycje w menu
(za pomocg F4 lub F6);

3 Za pomocg klawisza O K przej$¢ do programowania wybranej pozycji.

USTAWIENIA ZAAWANSOWANE PRZYRZADU (par. 6.4)
PODLACZENIE DO URZADZENIA SYNCRO (par. 6.5)
GEOMETRIA PRZYRZADU (par. 6.6)

CIAGNIK

USTAWIENIA ODBIORNIKA GPS (par. 6.8)

JAZDA SAMODZIELNA (par. 6.9)

USTAWIENIA ZAAWANSOWANE CIAGNIKA. (par. 6.10)

UZYTKOWNIK (par. 6.12)

OPCJE OGOLNE (par. 6.13)

POMOC ZDALNA (par. 6.14)

F1
a
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6.4 USTAWIENIA ZAAWANSOWANE PRZYRZADU

Z TYM WIAZE, ROWNIEZ ZAAWANSOWANE PROGRAMOWANIE URZADZENIA.

ww ZALEZNOSCI OD PODSTAWOWYCH USTAWIEN (ROZDZ. 4), ZMIENIA SIE POZYCJE ORAZ ROZMIESZCZENIE MENU, | CO SIE
W Rys. 42 E Rys. 43 ZNAJDZIESZ PODSUMOWANIE NAWIGACJI.

TRYB
B LCrn bedded

6.3.1 BLC

Rozruch P>

BLC > V
Konfiguracje punktéw opryskiwania > Q

Ustawienia belki >
Przeptywomierz > *
Rys. 44
To menu jest widoczne WYLACZNIE po wiaczeniu funkcji BLC na je p sterujacej (licencje na oprogramowanie nalezy
zakupi¢ osobno).
Zapoznac sie z instrukcja dostarczong wraz z zestawem BLC konali¢ efektywnos$¢ systemu.

O

L 2
6.3.2 TTC
Rozruch P>
BLC >
e >
Konfiguracje punktow opryskiwania >
Ustawienia belki 4
Przeptywomierz >
Rys. 45
To menu jest widoczne WYLACZNIE po wigczeniu funkcji TTC na jednostce sterujacej (licencje na oprogramowanie nalezy
zakupi¢ osobno).
Zapoznac si¢ z instrukcja dostarczong wraz z zestawem TTC, aby udoskonali¢ efektywnos¢ systemu.

(28 Wprowadza I8 Kasuje F7 | Fa 3 Fa lre I3 Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I..'
wybrany O RN « | » Lrvzvefl,ivé 3 goe,iuAvf DOx) | Zmniejszenie dostep lub mfunkcji ubze oo
a znak znak ( ) * ( danych zmiane danej zmiany danej F1‘a4r.
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TRYB

Sel€s==, q@

6.4.1 Konfiguracje punktéw opryskiwania

Pozwala na ustawienie 20 réznych konfiguracji (odpowiadajgcych 20 kombinacjom dysz), ktére moga by¢ przywotane w momencie uruchomienia cyklu pracy.
Kazda konfiguracja wskazuje jaki typ dyszy jest zainstalowany na punktach opryskiwania belki.

]

N
wr

2

3

S
Punkt opryskiwania 4 i N [\‘
e e e é':-‘----_- = = = L - -
‘l

Dysza A Dysza C

Er o [E]== |

©

)

M)

DY.SZE 1
M%E;@ﬂ = ©®
i Ll
. ‘ :Q%Fi

Rys. 46 Dysza B Dysza B DyszaD
Podczas programowania nadzorowanego (rozdz. 4), komputer zazgda wybrania typu Seletron do zaifyst ia w punktach opryskiwania (pojedynczy, podwajny,

poczwérny).
W zaleznos$ci od wybranej opcji, zmieni sig liczba dysz do zaprogramowania w tym menu.

- Wybra¢ konfiguracje do ustawienia (Rys. 47).

- Wybra¢ dysze do ustawienia (A, B, Co D, in Rys. 48).
- Wybra¢ dysze uzywang wsréd tych zaproponowanych (Rys. 49): w przypadku, gdy, t uzywana, wytaczy¢ jg wybierajgc pozycje |X|
- Powtorzy¢ programowanie dla kazdej konfiguraciji.

Ustawione dysze s3 jednakowe dla wszystkich punktéw opryski

Konfiguracje punk

Wybér dyszy

CIAG DALSZY

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
Zmniejszenie “dostep lub Efunkcji lub ze Par.

danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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TRYB

«©®

selesr,
NREN

Dysza A
Dysza B
Dysza C

Dysza D

Przerwy wymiany dyszy

Wymiany dysz personalizowanych:

* Wymiany dysz personalizowanych

- > Najpierw nalezy wigczy¢ menu, aby mdc je skonfigurowaé ( Menu wiaczone / 6) Menu wylaczone).
__ - Pozwala wigczy¢ dostosowane zestawienie dysz;
150015 &4 przej$¢ do menu Przerwy w wymianie dyszy, z ktérego mozna programowac zestawienia.
y W wyi yszy
15002 | > Konfiguracje punk pryskiwania
1SO025 B A B o D
€« ©] = H

Ustawienie ilosci przenw

Rys. 52

Rys. 53

il >
Menu ,Zmiana dopasowanych dysz”

jest WLACZONE dla konfiguraciji 1
Rys. 51

* Przerwy w wymianie dyszy

[2]

W systemie Seletron to menu optymalizuje automatyczny dobor dysz (par.): umozliwia zaprogramowanie
zestawienia dysz, wykorzystujgc TYLKO NIEKTORE w odniesieniu do zakresu wydatkowania.

56 pr. 6
fes b 2 Kazdy zakres zawiera specyficzne zestawienie dysz oraz wydatkowanie zmiany, po przekroczeniu ktérego
Typ dyszy: X X B komputer wykorzystuje zestawienie z kolejnego zakresu.

Natezenie przeptywu wymiany1 0.634 I/min » | Zakres 1
Typ dyszy: i ¥ B
_ Zakres 2
Natezenie przeptywu wymiany2 0.951 I/min »
Typ dyszy: el BE =2 B
Zakres 3
Natgzenic przeplywu wymiany3 1.269 I/min >

&-.

* llos¢ przerw

Wskaza¢ liczbe dopaso

nWséw.

*
zeptywu wymiany odpowiadajgce kazdemu zakresowi.

* Natezenie przeptywu wymiany

h zakresow.

Wigcz / wytgcz dysze uzywa

Zaprogramuj limit wydatkowania danego zakresu.

- Wybierz menu Typ dys:
- Wybierz dysze do wykorzys

o zakresu (Rys. 54).
sposrod zaproponowanych: w przypadku, gdy chcesz

wykluczy¢ jedng lub wiecej dysz, wybierz je za pomocg strzatek F'7 / F 8, nastgpnie
naci$nij O K, aby je wylaczy¢ (pojedynczo). —
Na ponizszym przyktadzie, na cztery dostepne dysze <. jest wylgczona.

Ustawienie kombinacji dysz.

Rys. 54

los¢ przerw: 6 »

Typ dyszy: > X B

Natezenie przeptywu wymiany|1 0.634 I/min » Zakres|1 O 6 3 4
Typ dyszy: 2 % B

Natezenie przeptywu wymiany2 0.951 I/min » )

Typ dyszy: ¥ X B e
Natgzenie przeptywu wymiany3 1.269 I/min >

Ustawienie kombinacji natezenia przepl

Rys. 55

CIAG DALSZY ,,Ustawienia belki / Konfiguracja sekcji” na stronie 18 > > >
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AAWANSOWAN "PRZYRZ]AD"

PROGRAMOWAN

6.4.2 Ustawienia belki / Konfiguracja sekcji

vienia belki

Odlegtos¢ punktdw opryskiwania: 50.0 cm » Odlegloéé punktéw

> opryskiwania

- €2y g

Liczba punktow opryskiwania:
Szerokosé belki: 16.00 m Q

Numer sekcji

: 3

Sekcja 1: 45
. Yo T P e
e 4 Sekcja™" ""Sekcja" RN “‘“‘Sekcj‘ VAR N“‘Selic]a WA Sekcja”"
Rys. 56
Tryb podziatu belki na sekcje ustala sie wedfug uznania operatora: stuzy do dziatania na odpowiednim napedzie, gdy wykonuje sie reczne

TRYB
Sd zamykanie sekcji.
TREN Natomiast w automatycznym zarzadzaniu, komputer dziata samodzielnie na kazdym pojedynczym Seletron.

%

réwno liczba punktéw opryskiwania jak i

tawienia belki
W oparciu o wykonane programowania, zi
wartos¢ szerokosci belki, wyswietlane na

50.0 cm >

Odlegtos¢ punktdow opryskiwania;

Numer sekgji T8>
Liczba punktow opryskiwania: 32
Szerokosé belki: 16.00 m

Sekcja 1: 4 >
. ﬂ

Sekcja 2:
L <&
e | A
WA AR ) DR ) SRR ENRRY ‘ u ‘\‘ MM k Z

<
* Odlegtos¢ punktow opryskiwania

Wskazac¢ odlegto$¢ miedzy punktami opryskiwania (oprawy dysz).

Wartosé minimalna: ocam

Warto$¢ maksymalna: 10004

Wskazac ilo$¢ sekcji tworzacych belke.

Warto$¢ minimalna: |
Wartosé maksymalna:

CIAG DALSZY > > >

Wychodzi z

Wzrost / Zatwierdz
Zmniejszenie “dostep lub Efunkql lub ze
danych zmiane danej zmiany danej
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04

Wartos¢ minimalna: 1

Wartos¢ maksymalna: 50

- Wskazac¢ liczbe punktéw opryskiwania (oprawy dysz) zamontowanych na kazdej sekcji belki.
- Powtorzy¢ programowanie dla kazdej sekcji (Rys. 56).

Rys. 62

ZARZADZANIE SEKCJAMI

Sekcja 1:
Sekcja 2:
Sekcja 3:
Sekeja 4:
Sekcja 5:

Rys. 63

* Stan aktywacji sekcji

Pozwala na uaktywnienie/wytaczenie okreslonych se
(@~ Sekcja aktywna / (xJ) Sekcja nieaktywna).
- Wybra¢ sekcje do ustawienia.

- Powtorzy¢ programowanie dla kazdej se!

& ) I
), wytgczajgc wyjscia nie podtgczone.

138 Wprowadza
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6.4.3 Przeptywomierz

Ustawi¢ dane odnoszace sig do przeptywomierza zamontowanego na instalacji.
Ponizsza tabela wskazuje wartosci, ktére zostang ustawione automatycznie, wybierajac kod przeptywomierza.
W przypadku, gdy zamontowany przeptywomierz nie znajduje sie wsrdd tych wyszczegolnionych, wybraé pozycje Inny i ustawi¢ odpowiednie dane.

Przeplywomierz PRZEPLYWOMIERZE ORION PRZEPLYWOMIERZE WOLF
Typ: Orion 462 XX A4 XXXX * .. ..
L il Minimalne | Maksymalne Minimalne | Maksymalne
Stata: 300 pis/I > Stata natezenie | nateZzenie Stata natezenie | natezenie
Minimalne natgzenie przeptywu: 10.0 Typ przeptywu| przeptywu Typ przeptywu | przeptywu
T — Sa00 pls/l| pls/gal | /min | GPM | I/min | GPM pls/l|pls/gal | /min | GPM | I/min | GPM

4621xA0xxxx [6000[22710| 0,5 | 0,10 | 10 | 2,6 | |462x2xxx [1025 3880 | 2,5 | 0,7 | 50 | 13,2
4621xATxxxx [3000[ 11355 | 1 | 0,30 | 20 | 53 | |462x3xxx |625| 2366 | 50 | 1,3 | 100 | 26,4
4621xA2xxxx |1200| 4542 | 2,5 | 0,70 | 50 | 13,2 | | 462x4xxx |250| 946 | 10,0 | 2,6 | 200 | 52,8
4621xA3xxxx |600 | 2271 | 5 |1,30 | 100 | 26,4 | | 462x5xxx | 132| 500 |20,0 | 53 | 400 | 105,7
462xxAdxxxx |300| 1135 | 10 | 2,60 | 200 | 52,8 | | 462x7xxx | 60 | 227 |40,0|10,6| 800 | 2113
Rys. 64 4622xA5xxxx | 150 | 568 | 20 |5,30 | 400 | 1057

4622xA6xxxx | 100| 378 30 (7,90 | 600 | 158,5
O Orion 4621 X A0 XXXX

[ iny  [625] 2366 | 10 [260] 200 | 528 | V
© Orion 4621 X AT XXXX

*
QO Orion 4621 X A2 XXXX :\

Q© Orion 4621 X A3 XXXX
.
@ Orion 462 XX Ad XXXX

O Orion 4622 X A5 XXXX
O Orion 4622 X AB XXXX

QO Wolf 462 X 2 XXX &

Wskazac¢ typ zamontowanego przeptywomie \

Stata:

L 4

00300 pls/I

Wartosé minimalna: pls/1

ac statg odnoszacyg sie do zamontowanego przeptywomierza.

Wartosé maksymalna:

Rys. 66

Minimalne nz enie g \ ymalne natgzenie przeptywu

* Minimalne natezenie przeptywu
* Maksymalne natezenie przeptywu

O 1 O O |/m I n 2 OO O |/m I n Pozycje Minimalne nateZzenie przeptywu i
. . WMaksymalne natezenie przeptywu moga byé
modyfikowane tylko wtedy, kiedy zostanie
wiaczona opcja Inny (menu Typ na Rys. 65).

Wartosé minimalna: | min Wartosé minimalna: 0.1 [/min
Warto$é maksymalna: 999.9 /min Wartos¢ maksymalna: 999.9 I/min Uaktywni¢ specjalng funkcje menu A|army
(par. 6.4.13) jezeli wymagane jest wigczenie alarmu
przez komputer, gdy podczas zabiegu wydatkowanie
przeptywomierza przekroczy ustawione granice.

aksymalnego natezenia przeplywu

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l

Zmniejszenie funkciji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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6.4.4 Przeptywomierz napetniania

To menu jest widoczne tylko wowczas, gdy przeptywomierz napetniania jest wybrany jako zrodto dla poziomu cysterny
(ustawienia podstawowe, rozdz. 4).

Jwomierz napelniania Przeptywomierz napetniania pozwala na wyswietlenie danych zatadunku cysterny w rzeczywistym czasie.

Ustawi¢ dane odnoszace sie do przeptywomierza napetniania zamontowanego na instalacji: Ponizsza tabela wskazuje
Typ: Orion 462 XX A4 XXXx » Wwartosci, ktore zostang ustawione automatycznie wybierajgc kod przeptywomierza.

W przypadku, gdy zamontowany przeptywomierz napetniania nie znajduje sie wsrod tych wyszczegdlnionych, wybrac

Stata: 300 pls/1 > pozycje Inny i ustawi¢ odpowiednie dane.
i =t . 10.0
LI 7l el gl : PRZEPLYWOMIERZE ORION PRZEPLYWOMIERZE WOLF
Maksymalne natezenie przeptywu: 200.0
Minimalne | Maksymalne Minimalne | Maksymalne
Stata natezenie | natezenie Stata natezenie | natezenie
Typ przeptywu | przeptywu Typ przeptywu | przeptywu
pls/l|pls/gal | l/min | GPM | I/min | GPM pls/l|pls/gal| I/min | GPM | I/min | GPM

462XXA4XXXX|300| 1135 | 10 | 2,60 | 200 | 52,8 | |462xaxxx|250| 946 | 10,0 | 2,6 | 200 | 52,8
4622XA5XXXX| 150 | 568 | 20 | 530 | 400 | 1057 | |462x5xxx|132| 500 |20,0| 53 | 400 | 1057
4622XA6XXXX|100| 378 | 30 | 7,90 | 600 | 1585 | |462x7xxx| 60 | 227 | 40,0 | 106 | 800 |211,3

[ iy  [625] 2366 | 10 [260 | 200 | 5258 |

@® Orion 462 XX A4 XXXX
O Orion 4622 X A5 XXXX
O Orion 4622 X AB XXXX
O Wolf 462 X 4 XXX

O Wolf 462 X 5 XXX
O Wolf 462 X 7 XXX

Wskaza¢ typ zamontowanego przeptywomierz

O Inny

Stata:

%

00300 pls/I

Wartosé minimalna: 1 pls/I

a staﬁ odnoszgcy sie do przeptywomierza napetniania zamontowanego na instalacji.

Wartos¢ maksymalna:

* Minimalne natezenie przeptywu
» Maksymalne natezenie przeptywu

0 1 O O |/m I n 2 OO _0 |/m | n @Pozycje Minimalne natezenie przeptywu i

Maksymalne natezenie przeptywu moga byé
modyfikowane tylko wtedy, kiedy zostanie
Wartos¢ minimalna: 0.1 l/min Wartosé minimalna: | min wiaczona opcja |nny (Rys' 70)_

Wartosé maksymalna: 999.9 I/min Wartosé maksymalna:  999.9 1/mir L. X .
Wskaza¢ minimalne i maksymalne cisnienie odnoszgce

sie do przeptywomierza napetniania zamontowanego na
instalacji.

ymalnego natezenia przeplywu

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
Zmniejszenie m dostep lub mfunkcji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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PROGRAMOWAN AAWANSOWAN "PR'ZYR'ZlAD"

6.4.5 Czujnik ciSnienia

Przede wszystkim uaktywnic status czujnika cisnienia w celu skonfigurowania tego menu
(@1 Czujnik aktywny / @[~ Czujnik aktywny nie podlegajacy modyfikaciji / < J Czujnik nieaktywny).

Stan: ‘« - Ustawi¢ dane odnoszace sig do czujnika ci$nienia zamontowanego na instalacji.
Typ: 466113.200 » Ponizsza tabela wskazuje wartosci, ktére zostang ustawione automatycznie wybierajgc kod czujnika.
Maksymalne ciénienie: 20000 W przypadku, gdy zamontowany czujnik nie znajduje sie wsrdd tych wyszczegdlnionych, wybraé pozycje

Inny i ustawi¢ odpowiednie dane.

CZUJNIKI CISNIENIA ARAG

Maksymalne

Typ ciénienie

bar PSI

EEEEr .-

Rys. 74 ARAG 466113.500 50.0 725
| Inny 50.0 725 |

skonfigurowany, jest uzywany dla ré6znych funkcji:

* Czujnik cisnienia: ci$nienie mierzone przez czujnik stuzy do obliczania dawki.

* Przeptywomierz: czujnik cisnienia wy$wietla TYLKO ci$nienie robocze.

* Obydwa: czujnik ci$nienia wyswietla ci$nienie robocze, gdy maszyna pracuje w granicach przeptywomierza.
eﬂoE C

W zaleznosci od wykonanych podstawowych ustawien(Czujnik do obliczania natezenia przeptywu, rozdz.@ik ci$nienia, odpowiednio

Gdy przeptywomierz pracuje poza granicami, zmierzone cisnienie przez czujnik jest uzywan zahia dozowania.

¥P \
® 466113.200
O 466113.500
O Inny
.

Wskazac typ zai@n czujnika cisnienia.
L 2

* Maksymalne cisnienie

WPozycja Maksymalne ci$nienie moze zostaé zmodyfikowana jedynie wéwczas, gdy zostaje
uaktywniona opcja Inny.

malne ci$nienie

Wskazac¢ zakres skali odnoszacy sie do czujnika cisnienia zamontowanego na instalacji.

funkgiji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
Zmniejszenie “ dostep lub E Par.
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6.4.6 Zawory

Zawor glowny

Typ: 3-drozny,
Zamykanie automatyczne sekcji:

Automatyczne zamykanie gléwnego zaworu: @) Ustawi¢ typ zainstalowanych zaworéw na instalacji oraz odpowiednie dane.

Czas interwengji: 105> <*> Pozycje Gtowny zawor > Typ i Zamykanie automatyczne sekcji wyswietlaja sie jako
PRZYPOMNIENIE: zostaja uaktywnione podczas programowania nadzorowanego (rozdz. 4).

Zawor regulacyjny ci$nienia W zwiazku z tym na tej stronie nie moga by¢ zmodyfikowane.

Kierunek regulacji: Standard

Zawnrv eelkrvine

Rys. 77

GLOWNY ZAWOR

* Typ (NOTATKA)
Gtéwny zawér sterujgcy zainstalowany, wsréd opcji:
Zaden, 2-drozny (zawér spustowy), 3-drozny (zawér gtéwny)

» Zamykanie automatyczne sekcji (NOTATKA)
¢

W instalacji typu Seletron, zamykanie automatyczne sekgji jest aktywne w sposéb domysiny (typ "M")4, | e
W niniejszym trybie, zawory sekcyjne sg zamykane lub otwierane poprzez dziatanie na gtéwny zawé& ania, w zaleznosci od tego, jak sg ustawione elementy
n

sterownicze dotyczgce poszczegolnych zawordw sekcyjnych, czyli:
- jezeli elementy sterownicze sekcji s ustawione na OFF, po zadziataniu na gtéwny element Wi kcje pozostang zamkniete;
- jezeli element sterowniczy jednego lub kilku zaworéw sekcyjnych jest ustawiony na ON, po z ni lub otwarciu zaworu gtéwnego zostang zamkniete lub otwarte

réwniez zawory sekcyjne.

* Automatyczne zamykanie gtéwnego zaworu

Gdy wszystkie zawory sekcyjne zostang zamkniete i jest aktywowana niniejsza opejd, rowhiez zawdr gtowny zostaje zamkniety w sposéb automatyczny.
(@~ Automatyczne zamknigcie giéwnego zaworu aktywowane / tom. zne zamknigcie gldwnego zaworu dezaktywowane)

A N
CIAG DALSZHWrwencji” na stronie 25 > > >

Wychodzi z I!!_'
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PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

6.4.7 Zawory

(e: 3drozney
Zamykanie automatyczne sekcii: 0 ]
Autoratyczne zamykanie glownego zaworu: @ Ustawi¢ typ zainstalowanych zaworéw na instalacji oraz odpowiednie dane.
Czas interwencji: 105> ® Ppozycja Gtéwny zawor > Typ wyswietla si¢ jako PRZYPOMNIENIE: jest aktywowana podczas

programowania nadzorowanego (rozdz. 4).

Na tej stronie nie moze byé wig zmieniona.

Kierunek regulacji:
Rys. 78

GLOWNY ZAWOR

« Typ (NOTATKA)

Gtowny zawor sterujgcy zainstalowany, wéréd opgii:
Zaden, 2-drozny (zawér spustowy), 3-drozny (zawor gtowny)

» Zamykanie automatyczne sekgcji

« Tryb funkcjonowania "P" (opcja (xJJ):
zawory sekcyjne s sterowane w niezaleZy
Zawor gtowny y . .

Funkcje sterowania na zaworze gtéwp

3-drozn
Y * Tryb funkcjonowania "M" (op
Zamykame automatyczne sekcji: zawory sekcyjne sg zamykane
Automatyczne zamykanie giéwnego zaworu: @ od tego, jak sg ustawione ele
) ; - jezeli elementy sterowni
Czas interwencji: 105> sekcje pozostang zam
- jezeli element ste nic 'ednego lub kilku zawordw sekcyjnych jest ustawiony na ON, po zamknieciu
Zawdr regulacyjny cisnienia lub otwarciu zaw:

zostang zamkniete lub otwarte réwniez zawory sekcyjne.

Kierunek regulacji RYB AKTYWOWANY BEZ MOZLIWOSCI MODYFIKACJI: ma miejsce wéwczas, gdy w
urz iu nje jest zainstalowany zaden zawér gtéwny lub gdy jest on typu 2-drozny.

Zawnns eakrvina

Rys. 79

» Automatyczne zamykanie gtéwnego zaworu

Gdy wszystkie zawory sekcyjne zostang zamkniete i j

t akt ana niniejsza opcja, réwniez zawor giéwny zostaje zamknigty w sposéb automatyczny.
(@7~ Automatyczne zamknigcie gtéwnego za

tywowane / (xJ Automatyczne zamknigcie giéwnego zaworu dezaktywowane)

(1) TRYB DEZAKTYWOWANY BE

0SCI MODYFIKACJI: ma miejsce wéwczas, gdy w urzadzeniu nie jest zainstalowany zaden zawér
gtéwny.

CIAG DALSZY ,,» Czas interwencji” na stronie 25 > > >

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z |!!J
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>>>6.4.6 Zawory

* Czas interwencji

Wskaza¢ czas, ktéry uptywa miedzy wystaniem komendy do gtéwnego zaworu a rzeczywistym rozruchem / przerwaniem doprowadzania produktu.

10s

Warto$¢ minimalna: 0.1s
Warto$¢ maksymalna: 1.0s

Rys. 80

ZAWOR REGULACYJNY CISNIENIA

* Kierunek regulacji

Wskaza¢ typ zainstalowanego zaworu regulacyjnego, wsréd opciji:

» Standard = %ﬁ_ﬂ
» Odwrotna = C:%

A\ CIAG DALSZY > > >

Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!J
Zmniejszenie dostep lub mfunkcji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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PROGRAMOWAN AAWANSOWAN "PR;ZYR:Z/AD"

>>>6.4.6 Zawory

ZAWORY SEKCYJNE

Czas interwencji: Os»>
Kierunek regulacji: Standard
* Typ (NOTATKA)
Tvo: 2-drozny W instalacji typu Seletron, zawory sekcyjne sg typu 2-drozny (wykalibrowane zawory powrotne) i sg
s ustawiane automatycznie.
Czas zamykania: 035>
Czas otwierania: 035>
CIAG DALSZY ,,» Czas zamykania” > > >
Rys. 81

ZAWORY SEKCYJNE

Czas interwencji: Os>» *
Zawor regulacyjny cisnienia \
Kierunek regulacji: Standard

Wskazac typ zainstalowanych

Zawory sekeyjne

Ad
@ regulacyjnych, wérod opciji:
ory powrotne)

Typ: P rad -drozny) 2-drogowy (wykalibrowag
Czas zamykania: 035> 3-drogowy: (wykalibrg @ zawory bezzwrotne)
Czas otwierania: 0.3 s »

CIAG DALSZY ,,» Czas zamykania” > > >

O\/

* Czas zamykania

Wskaza¢ czas, ktory uptywa migedzy wystaniem komendy do zaworéw, a rzeczywistym przerwaniem
doprowadzania produktu.

03s

Wartoé¢ minimalna:

Wartosé maksymalnas

Rys. 83

0 . 3 S * Czas otwierania

Wskazac czas, ktéry uptywa migdzy wystaniem komendy do zaworéw, a rzeczywistym rozruchem
Warto$¢ minimalna: 0.1 doprowadzania produktu.
Wartosé maksymalna: 1.0s

Rys. 84

KONIEC 6.4.6 Zawory
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6.4.8 Dane dyszy

.
Pozwala na ustawienie charakterystycznych

Natezenie przeptywu: 1.00 y/min > danych
12 typdéw dysz ISO i 6 "Uzytkownika" (A, B, C,

0.60 I/min Ciénienie: 5.0 bar > D E F)
(15002 | 0.80 I/min 3.0 bar > Ciénienie minimalne: 2.0 par » T L.
) Dane Natezenie przeptywu i
150025 1.00 I/min 3.0 bar % Cisnienie maksymalne: 10.0 par > Cisnienie sa modyfikowane TYLKO
1S003 1.20 I/min 3.0 bar > dla dysz "Uzytkownika", ale nie dla
"ISO™.
15004 | 1.60 I/min 3.0 bar > SO
) - Wybra¢ dysze do ustawienia (Rys. 85).
I1SO05 2.00 I/min B.O bar > - Wpisa¢ parametry (Rys. 86).
(15006 Legenda: - W razie koniecznosci powtdrzy¢

A Dysza
B Wydatkowanie odniesienia
C Cisnienie odniesienia

programowanie dla kazdej dyszy.

Rys. 86

Natezenie przeplywu: Cignienie:

* Natezenie przeptywu
Cisnienie
N

01.00 |/min 05.0 bar ,
UstaWi¢ wydatkowanie i ci$nienie odniesienia
dla wybranej dyszy.

Warto&¢ minimalna: 0.10 1/min Warto$¢ minimalna: bar Wydatkowanie dyszy pozostajgcej w uzyciu

Wartos¢ maksymalna: 10.00 I/min Wartos¢ maksymalna: 50.0 bar 4 umozliwia monitorowi obliczenie ci$nienia w

przypadku braku czujnika cis$nienia.

Rys. 87

“i$nienie minimalne:

* Cisnienie minimalne
» Maksymalne cisnienie

0 2 ! O b a r 1 ‘ O b a r Ustawi¢ granice ci$nienia dla wybranej dyszy.
Uaktywni¢ specjalng funkcje menu Alarmy
Wartosé minimalna: bar Warto$é minimalna: bar (par. 6_4.13) jezeli pozadane jest wlaczenie
Wartos¢ maksymalna: alarmu przez komputer wéwczas, gdy dysza
znajdzie si¢ poza ustawionymi granicami.

Warto$¢ maksymalna: 50.0 bar

TRYB
ci$nienia dyszy pozostajacej w uzyciu umozliwiajg monitorowi wybraé¢ odpowiednia dysze podczas zabiegu,
(@ atego konieczne jest, aby byly one prawidiowo ustawione.

selesz,
R E N

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l

Zmniejszenie funkciji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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TRYB

Sel€s==, q@

6.4.9 Dane dysz ,Fence”

@ Niniejsze menu jest widoczne wytacznie wéwczas, gdy dysze koncowe sg wigczone i ustawione na Dysze typu ,Fence”
(ustawienia podstawowe, rozdz. 4).

<] >

Natezenie przeptywu: 1.60 |/min »

Cignienie: 3.0 bar »

Pozwala na ustawienie charakterystycznych
danych
dyszy ,Fence”.

- Wybra¢ dysze do ustawienia (Rys. 91).
- Wpisa¢ parametry (Rys. 92).

Legenda:
A Wydatkowanie odniesienia
B Cisnienie odniesienia

Rys. 91 Rys. 92

Natezenie przn“.(\_‘r‘_'-ﬁ_J‘ Cisnienie

A

* Natezenie przeptywu
* Cisnienie

Ustawi¢ wydatkowanie i ci$nienie odniesienia
\ dla dyszy ,Fence”.

Te dane pozwolg prawidtowo wyregulowac
dozowanie, gdy sa aktywowane dysze ,Fence”.

01.60 I/min 03.0 bar

Wartosé minimalna: 0.10

0.1 bar

Wartosé minimalna:

Warto$¢ maksymalna: Wartos¢é maksymalna: 50.0,

Rys. 94

CIAG DALSZY ,, Cz@la\na stronie 29 > > >
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6.4.10 Czujnika kota

Informacje, ktére dotycza predkosci zazwyczaj sg odbierane przez GPS, podtgczony bezposrednio do monitora.
W przypadku braku sygnatu z GPS to menu pozwala na uzycie czujnika kota jako zrodta predkosci w alternatywie dla GPS i nastepnie obliczenie
danych w oparciu o impulsy uzyskane przez czujnik predkosci zainstalowany na kole.

Pozwala na wprowadzenie wartosci statej kota, obliczonej na podstawie specjalnego wzoru.

Stata kota moze by¢ obliczona z dobrym przyblizeniem, namierzajgc odlegto$¢ przebytg przez koto, na
ktérym jest zainstalowany czujnik predkosci.

Im dtuzsza bedzie przebyta odlegto$¢, tym wieksza bedzie doktadnos¢ obliczenia statej kota.

Czujnik kota

Stata: 4.25 cm/pls >

przebyta odlegtos¢ (cm)

Koto = - - - -
nr. punktéw namierzania x nr. obrotéw kota

<przebyta odlegtos$¢> odlegtos¢ wyrazona w cm, przebyta przez koto podczas przebiegu namierzania.
<nr. punktéw namierzania> ilo$¢ punktéw namierzania (np. magnesy, wkrety itp.) zamontowanych na
kole.

<nr. obrotow kota> ilo$¢ obrotéw, ktére koto wykonuje w celu przejscia przebiegu namierzania.

Rys. 95

Wykona¢ pomiary z oponami napompowanymi z cisnieniem roboczym.

Préba musi by¢ przeprowadzona na terenie o sredniej twardosci; jezeli zabieg jest wykonywany na bardzo migkkim lub bardzo
twardym gruncie, rézna srednica toczenia sie moze spowodowac btedy w obliczeniu dys ‘W tym wypadku zaleca si¢
powtorzy¢ procedure.

Podczas préoby przejecha¢ odcinek z cysterng zaladowang jedynie woda, do potowy jej owitej objetosci.
6.4.11 Obrotomierz *
Obrotomierz \

Stan: -

Stata: 100 pls/rev >

Minimalna predkosé obracania: 100 rpm »

Maksymalna predkos¢ obracania: 500 rpm »
Przede wszystkim tus obrotomierza w celu skonfigurowania tego menu
(@~ Obroto aktywny / (<1 Obrotomierz nieaktywny).

Ustawi¢ dane odnos2gce sie do obrotomierza zamontowanego na instalacji.

oY

Wskazac¢ statg odnoszaca sie do obrotomierza zainstalowanego na instalacji.

Minimalna predko$¢ obracania:

* Minimalna predkosé obracania
* Maksymalna predkos¢ obracania

0 O ‘I 0 0 r m 0 O 5 O O r- m Uaktywnié specjalng funkcje menu Alarmy

p p (par. 6.4.13) jezeli wymagane jest wtgczenie
alarmu przez komputer, gdy podczas zabiegu

pomierzone RPM przekraczajg ustawione

granice.

W przypadku minimalnej predkosci, kontrola

jest aktywna tylko gdy opryskiwanie jest

aktywne (gtéwny na ON).

Wartosé minimalna: rpm Wartosé minimalna: rpm
Warto$¢ maksymalna: 10000 rpm Wartosé maksymalna: 10000 rpm

Ustawienie minimalnej predko

Rys. 98 Rys. 99

Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
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6.4.12

Zbiornik

Zrédto poziomu cysterny: Zrédto poziomu cysterny:

Reczny / Przeptywomierz napetniania Czujnik poziomu cysterny
Rezerwa: 150 | > Rezerwa: 150 1 »
Pojemnogé: 2000 | > Profil cysterny. >

Pozwala na ustawienie danych odnoszacych sie
do cysterny.

Ustawienia zmienia si¢ w zaleznosci od
zrédta wyboru dla odczytu poziomu cysterny
(ustawienia podstawowe, rozdz. 4).

Ustawienie alarmu rezerwy cysterny.

Rys. 100 Rys. 101

ZRODLO POZIOMU CYSTERNY: RECZNY / PRZEPLYWOMIERZ NAPELNIANIA

%

Wskazac wartos¢ rezerwy.
Warto$¢ minimalna: 1| Alarm cysterny wigcza sie, gdy podczas zabjegUypoziom cysterny spada ponizej ustawionej wartosci.

Wartos¢ maksymalna: 2000

Rys. 102

Pojemnosé

02000 |

Wartosé minimalna: 11

Warto$¢ maksymalna: 9999¢

Rys. 103
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ZRODLO POZIOMU CYSTERNY: CZUJNIK POZIOMU CYSTERNY

0150 |

Wskaza¢ warto$¢ rezerwy.
Warto$é minimalna: 1| Alarm cysterny wigcza sie, gdy podczas zabiegu, poziom cysterny spada ponizej ustawionej wartosci.

Warto$¢ maksymalna: 2000 |

Rys. 104
Tank250 Tank5250min93
* Profil cysterny
Tank9302

Tank5802
g Profile cysterny mogg by¢ zatadowane lub zapisane w pamieci wewnetrznej w celu ponownego

skonfigurowania komputera w razie koniecznosci, rozwigzania problemoéw lub skonfigurowania innej
cysterny bez koniecznosci powtarzania wszystkich o reczni€.

W tym menu wskaza¢ ktéry profil cysterny jest uzywa

Profile sg dostepne TYLKO jezeli sa skopiowane w pamieci wewnetrznej (par. 10.4.4) lub po
wykonaniu kalibracji profilu cysterny (par. 6:4.15). &

Po zatadowaniu profilu cysterny KONI ykonanie nastawienia zera czujnika poziomu
(Wartos¢ zerowa cysterny, par. 6.4.1

Nacisnij w celu wybrania profilu cysterny.

Rys. 105

\%

Wychodzi z l!!J
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6.4.13

PROGRAMOWAN AAWANSOWAN "PR:ZYR:Z/AD"

Alarmy

Kontrola zuzycia dysz:

Granica procentowa zuzycia dysz

10
Alarm minimalnego ciénienia: o |

Alarm maksymalnego cisnienia: Ustawi¢ alarmy robocze monitora.

Alarmy przeptywomierza
Alarm minimalnego natezenia przeptywu:

o
Alarm maksymalnego natezenia przeptywu: @

Rys. 106

ALARMY DYSZ

* Kontrola zuzycia dysz

Przedegwszystkim uaktywni¢ kontrole zuzycia dysz,

Kontrola zuzycia dysz: o) aby QWkonfigurowaé to menu:
Granica procentowa zuzycia dysz. 10 % » nt al.(tywna

o . (X ontrola nieaktywna
Alarm minimalnego cignienia: 0 ) 1 0 (y i L

O 0 Ten alarm jest aktywowany TYLKO jezeli na
Alarm maksymalnego cisnienia: @) insﬁlacji znajduje sie zaréwno przeptywomierz
Waria44 —— i czujnik ci$nienia

o L Wantose malsymmalnaeit * Granica procentowa zuzycia dysz.

Alarm minimalnego natezenia przeptywu: @

Ustawi¢ dopuszczalny prég: monitor poréwnuje
wydatkowanie rzeczywiste, odczytane przez
przeptywomierz i to obliczone za pomoca czujnika
Rys. 107 Rys. 108 csniena. , o

Gdy réznica migdzy dwiema warto$ciami
wydatkowania przekracza ustawiony procent, wtgcza
sie alarm.

Alarm maksymalnego natezenia przeptywu: @

Kontrola zuzycia dysz: @)

* Alarm minimalnego cisnienia

Granica procentowa zuzycia dysz. 10 * Alziin maksymalnego cisnienia

paImminimalnegoicinicniey (/ & uaktywnienie/wytaczenie alarméw minimalnego i maksymalnego ci$nienia dla dysz w uzyciu.
ac¢ pozycje do ustawienia.

- Wigczy¢ / wytgczy¢ alarm (@) Alarm aktywny / (<) Alarm nieaktywny).

Powtérzy¢ programowanie dla kazdego alarmu.

Alarm maksymalnego cisnienia:

Alarmy przeptywomierza

Poza granicami ustawionymi w menu Ci$nienie minimalne / Maksymalne cisnienie
(par. 6.4.8 Dane dyszy), komputer wigcza alarm.

Alarm minimalnego natezenia przeptywu:

Alarm maksymalnego natezenia przeptyw! \

Rys. 109

CIAG DALSZY >>>
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>>>6.4.13 Alarmy

ALARMY PRZEPLYWOMIERZA

Kontrola zuzycia dysz: © M - Alarm minimalnego natezenia przeptywu
ST PO o aE e, 10 * Alarm maksymalnego natezenia przeptywu
Alarm minimalnego ci$nienia: @) Pozwala na uaktywnienie/wytgczenie alarméw minimalnego i maksymalnego wydatkowania dla

@) przeptywomierza.

- Wybra¢ pozycje do ustawienia.
- Wigczy¢ / wytgczy¢ alarm (@~ Alarm aktywny / Alarm nieaktywny).
- Powtorzy¢ programowanie dla kazdego alarmu.

ini seni plywu: v) . .. L.
dlsminimelneganate s RIERIML B b granicami ustawionymi w menu Minimalne natezenie przeptywu / Maksymalne natezenie
Alarm maksymalnego natezenia przeptywu: @ przeptywu (par. 6.4.3 Przeptywomierz), komputer wigcza alarm.

Alarm maksymalnego cisnienia:

Alarmy przeptywomierza

Rys. 110

ALARMY OBROTOMIERZA

Alarm maksymalnego cisnienia:

* Alarm minimalnej predkosci
* Alarm maksymalnej predkosci

Alarmy przeplywomierza

Alarm minimalnego natezenia przepyw: I pozwala na uaktywnienie/wytgczenie alarmé
Alarm maksymalnego natezenia przeptywu: (3 - Wybra¢ pozycje do ustawienia.

- Wigczy¢ / wytgczy¢ alarm (@~ Alarm
Alarmy obrotomierza - Powtorzy¢ programowanie dla kazdego.al

Alarm minimalnej predkosci: @) Poza granicami ustawionymi w pe
o ) obracania

ekl (par. 6.4.11 Obrotomierzrz), kol gcza alarm.

Rys. 111

\%

KONIEC 6.4.13 Alarmy
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PROGRAMOWAN AAWANSOWAN "PR(ZYR:Z/AD"

6.4.14 Parametry pracy

Parametry pracy

Granica opryskiwania

Ograniczenie predkosci pracy: Q’
Minimalna predkos¢ obracania: 1.0
Ograniczenie ciénienia pracy: Q_() Ustawi¢ granice robocze maszyny rolniczej.
Minimalne cignienie regulacji: 1.0
100 s ® Pozycja Mnoznik poprawkowy poziomu jest obecna tylko wéwczas, gdy zostat wybrany

Bpuznik peps. nttprzepk: A Czujnik poziomu cysterny w rozdziale 4 ,,Ustawienia podstawowe”.
5 ka/l @

Mnoznik poprawkowy poziomu:

Zarzqdzanie automatyczne sekcjami

Rys. 112

GRANICA OPRYSKIWANIA

Minimalna

Parametry pracy

Granica opryskiwania
3 * Ograniczenie predkosci prac
Ograniczenie predkosci pracy: . @ 9 pre pracy

Minimalna predkosé obracania; 1.0 km/h > Wyﬁkim uaktywni¢ predkosé -
Ograniczenie ci$nienia pracy: o J O 1 O kr r ]/h v nanic(;elaukts;(v(\),:f;gurowanla tego menu:
.
Minimalne cignienie regulacji: 1.0 » 1) Granica nieaktywna
Mnoznik popr. nat.przept.: 1.00 > it ainas D A R Y E— P ———
99.9 km/h

Ustawi¢ minimalng predkos$¢ robocza:
monitor zamyka gtéwny zaw6r, gdy predkosé

Mnoznik poprawkowy poziomu: 1.00 kg > Wartos¢ maksymalna: \
ciggnika jest mniejsza od tej ustawionej.

Zarzqdzanie automatyczne sekcjami

Rys. 113 Rys. 114

Granica opryskiwania

* Ograniczenie ci$nienia pracy

QOgraniczenie predkosci pracy: x . S

9 : pre pracy G Przede wszystkim uaktywnic ci$nienie
Minimalna predkosc obracania: 1.0 %?niczne w celu skonfigurowania tego menu:
QOgraniczenie ci$nienia pracy: - b a r' * Granica aktywna

= T = . (1 Granica nieaktywna
Minimalne ci$nienie regulaciji: 1.0 bar »
Mnoznik popr. nat.przept.: 1.00 > Wartos¢ minimalna: 0.1 bar * Minimalne cisnienie regulacji

o B Wart ksymalna: 99.9 bar o o

Mnoznik poprawkowy poziomu: 1.00 k1 » gl Ustawié¢ minimalne cignienie robocze:

monitor blokuje regulacje automatycznag
zaworu proporcjonalnego, gdy cisnienie jest
mniejsze od tego ustawionego.

Zarzadzanie automatyczne sekcjami

* Mnoznik popr. nat.przept.

Jezeli uzywacie przeptywomierza topatkowego i wydana ciecz ma gesto$¢ odmienng od gestosci wody,
komputer moze wskaza¢ btedne pomiary; w celu skorygowania tego pomiaru, zmodyfikowaé mnoznik
poprawkowy wydatkowania:

Wartos¢ minimalna:  0.25 « jezeli pod koniec opryskiwania cysterna zawiera jeszcze ciecz, zmniejszy¢ wspoétczynnik;
Wartos¢ maksymalna: 4.00 « jezeli ciecz wyczerpie sig przed zakofnczeniem dystrybucji, zwigkszy¢ wspoétczynnik.

Przeplywomierze serii ORION (kod. 462xxx) nie odczuwaja réznicy gestosci cieczy: ustawic
wartos¢ na 1.00.

Rys. 117

yziomu:

0001.00 kg/I

Jezeli wydana ciecz posiada cigzar odmienny od ciezaru wody, urzadzenie moze wskazywac btedne
pomiary; w celu poprawki niniejszej wartosci zmodyfikowac¢ ciezar wydanej cieczy, w odniesieniu do 1 litra
produktu.

Warto$é minimalna: 0.00 kg/l
Wartos¢ maksymalna: 9999.00 kg/|

Rys. 118
CIAG DALSZY > > >




> > > 6.4.14 Parametry pracy

Minimalne cisnienie regulacji 1.0

Mnoznik popr. nat.przept.: 1.00 »

* Granica zachodz.na siebie sekcji

Zarzgdzanie automatyczne sekcjami

Granica zachodz.na siebie sekaji: 00 | Ustawi¢ dopuszczalny proég zachodzenia na siebie zabiegu w stosunku do $ciezek juz obrobionych.

Gdy wartos¢ ta zostanie przekroczona, monitor interweniuje w celu przywrécenia prawidtowego zabiegu: w
Granica zachodz.na siebie obwodu: L M zaleznosci od aktywnego zarzgdzania sekcji (par. 9.7 Zarzgdzanie sekcjami belki), monitor zasygnalizuje
Opéznienie zamykania opryskiwania: 00m> zamkniecie odpowiednich zaworéw lub dopilnuje wykonania automatycznego zamykania punktow

opryskiwania.

Wyprzedzenie otwarcia opryskiwania: 0.0 m »

Granica zachodz.na siebie sekcji 0% Granica zachodz.na siebie sekcji 100 %
|

——

Rys. 120

Minimalne cisnienie regulacji 1.0

Mnoznik popr. nat.przept.: 1.00 »

Zarzadzanie automatyczne sekcjami a
ygnalizuje czy zawory sekcyjne, ktére obrabiajg poza obwodem pola muszg by¢ otwarte czy zamkniete

Granica zachodz.na siebie sekaji: T iinuje wykonania automatycznego otwierania / zamykania punktow opryskiwania.

Granica zachodz.na siebie obwodu:

Opdznienie zamykania opryskiwania: ¢ Aby mozna bylo uzy¢ tego ustawienia konieczne jest:
- zaznaczenie obwodu pola (zaznaczony na czerwono na rysunkach), uzywajac funkgcji
F 4 Strefa (par. 13.4).
- Po uaktywnieniu automatycznego zarzadzania sekcjami: ikona EEE na stronie jazdy wskazuje

czy automatyczne zarzadzanie jest aktywne.

Wyprzedzenie otwarcia opryskiwania:

Rys. 122
Grani zm.na siebie obwodu 0% Granica zachodz.na siebie obwodu 100%
Sygnat zamykania / otwiejr;m«voréw sekcyjnych nastapi przy minimalnym Sygnat zamykania / otwierania zaworéw sekcyjnych nastgpi TYLKO gdy maszyna

przekroczgniu (0%) krawedzi pola.

wykonuje zapieg poza krawedzig pola n? catym oprysku (100%).

'OBWO
, §:POLA
Rys. 123 Rys. 124
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> > > 6.4.14 Parametry pracy

* Op6znienie zamykania opryskiwania

Wskazuje o jaka odlegto$é zostanie opdznione zamykanie sekcji na przejéciu w taki sposoéb, aby zapewni¢ jeden oprysk cato$ciowy zabiegu.
UWAGA: Wartosci ujemne wskazujg wyprzedzenie w stosunku do obliczonego punktu.

l0.0m

Wartos¢ minimaina: 0.0 m
Warto$é maksymalna: 5.0m

Rys. 125

* Wyprzedzenie otwarcia opryskiwania

Wskazuje o jaka odlegtosé zostanie wyprzedzone otwieranie sekcji na przejsciu w taki sposéb, aby zapewnic jedno pok

Rys. 126

UWAGA: Wartosci ujemne wskazujg opdznienie w stosunku do obliczonego punktu.

l0.0m

Warto$é minimalna: 0.0m

Warto$¢ maksymalna: 5.0m

Rys. 127

Rys. 128 V

CIAG DALSZY >>>
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Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!J
Zmniejszenie “ dostep lub mfunkcji lub ze Par.
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AUTOMATYCZNA REGULACJA STEROWANIA

* Regulowania potozenia zaworu

Ta funkcja jest wskazana, kiedy sg uzywane zespoty sterujgce bez skalibrowanych powrotéw oraz przy wtgczonym sterowaniu automatycznym
punktéw opryskiwania
(rodzaj instalacji Seletron).

DZIALANIE

Po zamknigciu jednego lub wigcej zaworéw sekcyjnych podczas zabiegu, zawor regulacyjny otwiera sie proporcjonalnie, aby obnizy¢ cisnienie instalacji.
Przy pierwszej zmianie warunkéw opryskiwania (przy jednej lub kilku sekcjach w potozeniu ON), zawér regulacyjny zamyka sie, aby zapewni¢
dystrybucji odpowiednie cisnienie.

Ta funkcja pozwala zaprogramowac Granica natezenia przeptywu (przy jednej lub kilku sekcjach w potozeniu OFF), ponizej ktérego zawér regulacyjny
zamyka sie na ustawiony Czas aktywacji, tak aby podnie$¢ ci$nienie zanim zawory zostang ustawione na ON.

W ten sposob prawidtowe opryskiwanie zostanie przywrdcone szybciej.

regulowania potozenia zaworu D )

sranica natezenie przeptywu

Czas aktywa
Najpierw nalezy wtaczy¢ menu, aby moc je skonfiguro V
(@~ Menu wiaczone / xJ Menu wylaczone).

Promien skretu: 0.0m >

Kompensacja odl. Linii adnies : 0.00 m » ¢

N

Rys. 129

* Granica natezenia przeptywu

s

100.0

Ustawi¢ limit wydatkowania.

minimalna: V P * Czas aktywacji

¢ maksymalna arto$¢ maksymalna Ustawi¢ czas dziatania.

Rys. 130

Wychodzi z l!!J

(28 Wprowadza I8 Kasuje F7 | Fe Fa | Fe Wzrost / Zatwierdz
o LGN - DR | O | || SV A - Pt .. M
znak znak danych zmiane danej zmiany danej 1a4r.
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* Promien skretu

Ta warto$é pozwala na zasygnalizowanie w postaci alarmu dzwiekowego, doktadnego momentu, w ktdérym operator musi skreci¢ w celu wyposrodkowania nastepne;j
$ciezki bez pozostawienia pustych przestrzeni lub zachodzenia na siebie miedzy dwoma przej$ciami. Alarm dzwiekowy moze by¢ uaktywniony lub wytgczony w menu
Uzytkownik > Uwaga skret (par. 6.12.4).

Ta odlegto$¢ powinna odpowiadaé promieniowi skretu przyrzgdu (A na Rys. 133), uzywanego na koncu pola w celu zmiany kierunku biegu i wznowienia zabiegu na
Sciezce obok, ale musi by¢ wyregulowany w oparciu o charakterystyke operatora i predko$¢ pojazdu.

Alarm uaktywnia sie TYLKO jezeli kierunek pojazdu tworzy kat ponad 85° w stosunku do $ciezki do przebycia i zostat wybrany tryb jazdy prosto (par. 13.2).

00.0 m

Wartosé minimalna: 0.0m

Wartos¢ maksymalna: 20.0 m

Rys. 132 Rys. 133

* Kompensacja odl. Linii odnies. *

Ta warto$¢ pozwala na zmiane odlegtosci miedzy $ciezkami odniesienia.

ydl. Linii odnies

+001.00 m])

Wartosé minimaina: -100.00 m

Gdy wartos¢ jest dodatnia zmniejsza sie odlegto$¢
miedzy $ciezkami odniesienia (czarne linie).

Wartos¢ maksymalna: 100,00 m od e li
Boczne pasy przej$¢ zachodzg na siebie.

Rys. 134 ;;s

- 001.00 m

Wartos¢ minimalna: -100.00m

Gdy wartos¢ jest ujemna zwieksza
sie odlegto$¢ miedzy $ciezkami
odniesienia (czarne linie).

Migdzy jednym a drugim przejsciem
pozostajg przestrzenie nie obrobione.

Warto$¢ maksymalna: 100.00 m

Rys. 136

Rys. 137

KONIEC 6.4.14 Parametry pracy

138 Wprowadza 28 Kasuje F7 | Fo SN Fa | Fo PN, Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z |!!_|
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6.4.15 Kalibracja urzadzenia

Pozwala na wigczenie kalibracji dla urzadzen podtgczonych do monitora.

W ZALEZNOSCI OD PODSTAWOWYCH USTAWIEN (CAP. 4), ZMIENIA SIE POZYCJE ORAZ ROZMIESZCZENIE MENU, | CO SIE Z
TYM WIAZE, ROWNIEZ ZAAWANSOWANE PROGRAMOWANIE URZADZENIA.

SYSTEM SELETRON

* Usuniecie numerow identyfikacyjnych

Pozwala na usuniecie numerow
identyfikacyjnych wszystkich zapisanych
Seletron w przypadku, gdy chcesz powtorzy¢
procedure rozpoznania (rozdz. 12).

System Seletron

Usunigeie numerow identyfikacyjnych

Usuwanie numeréw ra¢ pozycje Usuniecie numerow
Ustawienie zera czujnika cisnienia P> D identyfikacyjnych wszystkich ikacyjnych (Rys. 138)
Wartos$¢ zerowa cysterny P> ‘ e inacisna¢ QK.
Zatwierdzié? - Komunikat na Rys. 139 wy$wietla sie na
Kalibracja profilu cysterny > A wys$wietlaczu: zatwierdzi¢ usunigcie naciskajgc

ponownie OK.

Na zakornczenie usuwania, ODLACZYC
WSZYSTKIE SELETRON i powtorzyé
procedure rozpoznania (rozdz. 12).

Rys. 138

CIAG DALSZY ,,* Ustawienie zera czujnika ci$nienia” na stronie 40 > > >

Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!J
Zmniejszenie dostep lub mfunkcji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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> > > 6.4.15 Kalibracja urzgdzenia

CZUJNIKI

* Ustawienie zera czujnika cisnienia

System Seletron

Usunigcie numerow identyfikacyjnych

Aby mozna bylo uzy¢ tego menu konieczne jest, aby czujnik ci$nienia byt aktywny
(@), par. 6.4.5)

SN e il SETTEE o W przypadku, gdy na wyswietlaczu zostanie wyswietlona wartosé cisnienia odmienna od zera, przy braku
Wartos$¢ zerowa cysterny 7o cisnienia w obwodzie, nalezy przystapi¢ do kalibracji warto$ci zerowej czujnika.
Kalibracja profilu cysterny #> Przed wykonaniem jakiejkolwiek operacji, wytaczyé pompe odiaczajac ja z zasilania.
APO sprawdzeniu, Zze pompa zostata odtagczona, otworzy¢ gtéwny zawér i wszystkie zawory
sekcyjne.

Rys. 140

Kalibracja czujnika ciénienia 0Od oku... 1 Wybraé pozycje Ustawienie zera czujnika

cignienia (Rys. 140) i nacisng¢ OK.
unikat na Rys. 141 wyswietla sig¢ na
Swi czu: wykonaé podane instrukcje,

stepnie uruchomié procedure naciskajgc

K.

Nacisng¢ O K w celu wyzerowania
resztkowego sygnatu czujnika cisnienia.

Wytacz pompe i otworz gtowny zawdr i wszystkie zawory sekcyjne.
Nacisnaé (O] w celu uruchomienia procedury kalibracji. Wartoéé niedopuszczalna!
Jezeli wyswietli sie ten alarm, oznacza,
ze zostaly namierzone nieprawidiowe
wartosci cis$nienia: sprawdzi¢ prawidiowe
funkcjonowanie czujnika.
Jezeli problem nie ustepuje, sprawdzi¢
czy nie wystepuje ci$nienie resztkowe w
instalacji.

Rys. 141

* Wartos¢ zerowa cysterny

Kalibracja urzgdzenia

System Seletron

Usunigcie numerdw identyfikacyjnych

stapi¢ do nastawienia zero czujnika poziomu w tych przypadkach.
1 Monitor wyswietla obecnos$¢ cieczy w cysternie, pomimo ze jest ona pusta;
atadowano profil cysterny (par. 6.4.12).

Ustawienie zera czujnika cisnienia
Warto$¢ zerowa cysterny

Kalibracja profill cysterny WW celu uzycia niniejszego menu, czujnik poziomu musi by¢ aktywny

(Zrédto poziomu cysterny, rozdz. 4). Wykonaé kalibracje przy pustej cysternie

zujnika poziomu

1 Wybraé pozycje Warto$¢ zerowa cysterny
(Rys. 143) i nacisng¢ OK.
2 Komunikat na Rys. 144 wyswietla sie na

wyswietlaczu: wykona¢ podane instrukcje,
3 nastgpnie uruchomié¢ procedure naciskajgc
mA oK

Upewnij sig czy cysterna jest pusta. ‘ 3 Nacisng¢ O K w celu wyzerowania
resztkowego sygnatu czujnika poziomu.

Naciénij (0k) w celu rozpoczecia procedury kalibracji.

Wartogé zapamietana: 4.0 mA Wartos¢ niedopuszczalnal
Wartosé odczytana: 4.3 mA Jezeli wyswietli si¢ ten alarm, oznacza, ze
zostaly namierzone nieprawidiowe wartosci:
Naciénij (@) w celu zatwierdzenia wartosci zero sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie
czujnika.
iy G w celu a procedury kalibracj Jezeli problem nie ustepuje, sprawdzi¢ czy
Rys. 144 Rys. 145 nie wystepuje resztka cieczy w cysternie.
CIAG DALSZY >>>
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> > > 6.4.15 Kalibracja urzadzenia

* Kalibracja profilu cysterny

@ Kalibracja profilu cysterny jest mozliwa WYLACZNIE jezeli na instalacji jest zamontowany przeptywomierz (par. 6.4.3).

APrzed uruchomieniem procedury wykona¢ nastepujace operacje:

1 Upewni¢ sig, czy gtéwny element sterowniczy znajduje si¢ w pozycji OFF

(par. ,,7.2 Przetaczniki do funkcjonowania zaworéw w zespole sterowania” na stronie 63 lub ,,6.4.16 Joystick ,,Explorer”” na stronie 42).
2 Napetni¢ zbiornik czystag woda BEZ DODATKU SUBSTANCJI CHEMICZNYCH. Cysterna musi by¢ obowigzkowo napetniona.
Sprawdzi¢ wizualnie osiggniety poziom.

3 Wyregulowac dystrybucje na maksimum manipulujac napedem zaworu regulacyjnego (bedzie koniecznych ok. 7 sekund).

2733

Kalibracja urzadzenia Kalibracja profilu cysterny

System Seletron

Usunieci ow identyfikacyjnych . . "
SUDIgRIS nUMGHOWN. I sty kT 4 Wybra¢ pozycje Kalibracja profilu cysterny

(Rys. 146) i nacisng¢ O K.
Kalibracja rozpoczyna sie.

Ustawienie zera czujnika cisnienia > Upeniwj sig czy cysterna jest petna. ) . )
) 5 Komunikat na Rys. 147 wyswietla sie na

Warto$¢ zerowa cysterny 7o Naciénij (O w celu rozpoczecia procedury kalibracji. wyswietlaczu: wykonaé podane instrukcje, nastepnie

Kalibracja profilu cysterny P> uruchomié¢ procedure naciskajgc O K.

Display wyswietla w rzeczywistym czasie ilo$¢

’ /—-\ y S wydanej wody i postep kalibracji (Rys. 148).

7 Po wyczerpaniu wody w cysternie, mozna
Zmierzony prad:| 18.1 mA M
llo$¢ rozdana: | 10.7 1 %

zakonczy¢ procedure naciskajac na klawisz OK:
Natezenie przeptywu: 55.8 7min

Odczyt czujnika poziomu musi by¢ ponizej 5,0
mA i musi by¢ wprowadzonych co najmniej 10
litrow.

8 Nacisngé ponownie O K w celu zapisania profilu
cysterny: wyswietli sie strona do wprowadzenia
nazwy (Rys. 150).

Status: Nabywanie danych...

Nacignij w celu przerwania procedury kalibracji.

Rys. 148

* 9 Wpisaé nazwe:
t—B-) P ¢
A TR R R Y k@ A Naciskac kolejno w celu wybrania znaku do wprowadzenia (GORA / DOL).

B Naciska¢ kolejno w celu wybrania znaku do wprowadzenia (PRAWO / LEWO).

C Nacisng¢ w celu zatwierdzenia wybranego znaku

D Nacisng¢ w celu usunigcia znaku przed kursorem

E Wybra¢ symbol “ i nacisna¢ przycisk O K, aby zapisa¢ nazwe.

Kalibracja profilu cysterny prawidtowo zakonczona! 11 Komunikat zatwierdzenia wy$wietli sie na wy$wietlaczu na zakonczenie zapisywania

e T (Rys. 151). Nacisng¢ OK lub ES .

Kalibracja zostata zakonczona.

I
rs o (D O

Qo Ban, BR R | e S =y, B
znak znak «|» CUR A (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej F1‘a4r
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6.4.16 Joystick ,Explorer”

Joystick ,Explorer” umozliwia bezposrednie zarzgdzanie funkcjami opryskiwania i ruchami hydraulicznymi belki.
To menu pozwala na przegladanie funkcje zwigzanych z joystickiem i / lub konfigurowa¢ specjalne funkcje po nacisnigciu kazdego przycisku.
Na str. 43 i str. 44 znajduje sig podsumowanie wstepnie przypisanych funkgji.

MENU JEST WIDOCZNE TYLKO JEZELI Joystick ,,Explorer” (KOD. 46701801) JEST PODLACZONY DO MONITORA.
JOYSTICK MUSI CALKOWICIE ZASTAPIC PANEL PRZELACZNIKOW (NIE MOGA BYC PODLACZONE OBA).
Instrukcje dotyczace instalacji i uzytkowania urzadzenia sg zataczone do produktu.

ck "Explorer”
: ; Okres$la numer strony za pomoca joysticka.

Numer stron it Wybra¢ pozycje Numer stron i nacisngé¢
Strona 0 3 O K. Sledzi¢ zaproponowane fazy, wybierajgc
O1 wymagane opcje.
Strona1a : 02 D K: nastepna faza
Strona 2a > Numer stron joysticka 03 E S C: poprzednia faza.
"Explorer’;
Strona 1b > & ®4 Wybrana opcja wigcza menu ustawien dla kazdej

O strony (Rys. 152).

Opcja 1: strona 0
Opcja 2: strona 0 + 1a

Opcja 3: strona 0 + 1a +2a
Procedura okreslenia numeru stron. " a", "Strona 2a" i "Strona 1b’ O j : str a o + 13 + 23 + 1b (DEFAULT)
I —— @: “sifona0+1a+2a+1b+2b

Rys. 1562 Rys. 1563

* Konfiguracja klawiszy joysticka N

Funkcja przycisku

Oo X

O1 o

ejdz do menu odpowiadajgcego stronie (Strona 0 w
przyktadzie na Rys. 154).
Wybraé potozenie klawisza (widoczne na wyswietlaczu) i

02 rm nacisng¢ 0O K;

03 o= zaprogramowac jedng z dostepnych opcji (Rys. 155).
A

M A = Klawiszy P1i P2 nie mozna dostosowywac:

05 4o

@6 roo P1 T"Wejs’cie Str. 1a / Str. 1b

07

P2 @ Wejscie Str. 2a / Str. 2b

Rys. 154 Rys. 155
Dostepne opcje:

0 >< Brak funkcji 9 ‘g ie fir1Lewe (2) 21 rh Blokowanie belki (O) 30 b Qg;li)lla“g}:":iozowania
1 A 1A Wysokosé (0) 1 50O amie nr 1 Lewe (O) 22 ﬂ Blokowanie belki (Z) 31 r Q:;gé“::;:‘e sekcjami
2 Y Y Wysokosé (2) o= Ramie nr1Prawe (2) 23 ﬁ Sekw. 1 Lewe 32 (=D fil\i:ﬁ)a/mzrto barra
3 ‘ﬁt Nachyl. belki Dg’ Ramie nr 1 Prawe (O) 24 Lﬁ Sekw. 1 Prawe 33 : Cvgzgﬂc:zy
4 “%. Nachyl. belki (Z) 13 -gﬂI:l Ramig nr 2 Lewe (Z) 25 ﬁ Sekw. 2 Prawe 34 Ki’ 22‘[{3’;’;0 timone sterz.
5 oo g)e)”"' zm. LEWO 14 3 & Ramie nr 2 Lewe (0) 26 m‘) Sekw. 2 Lewe 35 .i :::;:“;fe"rt: angolo
6 ZACGem N | 15 Y mamenrzrrawe@ | 27 R [Ttk | gg [ Tmenestew
7 ED—A‘ (%e)om. zm. PRAWO 16 o D‘:— Ramie nr 2 Prawe (O) 28 @ =+ + cisnienie 37 K I:)nl':;l;?l:t:;\. (S%)
g 9 h.\ :.-‘;;om. zm. PRAWO 17 ‘gag’:?ze;mle nr 1 Lewe+Prawe 29 @ — . Cisnienie

18 4 ¢ Ramienr1Lewe+Prawe
= gOo*(0)

Ramie nr 1 Lewe+Prawe
19 -‘:aub:'- ()

Ramig¢ nr 1 Lewe+Prawe
20 gau::f:(O)

CIAG DALSZY >>>
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danych zmiane danej zmiany danej

3l Wprowadza 28 Kasuje F7 | Fe e il Bl Przesuw
[ ] Vyorany Fgy \yorany W wv/PrR) B YE A GORAIDOL)

znak znak

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z

42



>>>6.4.16 Joystick ,Explorer”

STRONA 0 (,MAIN”) - WSTEPNIE USTAWIONE POLECENIA

AsrnA| Wysokosé (0) +5>| Nachyl. belki (0)
| Wysokosé (2) | Nachyl. belki (2)
| Geom. zm. LEWO (0) o= Geom. zm. PRAWO (0)
Zo0| Geom. zm. LEWO (2Z) ooy | Geom. zm. PRAWO (2Z)
@ Wejscie Str. 1a/ 1b @ Wejscie Str. 2a/ 2b
ia | Sekw. 1 Lewe iaa | Sekw. 2 Prawe
=2 | Sekw. 1 Prawe = | Sekw. 2 Lewe
‘ &R | Przetacznik zaworu gtéwnego
Rys. 156 (
STRONA 1a - WSTEPNIE USTAWIONE PO ’
~2,o| Ramie nr 1 Lewe (0) =&~ | Ramie nr 1 Prawe (0)
‘gn Ramie nr 1 Lewe (Z) ao- Ramie nr 1 Prawe (Z)
30| Ramie nr 2 Lewe (0) o | Ramie nr 2 Prawe (0)
£.o| Ramie nr 2 Lewe (Z) osd | Ramie nr 2 Prawe (Z)
@ Wejscie Str. 1a/ 1b @ Wejscie Str. 2a/ 2b
@ | Blokowanie belki (0)
Blokowanie belki (Z)
Przetacznik zaworu gtéwnego
Rys. 157

CIAG DALSZY >>>

138 Wprowadza I8 Kasuje
wybrany wybrany
ﬂ znak G znak
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> > > 6.4.16 Joystick ,Explorer”

OWAN

sPRZYRZADx

STRONA 1b - WSTEPNIE USTAWIONE POLECENIA

A2 | Wysokosé (0)

Nachyl. belki (0)

YanY| Wysokosé (Z)

Nachyl. belki (Z)

~oow=| Ramie nr 1 Lewe+Prawe (0)

Ramie nr 1 Lewe+Prawe (0)

£ _%_{ Ramie nr 1 Lewe+Prawe (Z)

Ramie nr 1 Lewe+Prawe (Z)

@ Wejscie Str. 1a/ 1b

Wejscie Str. 2a/ 2b

@ | Blokowanie belki (0)

Blokowanie belki (Z)

‘ﬂ Przetacznik zaworu gtéwnego

Rys. 158

<
STRONA 2a - WSTEPNIE USTAWIONE P? CENIA

ON/OFF
Controllo timone sterz.

Azzeramento angolo
timone sterz.

4 PPN Timone sterz.
@ * Cisnienie controllo man. (Dx)
_ | pignian: Timone sterz.
@ Cisnienie X controllo man. (Sx)
@ Wejscie Str. 1a/ 1b @ Wejscie Str. 2a/ 2b
0 AUTO/MAN . =p| AUTO/MAN
Regulacja dozowania Livellamento barra
r AUTO/MAN o :E AUTO/MAN
Zarzadzanie sekcjami Wybér dyszy
Przetacznik zaworu gtéwnego
Rys. 159
w Na stronie 2b NIE ma wstepnie ustawionych polecen (opcja X dla wszystkich klawiszy).
KONIEC 6.4.16 Joystick ,Explorer”
138 Wprowadza 28 Kasuje F7 | Fo SN Fa | Fo [N Wzrost / “Zatwierdi Wychodzi z I!!_l
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6.4.17 Urzadzenia o$wietlajace

6.5

Umozliwia podtgczenie do urzgdzen oswietleniowych oraz odpowiadajgcych im funkcji w menu cyklu pracy
Podswietlenie belki (par. 11.4);
Mrugajaca (par. 11.9).

Urzadzenia o$wietlajgce

Podswietlenie belki:

=T =l
IDD Syncro Dane pracy: ‘!!I_]

)

{
v

e
L

Mrugajgca

—— Zbiornik Kamera M

% Mapy zadanego przeb. Widok ogdlny l!!

AL
@ Podswietlenie belki Mrugajaca _D_

Rys. 160 Rys. 161

PODLACZENIE DO URZADZENIA SYNCRO

6.5.1

Stan

Umozliwia zdalne potgczenie z komputerem Syncro oraz funkcje F 1 Syncro (wienticyklu pracy, par. 11.1).

Przyrzad : imp00

Synero Dane pracy I
Parametry pracy > ¢ e ‘!_
Kalibracja urzadzenia >
Zbiornik Kamera N

Slalus

|

0 Q Mapy zadanego przeb. Widok ogdlny l!!
Ustawienia geometrii >
Zajmowana przestrzen pozioma belki 24.00 g »

|
N7
@ Podswietlenie belki Mrugajaca  — D ca

Enable/Disable tilt col

Rys. 162 Rys. 163

L3l Wprowadza 23 Kasuje F7 | Fe [y, ro [N
i :/::l:any L34 ;Vr:l:;any L AL 3 (LW/PR) X B (GORA/DOL)

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
Zmniejszenie mdostep lub Efunkcji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej '

1.4
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GEOMETRIA PRZYRZADU (MASZYNA Z PRZYRZADEM CIAGNIONYM/PRZEWOZONYM)

Wyswietlanie niniejszego menu zalezy od wykonanych podstawowych ustawien (rozdz. 4).
ODNOSNIE GEOMETRII MASZYN SAMOBIEZNYCH ZAPOZNAC SIE Z PAR. 6.10.2 1 6.10.3.

Ustawienia geometrii (PRZYRZAD CIAGNIONY)

@Ustawienia wyswietlone w dalszej czesci zmieniaja typ ustawionej instalacji (rozdz. 4).

Obrotomierz >
Cysterna >
Alarmy > Whpisa¢ wymiary maszyny rolniczej (Rys. 164).
Parametry pracy » - Nacisngc¢ na klawisze strzatkowe (GORA, DOL) w celu przechodzenia pomiedzy opisami wartosci:
; . ) na wyswietlaczu pojawia sie obraz wybranej wysokosci.
Kalibracja urzgdzenia > Zatwierdzi¢ za pomocg O K w celu wejscia do ustawienia.
- Wpisa¢ dana.
- Wybra¢ i zaprogramowac pojedynczo wszystkie wysokosci.
Ustawienia geometrii ?

Rys. 164

Ustawienia geometrii Ustawienia geometrii

Ustawienia geometril

Pufikt zaczepu/0$
yina

tylna 5.00m tylna 1.50m
Punkt aplikacji/Os § i -, Punkt aplikacji/Os i B \ Punkt aplikacji/Os

Punkt zaczepu/0$ ~ Punkt zaczepu/0$

tylna tylna tylna
Punkt aplikac)i/Os Punkt aplikacyi/0s _ Punkt aplikacji/Os
wzdtuzna 7;- wzdiuzna wzdtuzna

Rys. 165 Rys. 166 Rys. 167

aplikacji / 0$ wzdtuzna

. +1.50 m
Punkt aplikaciji _ S | Z 0s wzdtuzna l)<—> Punkt aplikaciji

"""" B

S
WARTOSCI DODATNIE:
punkt aplikacji jest
przesuniety w prawo w
stosunku do osi wzdtuznej

WARTOSCI UJEMNE:
punkt aplikacji jest
przesuniety w lewo w
stosunku do osi wzdtuznej

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l

Zmniejszenie funkciji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ ra | ro [N
;vrgany 134 ;Vrz,:;any AL A (w/PR) B MK A (GORA/DOL)
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6.6.2 Ustawienia geometrii (PRZYRZAD PRZEWOZONY)

WUstawienia wyswietlone w dalszej czesci zmieniaja typ ustawionej instalacji (rozdz. 4).

orzyrzad : imp00

Obrotomierz >
Cysterna >
Alarmy >
Parametry pracy >
Kalibracja urzadzenia >
Geometria przyrzadu

Ustawienia geometrii >

Rys. 170

Wopisa¢ wymiary maszyny rolniczej (Rys. 171).

- Nacisna¢ na klawisze strzatkowe (GORA, DOL) w celu przechodzenia pomiedzy opisami wartosci:
na wyswietlaczu pojawia sig obraz wybranej wysokosci.

Zatwierdzi¢ za pomocg O K w celu wejscia do ustawienia.

- Wpisa¢ dana.

- Wybrac¢ i zaprogramowac pojedynczo wszystkie wysokosci.

ia geometrii

Punkt aplikacji/Punkt

zaczepu 1.50m

- Punkt aplikacji/Os

Punkt aplikacji/Punkt
zaczepu

Punkt aplikacji/Os

wzdtuzna wzdtuzna
-
= : 0.90 m *
Rys. 171 Rys. 172
@ Punkt a wzdtuzna
-1.50 m +1.50 m
Punkt aplikacji 0s wzdtuzpa 0s wzdtuzna Punkt aplikacji
O /
oy
WARTOSCI UJEMNE: WARTOSCI DODATNIE:
punkt aplikacji jest przesuniety punkt aplikacji jest przesuniety

w lewo w stosunku do osi
wzdtuznej

w prawo w stosunku do osi
wzdtuznej

- =

R
Rys. 173 Rys. 174
6.7 ZAJMOWANA PRZEST POZIOMA BELKI
Wprowadzi¢ odnosng wartos¢.
Geometria przyrzadu
Uslawienia geomelrii >
Zajmowana przestrzen pozioma belki: 24.00 m >
Rys. 175
(20 Wprowadza W Kasuje F7 | Fe Fa|re Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z |..|
i wybrany o wybrany aln E_rvzve/sgv';) sl FGrzoe;uAv; DOL) Zmniejszenie dostep lub funkciji lub ze a
znak znak danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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6.8

DPROGRAMOWAN AAWANSOWAN ,,0DB|0RN|KGPS"

USTAWIENIA ODBIORNIKA GPS

podtaczonego odbiornika. Podtagczenie odbiornikéw ARAG, modeli Smart Ag - Ag Star - Smart 6 - Atlas, przewiduje nadzorowang

@Pozycje wyswietlane w niniejszym menu s3 zalezne od przeprowadzonych ustawien podstawowych (rozdz. 4) oraz parametrow

procedure uznania, ktéra przydziela monitorowi TYLKO menu odpowiednich ustawien.

Ponizej znajduje sie podsumowanie ustawien:

Smart-Ag, Ag Star, Smart 6, Atlas

- Kompensacja nachylenia (par. 6.8.1).

- Typ korekcji (par. 6.8.2).

« Alarm HDOP (par. 6.8.3).

- Zaawansowane dane odbiornika (par. 6.8.4).
- Aktualizacja odbiornika (par. 6.8.5)

« Typ korekgiji (par. 6.8.2).
« Minimalna jakos$¢ (par. 6.8.6).
« Alarm HDOP (par. 6.8.3).

+ Minimalna jakos$¢ (par. 6.8.6).
«+ Alarm HDOP (par. 6.8.3).
- Baudrate (par. 6.8.7).

ARAG NIE PONOSI ZADNEJ ODPOWIEDZIALNOSCI W PRZYPADKU BRAKU L E WIDLOWEGO
FUNKCJONOWANIA SPOWODOWANEGO PRZEZ PODLACZENIE ODBIORNI NIEDOSTARCZONYCH

PRZEZ ARAG.

6.8.1

Kompensacja nachylenia

6.8.2

enie/wytgczenie funkcji kompensacji nachylenia pojazdu (tylko ze
ng. Patrz katalog ARAG).

ﬁ e ’i’ ompensacja nachylenia wylaczona
m g nitor jest w stanie skompensowac btedy pomiaréw spowodowane nachyleniem

terenu. Przy znacznych nachyleniach btgd moze osiagnaé¢ 2 m/ 6.5 ft.

Rys. 176

Typ korekcji \\ *
Pozwala na wybranie funkgji korekty roz j:
- Zaden Korekty nieaktywne

- SBAS Korekta DGPS aktywn
Sygnat korekty roznicowej SBAS Jest sygnatem bezptatnym, dostepnym tylko w niektorych strefach swiata, ktéry pozwala na uzyskanie wigkszej
dokfadnosci pracy.

%UWAGA: niniejsza fu

- Terrastar-L / Terrastar-C (TYLKO dla odbiornika ustawionego wczes$niej):

Terrastar jest prywatng firma, ktéra dostarcza drogg satelitarng sygnaty poprawki réznicowej na catym $wiecie.

Odbiornik

GPS musi by¢ przystosowany do odbioru tego typu sygnatu. Ustuga jest odptatna i zalezy od wymaganego stopnia precyzyjnosci oraz czasu
uzytkowania.

- Terrastar-L - SBAS / Terrastar-C - SBAS :
Ta opcja uaktywnia korekcje SBAS, w przypadku gdy korekta Terrastar (L lub C) nie jest chwilowo dostepna.

ja moze by¢ uzywana wytgcznie w Europie (EGNOS), USA (WAAS) i Japonii (MSAS).

- RTK (TYLKO na urzadzeniu Delta 80 z modemem 3G - kod 4675001, podtagczonym do odpowiedniego odbiornika):

system poprawki roznicowej bardziej precyzyjny niz SBAS i Terrastar, ale ktéry wymaga sygnatéw korekcyjnych pochodzacych z sieci podstawo-
wego stanowiska (CORS) znajdujgcego sie bardzo blisko odbiornika, poniewaz satelity musza by¢ te same.

Te dane sa odbierane za pomocg modutu 3G podigczonego do sieci Internet,

- RTK - SBAS:
Ta opcja uaktywnia korekcje SBAS, w przypadku gdy korekta RTK nie jest chwilowo dostepna.

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ Fa | ro [N
i ;v::;any 134 ;Vrz,:;any AL A (w/PR) B MK A (GORA/DOL)

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
Zmniejszenie mdostep lub Efunkcji lub ze Par.

danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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Pozycje wyswietlane w niniejszym menu s3 zalezne od przeprowadzonych ustawien podstawowych (rozdz. 4) oraz parametréow
podiaczonego odbiornika. Podiaczenie odbiornikow ARAG, modeli Smart Ag - Ag Star - Smart 6 - Atlas, przewiduje nadzorowang
procedure uznania, ktéra przydziela monitorowi TYLKO menu odpowiednich ustawien.

6.8.3 Alarm HDOP

Alarm HDOP.

04 0 "HDOP" jest pomiarem, za pomocg ktérego pozycja i liczba satelitéw w przestrzeni wptywajg na doktadnosé
s szerokosci i dtugo$ci geograficznej; im mniejsza wartos¢, tym wigksza jest doktadnos$¢ jazdy.
Warto$é minimalna: 1.0 Alarm doktadnosci wigcza sie, gdy wartos¢ HDOP zmierzona przez odbiornik GPS przekracza ustawiong
Wartosé maksymalna: 10.0 granice. Zalecamy NIE ustawia¢ wartosci powyzej 4.0.

Rys. 177

6.8.4 Zaawansowane dane odbiornika

Wyswietla dane odbiornika GPS oraz typu korekty.

6.8.5 Aktualizacja odbiornika - TYLKO dla odbiornikéw linii Smart

Start P Pozwala na aktualizacje odbiornika GPS, jezeli
uzywany odbiornik (z serii Smart) nie zostat
zaktualizowany do wersji kompatybilnej z monitorem

Typ korekcji Zaden > jazdy.

Alarm HDOP 40 > - Wybra¢ pozycje Aktualizacja odbiornika (Rys. 178)

P i nacisng¢ OK.

Zaawansowane dane odbiornika >

- Komunikat na Rys. 179 wyswietla sig na
wyswietlaczu: zatwierdzi¢ aktualizacje naciskajac
ponownie OK.

Aktualizacja odbiornika

Rys. 178

6.8.6 Minimalna jakos¢ - TYLKO dla odbiorn MEA / A100
magany dla sygnatu GPS.

a kontrola poziomu doktadnosci sygnatu.

6.8.7 Baudrate - TYLKO dla odbiornika NMEA

Baudrate

Baudrale 4800 bps
Baudrate 9600 bps
Baudrate 19200 bps

Baudrate 38400 bps
Baudrate 57600 bps Typowe dane podtgczonego odbiornika NMEA.

0O® 0000

Baudrate 115200 bps

Qe B R B . s e B --
a znak 134 znak «|» CUR A (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej
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JAZDAYSAMODZIELNA

6.9 JAZDA SAMODZIELNA

WWys'wietlanie niniejszego menu zalezy od wykonanych podstawowych ustawien (rozdz. 4).

6.9.1 Konfiguracja kierowania

Z tej strony masz ,szybki” dostep do ustawien jednostki sterujgcej stuzgcej do automatycznego prowadzenia ECU-S1.

Przeprowadzi¢ regulacje parametrow WYLACZNIE poprzez bezposredni interfejs jednostki sterujacej.
Zapoznac sie z instrukcja dostarczong wraz z ECU-S1, aby udoskonali¢ efektywnos¢.

4 AutoSteer Setup

[ Do Pe | _J
&0 m -

Zaawansowane dane odbiornika >

Aktualizacja odbiornika System GPS Connections My Account

Vehicle

Zawiadomienie o zwalnieniu z odpowiedzialnosci cywilnej:

Jazda samodzielna Jako operator niniejszego pojazdu, JESTES . Manage L
- - ODPOWIEDZIALNY ZA JEGO FUNKCIONOWANIE o Vehicle i
H 5 i W WARUNKACH BEZPIECZENSTWA!
Konﬁgura(:]a kierowania Poprzez nacisniecie przycisku operator
potwierdza, iz jest zaznajomiony z funkcjonowaniem Steering Steering
Ustawienia zaawansowane ciagnika. niniejszego systemu samodzielnej jazdy oraz LRI CERGEITS
Ze przyjmuje na siebie peing odpowiedzialnosé

Kamera 1 2 Oba za jego prawidtowe oraz bezpieczne funkcjonowanie.

Ustawienia geometrii > Rys. 182
I .
Rys. 181

Rys. 183 \

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_'
Zmniejszenie “ dostep lub mfunkcji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ ra | ro [N
i ;vrgany 134 ;Vrz,:;any AL A (w/PR) B MK A (GORA/DOL)
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6.10 USTAWIENIA ZAAWANSOWANE CIAGNIKA.

6.10.1 Kamera

Kompensacja nachylenia: Q—t)

Alarm HDOP: 4.0 »

kST akEi GRAnigtae Monitor moze podtgczy¢ do 2 kamer do kontroli stref pracy, tam, gdzie oko operatora nie jest w stanie
YR RoleCll: - = . dosiegna¢ (np.: bieg wsteczny).

Zaawansowane dane odbiornika > Menu pozwala na uaktywnienie/wytaczenie wyswietlania, dla kazdej z osobna lub dla obu kamer:

Zadna kamera podiaczona
Ustawienia zaawansowane ciagnika. n 1 kamera podtaczona do wejscia nr. 1
o 1 kamera podtaczona do wejscia nr. 2

Kamera:
&3 2 kamery podtaczone

Ustawienia geometrii >

Rys. 184

6.10.2 Ustawienia geometrii (SAMOBIEZNY Z BELKA TYLNA)

WUstawienia wyswietlone w dalszej czgsci zmieniaja typ ustawionej instalacji (rozdz. 4). V

Kompensacja nachylenia: Q_()

Alarm HDOP: 40 > ¢

Typ korekeji: /aden Whpisa¢ wymiary maszyny rolniczej (Rys. .

Zaawansowane dane-odbiornika » - Nacisng¢ na klawisze strzatkowe (GORA, celu przechodzenia pomigdzy opisami wartosci:

na wyswietlaczu pojawia sie obraz w
do ustawienia.

o T Zatwierdzi¢ za pomocg O K w ce ej
Ustawienia zaawansowane ciggnika. .
- Wpisa¢ dana.
Kamera: Zaden - Wybraé i zaprogramowac poje szystkie wysokosci.

Ustawienia geometrii b4

Rys. 185

eometrii

wienia geometrii

Wheelbase Wheelbase

2.80m 08 tylna / Punkt

aplikacji

05 tylna / Punkt
aplikacji

Antena GPS/038 tylna tena GPS/0§ tylna Antena GPS/0S tylna

Antena GPS/ziemia (— W Antena GPS/ziemia o Antena GPS/ziemia GE—
Antena GPS/0s : Antena GPS/0s% :I Antena GPS/0s :I-
wzdtuzna S wzdtuzna LS wzdtuzna .

Rys. 187 Rys. 188

Rys. 186

Wheelbase Wheelbase

P . 0.00 m
05 tylna / Punkt

aplikacji

05 tylna / Punkt
aplikacji

Antena GPS/0s tylna Antena GPS/0s tylna
Antena GPS/ziemia 3.50m Antena GPS/ziemia

Antena GPS/0s
wzdiuzna

Antena GPS/038
wzdtuzna

Rys. 189 Rys. 190

Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
Zmniejszenie m dostep lub mfunkcji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ ro [N
i g::iany 134 ;Vr:l:;any L N & (LW/PR) ¥ A (GORA/ DOL)
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6.10.3 Ustawienia geometrii (SAMOBIEZNY Z BELKA PRZEDNIA)

@Ustawienia wyswietlone w dalszej czesci zmieniaja typ ustawionej instalacji (rozdz. 4).

samobiezna: i

Kompensacja nachylenia: G()
Alarm HDOP; 4.0 »
Typ korekciji Zaden

Zaawansowane dane odbiornika >

Ustawienia zaawansowane ciggnika.

Wopisa¢ wymiary maszyny rolniczej (Rys. 191).

- Nacisna¢ na klawisze strzatkowe (GORA, DOL) w celu przechodzenia pomiedzy opisami wartosci:
na wyswietlaczu pojawia sie obraz wybranej wysokosci.

Zatwierdzi¢ za pomocg O K w celu wejscia do ustawienia.

- Wpisa¢ dana.
Kamera: - Wybraé i zaprogramowaé pojedynczo wszystkie wysoko$ci.
Ustawienia geometrii ?
Rys. 191

enia geometrii

Wheelbase Wheelbase
2.50m

05 przednia / Punkt 0s przednia / Punkt

aplikacji aplikacji

Antena GPS/0s tylna Antena GPS/03 tylna A GPS/0§ tylna
Antena GPS/ziemia — Antena GPS/ziemia An%w PS/ziemia
Antena GPS/0s ]‘ i Antena GPS/038 tena GPS/0%
wzdtuzna e AT wzdtuzna wzdiuzna

Rys. 192 Rys. 193

vienia geometrii

Wheelbase Wheelbase

05 przednia / Punkt
aplikacji

Antena GPS/0s tylna

2.50m A =®

Antena GPS/ziemia

Antena GPS/0$
wzdtuzna

Rys. 195 Rys. 196

05 przednia / Pygkt
aplikacji
Antena A

Wheelbase

05

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ Fa | ro [N
i ;V::Fny 134 ;vrzl:;:any AL A (w/PR) B MR A (GORA/DOL)

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
Zmniejszenie “dostep lub funkciji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej ’
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6.10.4 Ustawienia geometrii (TRAKTOR PRZYRZADEM PRZEWOZONYM/CIAGNIONYM)

WUstawienia wyswietlone w dalszej czesci zmieniaja typ ustawionej instalacji (rozdz. 4).

Ciggnik : tra00

0

Kompensacja nachylenia:

Alarm HDOP: 4.0 »
Typ korekeji: Zaden
Zaawansowane dane odbiornika >

Ustawienia zaawansowane ciggnika.

Kamera
Ustawienia geometrii >
Rys. 197

Wopisaé wymiary maszyny rolniczej (Rys. 197).

- Nacisnaé na klawisze strzatkowe (GORA, DOL) w celu przechodzenia pomiedzy opisami wartosci:
na wyswietlaczu pojawia sie obraz wybranej wysokosci.

Zatwierdzi¢ za pomocg O K w celu wejscia do ustawienia.

- Wpisa¢ dana.

- Wybraé i zaprogramowacé pojedynczo wszystkie wysokosci.

Wheelbase

05 tylna / Punkt 2.50m

zaczepu
Antena GPS/0S tylna
® Antena GPS/ziemia

Antena GPS/0$
wzdtuzna

Rys. 198

Rys. 199

Wheelbase Wheelbase

0s tylna / Punkt Punk

Zaczepu

Antena GPS/05 tylna ena GPS/08 tylna

® Antena GPS/ziemia ® Ant€na GPS/ziemia

Antena GPS/0$
wzdtuzna

Antena GPS/0$
wzdiuzna

Rys. 200

Wheelbase

0s tylna / Punkt
zaczepu

Antena GPS/0S tylna
2 Antena GPS/ziemia

- Antena GPS/0s
wzdtuzna

Rys. 201

6.11 ZAJMOWANA PRZEST

POZIOMA BELKI

Wheelbase

05 tylna / Pygkt

zaczepu

Antefia Tyl
( ia

GPS/0s
zdtuzha

te

Wprowadzi¢ odnosng wartos¢.

Ustawienia zaawansowane ciggnika

Zaden
Ustawienia geometrii >
24.00 m »

Kamera:

Zajmowana przestrzen pozioma belki:

Rys. 203

138 Wprowadza

wybrany
n znak

52 \Il(vazlrgi K Bl Przesuw
O ki « | » [

Fa | Fo PRSI, Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z l!!J
P E 8 (GORA/ DOL) Zmniejszenie - LSl dostep lub funkcji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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6.12 UZYTKOWNIK

PROGRAMOWAN AAWANSOWAN "UiYTKOWNlK"

@Pozycje wyswietlane w niniejszym menu s3 zalezne od typu podtaczonego monitora (Delta 80, Bravo 400S lub Ninja).

Sygnalizacja dzw. Alarméw

Alarmy dzwigk krytyczne: o)
Alarmy dZzwekowe niskiego priorytetu: ‘:/
Info o sygnal dzwiek : €
Uwaga skret: (J\
Gtosnosé alarméw )
Tolerancja odchylenia: 30 cm »

Rys. 204

SYGNALIZACJA DZW. ALARMOW

8 Brak podtgczenia do Seletron!

Monitor dysponuje menu Alarmy

(Rys. 205, dostepnym z menu "Home"
naciskajgc F 6), ktory reasumuje aktywne
powiadomienia dla operatora.

Zgodnie ze znaczeniem, powiadomienia sg
podzielone na Alarmy krytyczne, Alarmy
niskiego priorytetu i Info.

A\ Pr7yspies?! Cisnienie niedostateczne.

6 Osiggniety poziom rezerwy cysterny!

Z menu Uzytkownik mozna uaktywni¢ /
wylgczy¢ sygnaty akustyczne dla kazdego
powiadomienia:

+ Alarmy dzwiek.krytyczne (par. 6.12.1).

+ Alarmy dzwekowe niskiego priorytetu
(par. 6.12.2).

- Info o sygnal.dzwiek. (par. 6.12.3).

» Uwaga skret (par. 6.12.4).

Rys. 205

6.12.1 Alarmy dZzwiek.krytyczne

Sygnalizacja dzw. Alarméw

Alarmy dzwigk krytyczne: o)
Alarmy dZzwekowe niskiego priorytetu: ‘:/
Info o sygnal dzwiek : €
Uwaga skret: L &
Gtosnosé alarméw )
Kierowanie

Tolerancja odchylenia: 30 cm »

Rys. 206

6.12.2 Alarmy dZwekowe niskiego priorytetu

V

<

Pozwala na uaktywnienie/wytgczenie sygn &akustycznej, gdy pojawiajg sie nowe Alarmy krytyczne
(Rys. 205).

@ Sygnalizacja aktywna

(xJ Sygnalizacja nieaktyw

<&

Sygnalizacja dzw. Alarmow

Alarmy dzwiek krytyczne:

Alarmy dZzwekowe niskiego priorytetu:
Info o sygnal.dzwiek.:

Uwaga skret:
Gtosnosé alarmow
Kierowanie

Tolerancja odchylenia:

Rys. 207

6.12.3 Info o sygnal.dzwiek.

L 2

Pozwala na uaktywnienie/wytgczenie sygnalizacji akustycznej, gdy pojawiajg sie nowe
Alarmy niskiego priorytetu (Rys. 205).

@~ Sygnalizacja aktywna

(xJ Sygnalizacja nieaktywna

Sygnalizacja dzw. Alarméw

Alarmy dZwigk.krytyczne: a
Alarmy dzwekowe niskiego priorytetu: (:/
Info o sygnal.dzwiek.: . O
Uwaga skret: a
Glognosé alarméw |70 I

Kierowanie

Tolerancja odchylenia: 30 cm »

Pozwala na uaktywnienie/wytgczenie sygnalizacji akustycznej, gdy pojawiajg sie nowe Info (Rys. 205).
Q"y Sygnalizacja aktywna
(xJB Sygnalizacja nieaktywna

138 Wprowadza

wybrany
ﬂ znak

Rys. 208
F2 Kazlr.gi F7 | Fe (A
O B « | » [P0

Fa | Fo [N Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z |!!_|
P K8 (GORA/ DOL) Zmniejszenie “dostep lub Efunkcji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'




6.12.4 Uwaga skret

S UZYTKOWN I K%

PRO RAMOWAN NAWAN DOWAN

Sygnalizacja dzw. Alarméw

Alarmy dzwiek krytyczne:
Alarmy dZzwekowe niskiego priorytetu:
Info o sygnal.dzwiek.:

Uwaga skret:

!MBB

Glosnosé alarmow

Kierowanie

Tolerancja odchylenia: 30 cm >

Rys. 209

6.12.5 Gtosnos¢ alarméw

Pozwala na uaktywnienie/wytgczenie sygnalizacji akustycznej w momencie, gdy operator musi skreci¢
w celu wyposrodkowania nastepnej sciezki, bez pozostawienia pustych przestrzeni lub zachodzenia na
siebie dwdch przejsé (Promien skretu ustawiony, par 6.4.14 Parametry pracy).

‘ Sygnalizacja aktywna

%] Sygnalizacja nieaktywna

WMENU JEST WIDOCZNE TYLKO W DELTA 80 (KOD. 467500X).

Sygnalizacja dzw. Alarméw

Alarmy dzwiek krytyczne: (/\
Alarmy dZzwekowe niskiego priorytetu: [ &)
Info o sygnal.dzwiek.: (@)
Uwaga skret: a
Glosnosé alarmow 70 I
Kierowanie

Tolerancja odchylenia: 30 cm >

Rys. 210

6.12.6 Tolerancja odchylenia

wartosci alarmow

g

Uwaga skret:

Gtosnosé alarmow

Kierowanie

Tolerancja odchylenia:

Menu:

Tryb "DzieR"

Rys. 211

Odchylenie w stosunku do linii odniesienia jest
przedstawione przez pasek LED obok (ekran
jazdy).

Kazda zapalona dioda LED wskazuje warto$é
odchylenia réwng tej ustawione w pozycji
Tolerancja odchylenia (np.: 30 cm).

Postepujac zgodnie z przyktadem, zapalenie
diod LED zwigksza sig progresywnie za kazdym
razem, gdy odchylenie osiggnie wielokrotno$é
30 cm

Rys. 212

M Wprowadza Y Kasuje F7 | F8 [rsnm
wybrany wybrany
ﬂ wyor G ok C AL A (LW /PR)

Fa | Fo PRSI, Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z l!!J
P E 8 (GORA/ DOL) Zmniejszenie - LSl dostep lub funkcji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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PROGRAMOWAN AAWANSOWAN "UiYTKOWNlK"

6.12.7 Konfiguracja wyswietlonych danych

Uwaga skret: »

Tolerancja odchylenia: 30 cm > Pozwala na ustawienie danych zabiegu, ktére chce sie wyswietli¢ na stronie jazdy (Rys. 214).
Kazda strona ma dwie strony danych, na przemian z przyciskami F'7 / F8.

Konfiguracja wyswietlonych danych > : ) .
Obie strony mozna dostosowac:
wybraé pozycje danej (menu Ustawienia strony 1 lub Ustawienia strony 2) i zaprogramowa¢ jedng z
trzech opcji dostgpnych w Rys. 217.

Menu: 100%

Tryh "Dzien"

Konfiguracja wyswietlonych danyc

Rys. 213
Strona 1/ Strona’2, *

=Strona 1/ Strona 2

Gora-Prawy

Srodek-Prawy V

D6t-Prawy

Gora-Lewy

Srodek-Lewy

Dét-Lewy

Rys. 214

Gora_Lewy: Dozowanie natychy...stowe / ustawione ?

Gora-Prawy: Predkosc ? Géra_Lewy: RPM >
Srodek-Lewy: Rodzaj dysz * Gora-Prawy: Poziom cysterny *
Sradek-Prawy: Ciénienie » Srodek Lewy: Natezenie przeplywu >
D6t Lewy: Obrobiony obszar » Srodek-Préwy: Autonomia cysterny >
DAH-Prawy: Rozprowadzona ilosé » DSH "' Obliczany obszar *

Dot Kierunek >

yawietiona

lona w gémym punk

w gomym punkcie p

Rys. 215
Dostepne opcje (PRZYKLAD)
O Zaden
Dozowanie natychychmiastowe / ust e
Dozowanie natychmiastowe
Rodzaj dysz
Obrobiony obszar
Kat przyrzadu
Natezenie przeptywu
Kierunek
RPM
Obliczany obszar

Predkosé¢

0O00®O0O0000O0O0

Cidnienie

o}

Rozprowadzona ilos¢
O Poziom cysterny
O Autonomia cysterny
O BLC

Rys. 217

Zmniejszenie funkgiji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ = Prresuw
0 A © M « | » [CULON + s oo
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PROGRAMOWAN AAWANSOWAN "UQYTKQWN"("

ZARZADZANIE PODSWIETLANIEM

6.12.8 Podswietlenie

nik )

Kierowanie

Tolerancja odchylenia: 10 cm >
- Regulacja jest podzielona wzglgdem typu ekranu:
Menu: - Ekrany menu.
Tryb "Dzien" - Ekran jazdy w trybie ,Dziennym” (par. 13.8.3).
Tryb "Noc" - Ekran jazdy w trybie ,Nocnym” (par. 13.8.3).
Ttumienie automatyczne: ‘\7 Wybraé typ ekranu i nacisna¢ przyciski strzatkowe, w celu wyregulowania podswietlenia wyswietlacza
Gzas wiiaczenia: it o (W LEWO = zmniejsza, W PRAWO = zwigksza).
Rys. 218

6.12.9 Wygaszanie

Tryb "Dzier" ls=——m100x]
Tryb "Noc™ [0 I
o ) L g
Ttumienie automatyczne: Trzy pozycje obok zarzgdzajg automatyczn aniem wys$wietlacza po okresie nieuzytkowania.
Czas wytgczenia: 1 min » OBOWIAZUJE WYLACZNIE DLA EK NU.
Wartosé tlumienia: Przede wszystkim aktywowac pozycije ie automatyczne, aby uzywac funkcji, a nastepnie
wyregulowaé czas oczekiwania or: procentowg wygaszania.
Prefi j
IRED @~ Wygaszanie automa aktyWowane
tadowanie selektywne cyklu pracy: © ) %1 Wygaszanie automal dezaktywowane

Tryb "Dzier"
Tryb "Noc":

Opcje zatadunku

Tumienie automatyczne: tadowanie... ‘ Pozwala na wiaczenie/wyigczenie strony
. Strefa zaaplikowana: [ & Opcje zatadunku (Rys. 221) w momencie, w ktérym

Czas wytgezenia: Obwéd: o« operator wprowadza uprzednio zapisany cykl pracy
Wartosé ttumienia: : (par. 10.5 F5 taduj prace).

Linie odniesienia: &«

: . ) @ Strona aktywna
Preferencje Punkty orientacyjne: [ & (<3P Strona nieaktywna
tadowanie selektywne cyklu pracy: - O Dane pracy: [ @
Rys. 221

Rys. 220

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi
Zros! dss\?/;rluzb m ychodzi z l___"

Zmniejszenie funkgji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ ra | ro [N
g::iany L34 ;Vrz,:;any AL A w/PR) B MR A (GORA/DOL)
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6.13 OPCJE OGOLNE

Opcje ogdlne

Jezyk: Polski >

Jednostka miary: Metryczne *

Nabycie daty i godziny GPS: [ & Ustawi¢ opcje systemu urzadzenia:

Data i godzina Sro 29 Lip 2015 08:20 - Jezyk (par. 6.13.1).
+ Jednostka miary (par. 6.13.2).

GSM - Nabycie daty i godziny GPS (par. 6.13.3).
- Data i godzina (par. 6.13.4).

GSM G .GSM (par. 6.13.6)

SIM PIN 0

|i iiiiﬁiiﬁiiii i i 1000

Rys. 222
6.13.1 Jezyk

O Magyar

O ltaliano

O BAE

O Nederlands Ustawi¢ jezyk uzytkowania komputera.

@® Polski Dostepne jezyki: ..

O Portuguss 6wbnrapcku, Cesky, Deutsch, Eesti, EAAnvikd, spafol, Frangais, Magyar, ltaliano, H 7<%, Lietuviy
Nederlands, Polski, Portugés, Roman, Pycckun,

O Roman

O Pycckuit

Rys. 223

6.13.2 Jednostka miary

Jednostka miary.

® Metryczne V

O us
O Turf
dnostki miary komputera
etryczne: km/h, I/ha, I/min, bar, itp.
: MPH, GPA, GPM, PSI, itp...
«@urf: MPH, GPK, GPM, PSl, itp...
Rys. 224

138 Wprowadza 28 Kasuje F7 | Fo SN Fa | Fo [N Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z
wybrany wybrany 5 Zmniejszenie “dostep lub Efunkql lub ze
a znak znak «|» [CUILD Ll R g (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej
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6.13.3 Nabycie daty i godziny GPS

Jezyk: Polski »
Jednostka miary:

Nabycie daty i godziny GPS:

Data i godzina

Metryczne »

Sro 20 Lin 201508'2' >

GSM

GSM ©

SIMPIN © |
Rys. 225

6.13.4 Dataigodzina

Pozwala na uaktywnienie/wytaczenie regulacji automatycznej daty i godziny komputera.

@ Pobranie aktywne
Data, czas miejscowy oraz strefa czasowa bedg aktualizowane na biezgco dzigki sygnatowi namierzonemu
z odbiornika GPS.

‘%] Pobranie nieaktywne
Wyregulowa¢ recznie date i godzine.
Na displayu pojawi si¢ menu Data i godzina (Rys. 225).

12/11/2015 16:58

Czwartek 12

Listopad 2015 16:55

Rys. 226

%

Najpierw wytgczy¢ Nabycie daty i godziny konfigurowania tego menu (Rys. 225).

N

S w cel
L

Teraz ustawi¢ zegar komputera.

3l Wprowadza 23 Kasuje F7 | FB [
wybrany wybrany
ﬂ o ‘} ek C AL A (LW /PR)

Fa | Fo PRSI, Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z l!!J
P E 8 (GORA/ DOL) Zmniejszenie - LSl dostep lub funkciji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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6.13.5 Okres probkowania

Device

B400s

Delta80)

Device

WTa funkcja NIE JEST DOSTEPNA jesli skonfigurowano automatyczne prowadzenie ECU-S1 lub podtaczenie do B180S/300S/
Alfa350.

Pozwala na wysytanie chwilowych danych

Okres probkow zabiegu w formacie tekstowym, za posrednictwem
komunikacji szeregowej.
Jezyk: Polski > ®© Wytgczony Ustawi¢ czestotliwo$¢ zapamigtywania
Jednostka miary: Metryczne > O 1 sckunde (Rys. 228) aby wigczyé wyjscie danych.
Nabycie daty i godziny GPS: [ @) O 2 sekundy Skonfigurowac port seryjny urzadzenia
Data H5iFA © 5k, rejestrujgcego dane z tymi ustawieniami:
‘ - 192008 - N - 1
O 10 sekund
Legenda:
Okres probkowania: Wytgczony > 19200 = predkosc (bps)

8 = bity danych
N =réwnos¢ (Brak)
1= bity stopu

i Zapytaj serwis techniczny Arag o dostepnos¢
Rys. 227 Rys. 228 kabli z adapterem do twojego systemu
rejestracji danych.

PLIK REJESTRACJI DANYCH

B400s

Delta80)

Po ustawieniu okresu pobierania probek system generuje plik “lastjob.txt” (zawierajgcy dane aktywneg | ) oraz inne pliki “jobxx.txt”,
odpowiadajgce nazwom zapisanych cykli pracy. Pliki sg zapisywane automatycznie na aktywnym po regowym.
Wystane dane mogg by¢ wyswietlone w komputerze osobistym przy uzyciu edytora tekstow.
Kazdy plik bedzie zawierat nastepujgce dane: .
Sw Sw " M Boom Covered Spl Tank " Sect1 | Sect2 | Sect3 | Sect4 | Sect5 Selected
Version| Type [6PSQ| Date | Time Lat Lon unit | SPeed|  width Area F ty | Level Width | Width | Width | Width | width | A¢tNozzle | g
1.7.7 | Sidiserbo | 1 | 0511212005 |1342:14| 4464226197 |10,78941207| 0 | 3.1 65,6 910,411 660 | 4182 | 11111 | 00 | 50 | 50 | 50 | 50 1S001 J3
opryskiwanie
o: polowe:
rozpylacz nazwa aktyw-
Coordinated Univer- Bez odbiornika GPS: 0 Ey z otwartymi nej dyszy .
M: sal Time puste pola tUS sekcjami rozpyiacz:
. B 2: TURF| nazwa kofa
WIGIorzedowy ramiennego
wielorzedowy:
nazwa belki
TYLKO DLA INSTALACJI SELE-
l V TRON
Tot | Act Act Act Act | Act
Sv.' TSwe GPSQ| Date Time Lat Lon ‘;A"r(:?d T;;%:( Qra)::el Flow |Press Qs:' E:c:l Spray | Spray sSap;:‘ se;;m" Nozzle | Nozzle | Nozzle |Nozzle
version Ma ty Spot | Spot pacing P A B C D
1.7.7 | N:Seletron | 1 | 0511212005 |13:42:14| 44,64226197 | 10,78941207 910,411 0 015 | 27| 2 | 660 | 4182 | 48 | 48 | 500 | FFFFO0000 |ISO01|ISO02 |ISO03 |ISO04
Mapa stanu
Pty Y Solonn
Coordinated Univer- Bez odbiornika GP; z otwartymi opry- pry: .
- L skiw. systemie
sal Time puste pola sekcjami skiw. .
ogser| 2K/ ¢
ne 1: otwarte
0: zamkniete

Dane sg tylko przyblizone i sg jedyni yktadem. W rzeczywistosci bedg zawsze rézne, w zaleznosci od wykonanego zabiegu.

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ ra | ro [N
g::iany 134 ;Vrz,:;any AL A (w/PR) B MK A (GORA/DOL)

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l

Zmniejszenie mdostep lub Efunkcji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej
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6.13.6 GSM

Funkcje niniejszego menu sg dostepne wytacznie w Delta 80 i moga by¢ wykorzystywane tylko w Delta 80 z modemem 3G
(kod 4675001).

Opcje ogélne

Jezyk: Polski »

Jednostka miary: Metryczne »

Nabycie daty i godziny GPS: [ &

Data i godzina Sro 29 Lip 2015 08:22 Pozwala na wigczenie/wytgczenie sieci danych 3G.
() Sie¢ wigczona

e

%1 Sie¢ wylaczona

GSM &)

SIM PIN 0 ]

Wprowadzanie PIN 1000

Opcje ogélne

Jezyk: Polski »

Ednostamian: M et ) Umozliwia wigczenie/wytgczenie PIN dla sieci

Nabycie daty i godziny GPS: («‘ danych.

Data i godzina Sro 29 Lip 2015 08:22 1 0 @7 PIN wigczony ]
Wartade i é?'s\ltaje wigczona pozycja menu Wprowadzanie

GSM @ Warlss (Rys. 230), ktéra umozliwia ustawianie PIN.

SIM PIN o < JDPIN wytaczony

Rys. 230 Rys.

GSM
SIM PIN
Wprowadzanie PIN
APN

Umozliwia wprowadzenie ustawienia APN, nazwy uzytkownika oraz hasta operatora danych.
Nazwa uzytkownika

Hasto >

Rys. 232

POMOC ZDALNA

Funkcje niniejszego menu sg dostepne wytacznie w Delta 80 i moga by¢ wykorzystywane tylko w Delta 80 z modemem 3G
(kod 4675001).

Funkcja do wykorzystania wytgcznie przez serwis techniczny Arag.

Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!J
Zmniejszenie dostep lub Efunkcji lub ze Par

danych zmiane danej zmiany danej 14

(28 Wprowadza - Kasuje 7 | Fe [ ra | ro [N
wybrany wybrany
znak © e LA A (w/Pr) R A (GORA/DOL)
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Elementy sterownicze

MONITOR BRAVO 400S MONITOR NINJA

ze na monitorach

%@ ujgce i wizualizacja

eMupkcyjne sg kontekstowe: funkcja kazdego z nich jest zwigzana
ojawia sie na wyswietlaczu, dlatego obstuga tych klawiszy
zostanie wyjasniona podczas opisu procedur.

* Elementy sterownicze zaworoéw i/lub funkcji hydraulicznych z panelem
przetacznikéw (TYLKO DELTA 80 / BRAVO 400S)

3 Przetgczniki do funkcjonowania zaworéw w zespole sterowania - par. 7.2
4 Przetagczniki do sterowania zaworéw hydraulicznych - par. 7.3

* Elementy sterownicze zaworow i/lub funkcji hydraulicznych z
joystickiem - par. 6.4.16

F1
i |

Rys. 237
Wprowadza L Kasuje F7 | Fe Fa | rFe Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z |..|
wybrany wybrany Przesuw Przesuw Zmniejszenie “dostep lub mfunkcji lub ze ==
S ” i
znak S znak b (\V/PR) Ll R g (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej I:a4r.
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7.2 Przetaczniki do funkcjonowania zaworéw w zespole sterowania

Gtoéwne sterowanie ON Gtéwne sterowanie OFF Sekcja otwarta

Sekcja zamknigta

Wzrost
dystrybucji

Zmniejszenie
dystrybucji

* Przetaczniki sterowania sekwencyjnego

Sl

O
- %

Gtéwne sterowanie ON Gtéwne sterowanie OFF

mSekcja otwarta

Przetgczniki kontroli sekcji

nSekcja zamknieta

Wzrost
dystrybucji

Zmniejszenie
dystrybucji

A Otwiera sekcje poczawszy od ostatniej otwartej

B Zamyka sekcje poczgwszy od ostatniej zamknietej

C Otwiera sekcje poczgwszy od ostatniej otwartej

Za pomoca przetagcznikow kontroli sekcji mozliwe jest sterowanie otwieraniem i zamykaniem
odwrotnie.

Przedtuzony nacisk otwiera / zamyka sekcje potowy belki.

Q je poczawszy od ostatniej zamknietej
kwenc&/J ych zaworéw od prawej do lewej strony i
Przyktady:

* Zamykanie jednej z sekcji

vwwwwwwwwwwwvum

Rlrarns)

W przyktadzie obok nacisngc

Jjeden raz przetgcznik w lewo w celu
zamkniecia pierwszej otwartej sekcji.
Nacisnac kilka razy w celu zamknie-
cia w kolejno$ci poszczegdinych
sekcji.

< W przyktadzie obok nacisngc¢

3 Jjeden raz przetgcznik w prawo w celu
otworzenia pierwszej zamknietej
sekcji.

Nacisngc kilka razy w celu otwarcia
sekcji w kolejnosci.

SPRAY CONTROL UNIT

W przyktadzie obok trzymac wcisniety
s, przetgcznik w lewo w celu zamkniecia
potowy otwartej belki.

SPRAY CONTROL UNIT

| W przyktadzie obok przytrzymac
3, wcisniety przetgcznik w prawo w celu
otwarcia potowy zamknietej belki.

7.3

O

Poziomowanie Poziomowanie

Wzrost

Odblokowanie | Zablokowanie belki w kierunku belki w kierunku ok anglfzzgi'e Ruch sekeiji belki: | Ruch sekcji belki:
belki belki zgodnym z ruchem przeciwnym do ruchu ybelki ybelki otwieranie zamykanie
wskazdéwek zegara wskazdéwek zegara
138 Wprowadza I8 Kasuje F7 | Fo SN Fo [, Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z
wybrany o wybrany Zmniejszenie m dostep lub mfunkql lub ze
a znak znak «|» CUR A (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej
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7.3.1

Funkcja ,,Buffer Zone” wtaczona

Niektore zabiegi przewidujg obszary o nazwie "Buffer zone", w ktérych zabieg musi by¢ ograniczony lub nieobecny.

Oprocz normalnie zainstalowanych dysz konieczne jest zainstalowanie dysz specjalnych (np. ASJ AOC), ktére zmniejszajg strumien lub zjawisko
znoszenia, w koncowych czesciach belki. Procedura podigczenia dysz ,Buffer” jest nastepujaca:

Lewa dysza ,Buffer” (belka widziana od tytu), 1. dysza belki, 2. dysza belki, --->Nr. dyszy belki, Prawa dysza ,Buffer” (belka widziana od tytu).

Rys. 238 Buffer zone Buffer zone

Aktywujac funkcje w podstawowych ustawieniach przyrzadu (rozdz. 4), mozliwe jest zamienne wybranie dysz normalnych lub specjalnych.

WYBOR DYSZ ZA POMOCA PANELU PRZELACZNIKOW V
* Aktywacja dyszy specjalnej lewej (Belka widziana od tytu) ’ ODPOWIEDNIA IKONA NA
EKRANIE KIEROWANIA

Po jednokrotnym nacis$nieciu przetgcznika w lewo nastepuje aktywowanie dyszy dla "Buffer zo, j zamkniecie dyszy standardowej. Dioda LED po lewej
stronie miga w sposob przemienny.

* Aktywacja dyszy specjalnej prawej (Belka z widokiem od tytu)

SPRAY CONTRE|L UNIT
L

Po jednokrotnym nacisnieciu przetgcznika w prawo nastepuje akt
stronie miga w sposéb przemienny.

* Dezaktywacja dyszy specjalnej lewej (Belk

Po jednokrotnym nacis$nieciu przetgc.
lewej stronie przestaje migac i pri te Swiatfo.

SPRAY CONTROL UNIT

Po jednokrotnym nacis$nieciu przetgcznika w lewo nastepuje dezaktywowanie dyszy dla "Buffer zone" prawej oraz aktywowanie dyszy standardowej. Dioda LED po
prawej stronie przestaje migac i przedstawia state Swiatfo.

WYBOR DYSZ ZA POMOCA JOYSTICKA

Funkcjonowanie jest analogiczne w stosunku do funkcjonowania sekwencyjnego panelu przetgcznikdw opisanego powyze;.
Funkcje przypisane dla aktywacji dysz znajdujg sie na stronie “Main”. Odnosnie wszystkich szczegétow uzytkowania zapozna¢ sie z instrukcjami
zatgczonymi do joysticka.

b >
Sekw. 1 Lewe Pvv Pv v Sekw. 2 Prawe

Sekw. 1 Prawe L-’m E‘A Sekw. 2 Lewe
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7.3.2 Funkcja ,,Fence nozzle” wigczona

Niniejsza funkcja przewiduje montaz specjalnych dysz na krancu belki, umozliwiajgcych zabiegi w obszarach, w ktérych tradycjonalne dysze nie
docierajg z powodu wymiaréw gabarytowych belki (np. ogrodzenia). Ich aktywowanie nie przerywa dozowania innych dysz belki.

Procedura podtgczenia oraz rozpoznania seletron i dysz “Fence” nastepuje w ponizszy sposob: w pierwszej kolejnosci poditgczane sg wszystkie
dysze belki, a nastepnie, jako ostatnie, lewa dysza “Fence” i prawa dysza “Fence”.

Ustawiajgc cisnienie i natezenie przeptywu dla dyszy “Fence”, mozliwe jest kontrolowanie dostawy wszystkich dysz, w zaleznosci od ustawionego
dozowania. Szeroko$¢ obejmowana przez dysze fence nie jest uwzgledniona w obliczeniach aplikowanego obszaru.

Rys. 239 Fence zone

Aktywujac funkcje w podstawowych ustawieniach przyrzgdu (rozdz. 4), mozliwe jest wybieranie dysz normalnych lub specjalnych:

Aktywowanie dysz ,,Fence” nie przerywa dozowania innych dysz belki.
&

WYBOR DYSZ ZA POMOCA PANELU PRZELACZNIKOW

* Aktywacja dyszy specjalnej lewej (Belka widziana od tytu)

e

ot

SPRAY C|NTROL UNIT

ODPOWIEDNIA IKONA

Po jednokrotnym nacisnieciu przetgcznika w lewo nastepuje aktywowanie lewej dyszy ,, @
NA EKRANIE KIEROWANIA

Dioda LED po lewej stronie miga w sposob przemienny.

* Aktywacja dyszy specjalnej prawej (Belka widziana od tyk

Tk x ks doak xk xdxk xd sk xdxk)

lv“sj o

SPRAY CONTROL UNIT

Po jednokrotnym naci$nigciu przetgcznika w lewo nastepuje dezaktywowanie prawej dyszy ,Fence”. Dioda LED po prawej stronie przestaje migac i Swieci $wiattem statym.

WYBOR DYSZ ZA POMOCA JOYSTICKA

Funkcjonowanie jest analogiczne w stosunku do funkcjonowania sekwencyjnego panelu przetagcznikéw opisanego powyze;.
Funkcje przypisane dla aktywacji dysz znajdujg sie na stronie “Main”. Odnosnie wszystkich szczegotow uzytkowania zapoznac sie z instrukcjami
zatgczonymi do joysticka.

ﬁ Sekw. 2 Prawe

< Sekw. 2 Lewe




7.4 Strona jazdy

OBSLUGA KLAWISZY

Wyswietla informacje /
Alarmy robocze

Regulacja zoom
na displayu:

F 3 (+) zwigksza
F5 (-) zmniejsza

Zmienia strony 1i 2
danych roboczych,
wys$wietlone z
LEWEJ strony

'i‘ \
£ B0 & e e

Przejdz do Wyswietla Przerywa funkcje

menu ,Home” menu funkgcji Przerywa zmiane danej
automatycznych
Klawisz Wigcza / wytgcza Przejdz do
zatwierdzenia  wys$wietlanie funkcji  menu pracy
Rys. 240 roboczych

F 1+ F8: Klawisze funkcyjne kontekstowe

Wykonujg operacje zwigzane z wyswietlonym wys$wietlaczem (regulacja zoom na stronie jazdy itp., Rys.

uzycie zostanie wyjasnione podczas opisu procedur.

Zmienia strony 1i 2
danych roboczych,
wyswietlone z
PRAWEJ strony

%

L 2

Gdy jest wyswietlony spis funkgcji, wykonujg specjalne zadania robocze: funkcja kazdego klawisza jeft\ a z tym, co jest wy$Swietlone na displayu, dlatego ich

WSKAZANIA NA DIM\

Pasek diod: przedstawienie graficzne odchylenia
Kazda dioda odpowiada wartos$ci ustawionej w par. 6.12.6
Odchylenie: odlegto$¢ miedzy pozycja ciggnika
a $ciezka do $ledzenia

Alarm aktywny (Nacisng¢ F 1 w celu
uzyskania szczegoétowych informacji) —OL

Dystrybucja chwilowa /
Ustawione dozowanie / Q3 C O
. ] A

Wydatkowanie chwilowe %3 ' U/h *
Zmiana procentowa dystrybucji ‘ L/
Kazdy symbol odpowiada zmianie ‘n 1
010%: A +109 -10% (max + 50% s
%: A\ +10% Y -10% (max N

Dysze w uzyciu / ~ %
Kierunek

Strefa uzyta /
RPM

Jakos¢ sygnatu GPS:
Odbiornik dziata prawidtowo, mozna zauwazy¢ korekcje lub
wybrang minimalng jakos$¢ (Brak, SBAS, TerraStar, RTK).

Obszar zabiegu

Pozycja maszyny

Odbiornik komunikuje sie z monitorem, ale brakuje korekgcji
lub wybranej minimalnej jakosci. Sciezki odniesienia
% Odbiornik nie komunikuje sig¢ z monitorem.

Rys. 241

Liczba przejs¢: linia odniesienia jest numerem 0,
$ciezki z lewej strony sg ujemne a te po prawej
stronie sg dodatnie.

Status funkcji automatycznych:
Wybér dyszy (par. 9.2)

Zarzgdzanie sekcjami (par. 9.8)
Regulacja dystrybugiji (par. 9.5)

Predkos¢ /
Poziom cysterny

Cisnienie /
Autonomia

llo$¢ rozprowadzona /
Strefa obliczona

Belka opryskujgca (par. 9.7)

2l Wprowadza 28 Kasuje F7 | Fe [y Fa | Fe EYS._. Wozrost /
wybrany wybrany P . Zmniejszenie
0 e © LA LA (W/PR) R Rl (GORA/DOE) | o

Zatwierdz
“ dostep lub

Wychodzi z |!!_|
mfunkcji lub ze Par.

zmiang danej zmiany danej 1 4'
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7.5 Obrabiamy pole

» Ustawi¢ sie na poczatku pola do obrdbki.

» Witacz monitor (par 1.2).
Po autodiagnostyce, monitor przechodzi na strone
,Home” (Rys. 242).

» Rozpocza¢ nowy zabieg uzywajgc funkcji
F 3 Nowa praca (par. 10.3).

Nowa praca

Wychodzimy z zatozenia, ze chcemy
obrobi¢ pole w rownolegtych liniach,
ale dopiero po obrébce obrzeza pola.

» Wykonac¢ ustawienia zabiegu.

USTAWIENIA ZABIEGU

Ustawienia zabiegu

© Rozpoczecie pracy... Dozowanie: Dozowanie
Dozowanie: 123 i/ha
E - Ustawi¢ warto$¢ dozowania do zabiegu (Rys. 244).
Konfigdyszy:1] [ ’ Rys. 244 - Nacisng¢ O K w cglu zatwierdzenia ustawionej wartosci.
Mapa: N A
Rys. 243 V

Wyb6ér konf.dysz

Ustawienia zabiegu

. Wybér konf.dysz

© Rozpoczgcie pracy... - v& onfiguracje dysz wsrod tych proponowanych w spisie
S. 246).
cg tej danej wskazac, jakie dysze sg zainstalowane na

Dozowanie: 123 >

rondyzani] - ’ unktach opryskiwania belki (wstepnie ustawione konfiguracje w

Mapa: > nu Konfiguracje punktow opryskiwania, par. 6.4.1).
Rys. 245 - Nacisng¢ O K w celu zatwierdzenia wyboru.

Mapa

Ustawienia zabiegu

Przy obecnosci co najmniej jednej mapy (w wewnetrznej pamieci),

© Rozpoczecie pracy... mozesz wybra¢ mape recepturowag w celu wykonania zabiegu.

Dozowanie: 200 I/ha > 57 cen2 E7 ceho+ Monitor dopilnuje zastosowania, w oparciu o pozycje namierzong
Konfig.dyszy: [4] E y przez odbiornik GPS, odpowiedniej danej dozowania do obrabianej
. strefy (par. 9.6 Import i uzycie mapy recepturowej).
ian > Rys. 248 . . -
Rys. 247 - Wybra¢ mape wsréd tych proponowanych w spisie (Rys. 248).

- Nacisng¢ O K w celu zatwierdzenia wyboru.

N\ L

Ustawienia zabiegu 130 l/ha Zaznaczyc A?
© Rozpoczecie pracy...
Dozowanie:

Rozpoczecie pracy
- Wybraé D i nacisng¢ O K w celu przejécia do jazdy.

Konfig.dyszy: [4]
Mapa:
Rys. 249

Rys. 250

* Z menu cyklu pracy ustawi¢ poziom cysterny za pomocg funkcji Zbiornik (par. 11.2).
» Uruchomié¢ zabieg, dziatajgc na element sterujgcy gtéwnego zaworu.

* Rozpoczg¢ przejazd po obrzezu pola.

Wprowadzona ilos¢: -

Rys. 251

CIAG DALSZY >>>




>>>7.5 Obrabiamy pole

OZNACZENIE PUNKTOW A 1 B

Zaznacz A?

* Przejezdzajgc obrzeze pola zaznaczy¢ punkty Ai B
(jak opisano w par. 13.7 F7 Nowy AB).

Ta operacja jest zasadnicza, aby monitor mégt was pokierowac,
podczas zabiegu, po $ciezkach réwnolegtych do tej Sciezki uzyskanej z
oznakowania punktéw A i B.

Zalecamy wykonanie oznakowania A i B na koncéwkach

prostoliniowego jak najdtuzszego odcinka i gdy pojazd jest w

ruchu: im diuzszy odcinek bedzie oznakowany przez punkty Ai B,
tym mniejszy bedzie btad spowodowany odchyleniem podczas jazdy.

%

|£rostej A/B (T0), cate pole moze by¢ obrobione réwnolegle

Rys. 252

Rys. 254

Na poczatku nowego lu pracy monitor dostarcza wskazéwek odnosnie jazdy uzywajac trybu ,,Rownolegty prostoliniowy”.
W celu zmodyfikowania trybu jazdy odnies¢ sie do funkcji F2 Tryb jazdy (par. 13.2).

KONIEC 7.5 Obrabiamy pole

CIAG DALSZY ,,Funzioni automatiche - SELETRON MODE?” na stronie 73 > > >

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!J
Zmniejszenie “dostep lub mfunkcji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'

(28 Wprowadza W Kasuje 7 | Fe [ ra | ro [N
i Z”nyfia”y 134 ;V::;:any AL A (w/PR) B MK A (GORA/DOL)




Strona jazdy

UDb UGA

OBSLUGA KLAWISZY

Wyswietla informacje /
Alarmy robocze
A

Regulacja zoom
na displayu:

F 3 (+) zwieksza
F5 (-) zmniejsza

Wybiera dane robocze
wyswietlone z
LEWEJ strony 2

Przejdz do

o B

Wyswietla

wenw 1
@

Przerywa funkcje

menu ,Home” menu funkgcji Przerywa zmiang danej
automatycznych
Klawisz Wigcza / wytgcza Przejdz do
zatwierdzenia  wys$wietlanie funkcji menu pracy

Rys. 255 roboczych

Wybiera dane robocze
wys$wietlone z
PRAWEJ strony

%

F 1+ F8: Klawisze funkcyjne kontekstowe *

Wykonuja operacje zwigzane z wyswietlonym wyswietlaczem (regulacja zoom na stronie jazdy itp.,

Gdy jest wyswietlony spis funkcji, wykonujg specjalne zadania robocze: funkcja kazdego klawisza je ana z tym, co jest wyswietlone na displayu, dlatego ich
uzycie zostanie wyjasnione podczas opisu procedur. E

WSKAZANIA NA W

Pasek diod: przedstawienie graficzne odchylenia
Kazda dioda odpowiada warto$ci ustawionej w par. 6.12.6
Odchylenie: odlegto$¢ miedzy pozycja ciggnika
a $ciezkg do $ledzenia

Alarm aktywny (Nacisng¢ F 1 w celu

Dystrybucja chwilowa /
Ustawione dozowanie /
Wydatkowanie chwilowe
Zmiana procentowa dystrybucji
Kazdy symbol odpowiada zmianie
010%: A +10% W -10% (max £

Dysze w uzyciu /
Kierunek

Strefa uzyta
RPM

Jakos$¢ sygnatu GPS:

Odbiornik dziata prawidtowo, mozna zauwazy¢ korekcje lub
wybrang minimalng jako$¢ (Brak, SBAS, TerraStar, RTK).

Obszar zabiegu

Pozycja maszyny

ﬁ% Odbiornik komunikuje sie z monitorem, ale brakuje korekgcji
lub wybranej minimalnej jakosci. Sciezki odniesienia
% Odbiornik nie komunikuje sig¢ z monitorem.

Rys. 256

Liczba przejsé: linia odniesienia jest numerem O,
Sciezki z lewej strony sg ujemne a te po prawej
stronie sg dodatnie.

Status funkcji automatycznych:
Zarzadzanie sekcjami (par. 9.8)
Regulacja dystrybuciji (par. 9.5)

Predkos¢ /
Poziom cysterny

Cisnienie /
Autonomia

llo$¢ rozprowadzona /
Strefa obliczona

Belka opryskujaca (par. 9.7)

e Wy PN P | e
n znak G znak «|» CULLY Ll R g (GORA/DOL) danych

Zatwierdz
dostep lub

zmiane danej

Wychodzi z l!!J
Efunkcji lub ze ar.

zmiany danej 14
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Obrabiamy pole

Wychodzimy z zalozenia, ze chcemy
obrobi¢ pole w rownolegtych liniach,
ale dopiero po obrébce obrzeza pola.

Kontynuuj ostatnig

Zapisywani
prace apisywan

» Ustawi¢ sie na poczatku pola do obrobki.
» Wigcz monitor (par 1.2).

Po autodiagnostyce, monitor przechodzi na strone
,Home” (Rys. 257).

» Rozpoczg¢ nowy zabieg uzywajac funkc;ji
F3 Nowa praca (par. 10.3).

Nowa praca
Info / Alarmy {' h

taduj prace

O « Wykonaé ustawienia zabiegu.

USTAWIENIA ZABIEGU

Ustawienia zabiegu

© Rozpoczecie pracy...

Dozowanie: Dozowanie
Dozowanie: 200 I/ha >
D » (5661 » - Ustawi¢ warto$¢ dozowania do zabiegu (Rys. 259).
Yoed - Nacisng¢ O K w celu,zatwierdzenia ustawionej wartosci.
Mapa: »| Rys. 259
Rys. 258

Ustawienia zabiegu

© Rozpoczecie pracy...

Wybrana dysza

*

Wybrana dysza
Ns e wérdd tych proponowanych w spisie (Rys. 261).

Dozowanie: 200 >
) g tej danej wskazuje sie, ktére dysze sg zainstalowane w
Dysza: fsoot]> ktach opryskiwania belki.
Mapa: ¥ isng¢ O K w celu zatwierdzenia wyboru.
Rys. 260

Ustawienia zabiegu

© Rozpoczecie pracy...
Dozowanie:

Dysza:

Mapa:

Mapa

Przy obecnosci co najmniej jednej mapy (w wewnetrznej pamieci),
mozesz wybra¢ mape recepturowg w celu wykonania zabiegu.
Monitor dopilnuje zastosowania, w oparciu o pozycje namierzong
przez odbiornik GPS, odpowiedniej danej dozowania do obrabianej
strefy (par. 9.6 Import i uzycie mapy recepturowej).

57 ceb2

- Wybraé mape wsrdd tych proponowanych w spisie (Rys. 263).
- Nacisng¢ O K w celu zatwierdzenia wyboru.

Ustawienia zabiegu

© Rozpoczecie pracy...
Dozowanie:

Dysza:
Mapa:

Zaznacz A ?

130 l/ha

Rozpoczecie pracy
- Wybraé D i nacisng¢ O K w celu przejscia do jazdy.

Rys. 264

Wprowadzonailosé: -

* Z menu cyklu pracy ustawi¢ poziom cysterny za pomocg funkcji Zbiornik (par. 11.2).
» Uruchomi¢ zabieg, dziatajgc na element sterujgcy gtéwnego zaworu.

* Rozpoczg¢ przejazd po obrzezu pola.

CIAG DALSZY > > >
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OBSLUGA

> > > 7.7 Obrabiamy pole

OZNACZENIE PUNKTOW A I B

Zaznacz A?

* Przejezdzajgc obrzeze pola zaznaczy¢ punkty Ai B
(jak opisano w par. 13.7 F7 Nowy AB).

Ta operacja jest zasadnicza, aby monitor mégt was pokierowac,
podczas zabiegu, po Sciezkach réwnolegtych do tej Sciezki uzyskanej z
oznakowania punktéow A i B.
alecamy wykonanie oznakowania A i B na koncéwkach
prostoliniowego jak najdituzszego odcinka i gdy pojazd jest w
ruchu: im diuzszy odcinek bedzie oznakowany przez punkty Ai B, tym
mniejszy bedzie btad spowodowany odchyleniem podczas jazdy.

%

ZaznaczB?

Rys. 267

. P vr Y iu prostej A/B (T0), cate pole moze byé obrobione réwnolegle
s. 268), sledzac Sciezki odniesienia, ktdre ukazujg sie na
zu (Rys. 269).

Rys. 268

Na poczatku nowede cyklu pracy monitor dostarcza wskazéwek odnosnie jazdy uzywajac trybu ,,Réwnolegty prostoliniowy”.
W celu zmodyfikowania trybu jazdy odnies¢ sie do funkcji F2 Tryb jazdy (par. 13.2).

KONIEC 7.7 Obrabiamy pole

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z l_!!"
Zmniejszenie “dostep lub funkcji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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Aby uzyska¢ dostep do funkcji automatycznych nalezy rozpocza¢ zabieg

(Nowa praca, taduj prace, Kontynuuj ostatnig prace, rozdz. 10 Menu ,Home”);
na stronie jazdy nacisna¢ klawisz AuTo. Gdy lista bedzie aktywna (Rys. 270),
wcisniecie kazdego przycisku uaktywni funkcje wyswietlong obok.

@7

Rys. 270
Tabela reasumuje wszystkie mozliwe funkcje roboczev vigdni klawisz funkcyjny:

0 N
Par.
Regu|acjaa@§w | OFF

Zarzadzanie automatyczne sekcjami ON / OFF

9.5

9.8

CIAG DALSZY ,,Regulacja dystrybucji” na stronie 76 > > >

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
Zmniejszenie “dostep lub Efunkcji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej ’

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ ra | ro [N
;V::Fny 134 ;Vrzl:;:any AL A (w/PR) B MK A (GORA/DOL)

1.4
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9 FUNKCJE AUTOMATYCZNE

Rys. 271

Aby uzyska¢ dostep do funkcji automatycznych nalezy rozpocza¢ zabieg

(Nowa praca, taduj prace, Kontynuuj ostatnig prace, rozdz. 10 Menu ,Home”);
na stronie jazdy nacisng¢ klawisz AuTo. Gdy lista bedzie aktywna (Rys. 271),
wcisnigcie kazdego przycisku uaktywni funkcje wyswietlong obok.

@7

2 )

Tabela reasumuje wszystkie mozliwe funkcje robo iedni klawisz funkcyjny:

y F2 Regulacja automatyczna ON / OFF

Wybér reczny DYSZY A

5N
9.2 “ 9“8 \Wybor automatyczny dysz ON / OFF

[2fcq Wybor reczny DYSZY B

9.8 r 3=y Zarzadzanie automatyczne sekcjami ON / OFF

[2=3 Wybor reczny DYSZY C

2@ \Wybor reczny DYSZY D

znak

138 Wprowadza I8 Kasuje

wybrany wybrany Pl BNy Przes <
i | O ov LAL A (W/PR)  ENR g

Pr;esuw )
(GORA/ DOL)

Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!J
Zmniejszenie dostep lub mfunkcji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'




9.1

Jak funkcjonuje automatyczny wybor dysz (system SELETRON)

W klasycznej instalacji, granice predkosci uzywania maszyny rolniczej zalezg od minimalnego i maksymalnego cisnienia dyszy w uzyciu i
dozowania wymaganego do dystrybucji.

Jezeli przykladowo zamierzane jest rozdzielenie 100 I/ha z dyszg wachlarzowg 1ISO110025 (fioletowa), minimalna predkos$¢ pracy powinna
wynosi¢ 6,9 km/h (odpowiednio do ci$nienia 1 bar), natomiast maksymalna powinna wynosi¢ 13,9 km/h (odpowiednio do ci$nienia 4 bar).
To pole pracy moze by¢ ograniczone dla charakterystyki uprawy do obrobienia i dla maszyny rolniczej.

Pole zastosowania mozliwych kombinacji dysz 1ISO11002 i ISO110025

Aktywujac tryb wyboru automatycznego dysz, monitor (za pomoca Seletron) uaktywni dysze lub kombinacje réznych dysz w oparciu o predkos¢
przesuwu lub ustawionego dozowania.

Ten system pozwala na rozszerzenie zakresu funkcjonowania maszyny, ktére w poprzednim przyktadzie bedzie pracowato prawidtowo z predkoscig
od 5,5 km/h do 24,9 km/h, uzywajgc dysz 1ISO11002 (A - zétta) i ISO110025 (B - fioletowa).

=,
L

12.5 + 24.9 km/h

A+B

[ — SHhDysza A 6.9 + 13.9 km/h
*_JIT i 7|
[ ST | © | B
I et DyszaB 5.5+ 11.1 km/h \/

ISO02 A

Rys. 272

.

Rys. 275 \ Predkosé (km/h)

W oparciu o ustawione dane i namierzane przez czujniki, monitor wybierze odpowij
- ci$nienie opryskiwania pozostaje zawsze w zakresie ustawionej charakterysty
- w przypadku, gdy jest mozliwa wigksza ilos¢ konfiguracji dysz, zostaje uzyta tajzgdzie
- redukuje sie do minimum liczbe zmiany dysz.

onfiguracje dysz sprawdzajgc stale czy:
dlakazdej pojedynczej dyszy.
iSnienie robocze jest najblizsze dla zakresu pracy dyszy.

W czasie ustawiania zabiegu, konieczne jest potaczenie dysz komp iiny iedzy soba.

Na przyktad:

* Dysze kompatybilne: wydatkowanie z 1 barem dyszy 1ISO025, jest MNIEJSZE od wydatkowania z 5 barami dyszy ISO02 (Rys. 274).

* Dysze NIEkompatybilne: wydatkowanie z 1 barem dyszy W/IEKSZE od wydatkowania z 5 barami dyszy ISO02 (Rys. 275).

1 bar 5 bar

B 1S005 puy

" 18002 — E
— !
OK P

Rys. 275

1 bar
— 1S002 NIE

Rys. 274

W ten sam sposo6b konieczne je
MAKSYMALNYM ci$nieniu d

6lne wydatkowanie dysz przy MINIMALNYM cisnieniu byto MNIEJSZE od wydatkowania przy
y wysokim wydatkowaniu.

Podczas ustawiania zabiegu (par. 7.5) monitor wykonuje automatycznie kontrole wydatkowania: jezeli nie sg spetnione
zilustrowane warunki, komputer sygnalizuje ten stan w postaci komunikatu Btedna konfiguracja dysz!

F1
i |
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92 F4 Automatyczny wybér dysz ON/OFF Uaktywnia / wytgcza automatyczny wybor dysz we wszystkich punktach opryskiwania (DEFAULT: ON).

1 Na stronie jazdy nacisng¢ klawisz AuTO.
2 Naciskajgc F 4 (Rys. 276) mozna wigczy¢ lub wytgczy¢ automatyczny wybor.

[ Wybor automatyczny [0S Wyb6ér automatyczny

ON [V OFF

Dysza aktywna Dysza nieaktywna

W oparciu o programowanie punktow opryskiwania (par. 6.4.1), zmieni si¢
liczba dysz wyswietlona na RyS$,, 276.

<

Pozwala na reczny wybor dysz K uzyciu w punktach opryskiwania.
FUATENTIN T Niniejsza funkcja jest aktywna T O Wowczas, gdy wybor automatyczny dysz jest wytgczony

Wybér reczny dysz (par. 9.2).

1 Na stronie jazdy nacisng¢ klawisz AuTO.
2 Nacisng¢ F 1 aby wytgczy¢ automatyczi dysz. Pojawi sig lista dostepnych dysz.
3 Naciskajgc na klawisz obok dyszy (Ry; ) moZegsz wigczy¢ albo wytaczy¢ odpowiednig dysze.

(-Cate

Dysza aktywna Dysza nieaktywna

W oparciu o programowanie punktéw opryskiwania (par. 6.4.1),
zmieni sie liczba dysz wyswietlona na Rys. 277.

Rys. 277

CIAG DALSZY ,,Regulacja dystrybucji” na stronie 76 > > >

Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!J
Zmniejszenie dostep lub mfunkcji lub ze Par
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9.4 Regulacja dystrybucji

Monitor jest w stanie zarzadzac¢ dystrybucjg produktow chemicznych dzieki funkcji regulacji automatycznej (par. 9.5, DEFAULT: ON).

REGULACJA AUTOMATYCZNA ON REGULACJA AUTOMATYCZNA OFF (RECZNA)

ﬁ Monitor utrzymuje state ustawione dozowanie, niezaleznie od zmian predkosci i od Regulacja dozowania musi by¢ wykonana recznie za pomocag
stanu sekgji belki. ﬁ specjalnego elementu sterowniczego (par. 7.2 lub 6.4.16).

W tym wypadku dozowanie moze byé ustawione za pomocg specjalnej funkcji

F 1 Dozowanie (par. 13.1), lub tadujgc mape zadanego zabiegu (par. 9.6) z jednej z

pamigci zewnetrznych (pendrive / karta SD).

W razie koniecznosci, podczas opryskiwania, mozliwe jest interweniowanie na specjalnym
przetaczniku dystrybucji (par. 7.2 lub 6.4.16) w celu dopasowania oprysku do warunkéw
uprawy, zwiekszajgc lub zmniejszajgc chwilowo dozowanie do +50%.

F2 Regulacja automatyczna ON/OFF Uaktywnia / wytgcza regulacje automatyczng dystrybucji (DEFAULT: ON).

1 Na stronie jazdy nacisngé¢ klawisz AuTO.
2 Naciskajac F2 (Rys. 278) mozna wigczy¢ lub wytaczy¢ regulacje automatyczng. V

Regulacja E
0.0 E ﬁ automatyczna ON b

EGo

‘ Regulacja
P 8l automatyczna OFF

Rys. 278 O

9.6 Import i uzycie mapy recepturowej

Monitor jest w stanie zmieni¢ dystrybucje uzywajgc danych zawartych w ,mapie zadanego
[\ przebiegu”, ktéra wskazuje doktadng ilo$¢ cieczy do opryskania w kazdym punkcie pola.

Za pomocg specjalnych programéw do analizy oraz symulacji wykonuje sie mape, na ktérej
zostaje okreslone, punkt po punkcie, jakie dozowanie nalezy zaaplikowa¢ w celu uzyskania
optymalnej wydajnosci terenu z minimalng stratg materiatu i czasu.

Aby monitor mogt odczytac i uzy¢ zebrane informacje, muszg by¢ spetnione podstawowe wymogi:

- Mapa recepturowa musi by¢ w formacie " Shapefile ESRI®".

- Pole bazy danych zawierajgcej wskazanie dozowania do zaaplikowania w poszcze-

golnych strefach musi by¢ oznaczone jako "Rate".
- Obecnos¢ dodatkowych pél w bazie danych jest dopuszczalna, pod warunkiem, ze za-
wierajg one wytacznie wartosci liczbowe (ewentualna obecnos¢ znakéw alfabetycznych
uniemozliwi prawidtowy import).

Rys. 279 ESRI® jest znakiem towarowym ESRI, Kalifornia, USA

W tym momencie konieczne jest przeniesienie mapy zadanego przebiegu z jednej z pamieci zewnetrznych (pendrive / karta SD) do monitora:

» Utworzy¢ nowy folder o nazwie "maps" w uzywanej pamieci.

* Zapisa¢ mape w dopiero co utworzonym folderze.

* Skopiowa¢ mape do pamieci wewnetrznej, z menu Kopiuj pliki w pamieci wewnetrznej > Mapy z USB (par. 10.4.4) lub Kopiuj pliki w pamieci
wewnetrznej > Mapy z karty SD (par. 10.4.4)

» Wykona¢ jedng z funkcji menu ,Home”: F 1 Kontynuuj ostatnig prace (par. 10.1), F3 Nowa praca (par. 10.3) lub F5 taduj prace (par. 10.5).

* Na stronie rozruchu zabiegu wybra¢ mape recepturowg do uzycia.

* Przystapi¢ do wykonania zabiegu: monitor dopilnuje zaaplikowania, w oparciu o pozycje namierzong przez odbiornik GPS, odpowiedniej danej
dozowania w obrabianej strefie (Rys. 279).

Jezeli ciggnik znajduje sie w ,czarnej” strefie mapy, to znaczy bez wskazania dozowania, monitor przerywa opryskiwanie, zarzgdzajgc kazda
pojedynczg sekcja.
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9.7

Zarzadzanie sekcjami belki

ZARZADZANIE AUTOMATYCZNE ON ZARZADZENIE AUTOMATYCZNE OFF (RECZNE)

. . . Konieczna jest reczna interwencja w celu otwarcia lub zamknigcia zawo-
Zawory sekcyjne sg otwierane lub zamykane w sposéb automatyczny. réw sekcyjnych

@W celu zmodyfikowania napedzania zaworéw sekcyjnych uzy¢ funkcji F6 Automatyczne zarzadzanie sekcjami ON/OFF (par. 9.8).

STATUS ZABIEGU | SEKCJI BELKI

Gtéwne sterowanie OFF  Gtéwne sterowanie OFF Sekcja ON Sekcja OFF Strefa do pbrébki. Strefa juz pbrobiona
Sekcje OFF Sekcje ON OTWORZYC SEKCJE ZAMKNAC SEKCJE

SYGNALY OTWIERANIA LUB ZAMYKANIA

E% RECZNE ZARZADZANIE PUNKOW OPRYSKIWANIA

Gdy zachodzenie na siebie przekracza warto¢ ustawiona dla Granica zachodz.na siebie sekgji (par. 6.4.14), monitor powiadomi aby ZAMKNAC dane punkty
opryskiwania (Rys. 280). Zamkng¢ zawory za pomocg specjalnych przetgcznikéw: monitor wyswietli na wyswietlaczu dokonane zamknigcie.
Wraz z przesuwem pojazdu, sygnat wigczy sie dla kazdego zaworu.

Gdy zachodzenie na siebie powrdci do dopuszczalnych granic, monitor powiadomi, aby OTWORZYC dane punk ski a (Rys. 281).
Otworzy¢ zawory za posrednictwem specjalnych elementéw sterowniczych (par. 7.2 lub 6.4.16): monitor przedsta wyswietlaczu dokonane otwarcie. Wraz z
przesuwem pojazdu, sygnat wigczy sie dla kazdego zaworu.

owiallomienie o otwarciu

Powiadomienie o zamknieciu

'20) l/ha

Rys. 280 - . e Rys. 28

EEE RECZNE ZARZADZANIE PUNKOW OPRYSKIWANIA

Gdy zachodzenie na siebie JEDNEG
ZAMKNIE odpowiednie zawory (|
Monitor wykonuje automatyczne

KU punktéw opryskiwania przekroczy ustawiong wartos¢ dla Granica zachodz.na siebie sekcji (par. 6.4.14) monitor
. jest konieczne interweniowanie na ich elementach sterowniczych.
ie pokazujgc na wyswietlaczu, w rzeczywistym czasie, przerwanie zabiegu.

Gdy zachodzenie na siebie po
czasie rzeczywistym, wzn

dopuszczalnych granic, monitor wykona automatycznie otwarcie odpowiednich zaworéw, przedstawiajgc na wyswietlaczu, w
zabiegu (Rys. 283).

Automatyczne zamkniecie sekcji Automatyczne otwarcie sekcji

(28 Wprowadza - Kasuje 7 | Fe [ ra | ro [N
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9.8 F6 Automatyczne zarzadzanie sekcjami
ON/OFF

Aktywuje / dezaktywuje automatyczne zarzadzanie sekcjami belki (DEFAULT: ON).

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz AuTaoO.
2 Naciskajac F 6 (Rys. 284) mozna witgczy¢ lub wytaczy¢ automatyczne sterowanie.

Automatyczne zarzadzanie Automatyczne zarzadzanie
sekcjami ON sekcjami OFF

%

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l

Zmniejszenie funkciji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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MENUEHOME; UKTURA

10 MENU ,HOME”

Kontynuuj ostatnig
prace

Zapisywanie pracy

-]
Q

Zarzgdzanie

Nowa praca e
pamieciami

taduj prace Info / Alarmy

Aby wejs¢ do tego menu nacisng¢ klawisz HoME: wewnatrz menu, wcisniecie kazdego klawisza uaktywni opcje Wyswietlong obok.
Ponizsza tabela reasumuje wszystkie pozycje i odpowiedni klawisz:

L L]

Par.

F1 . . 10.2 4' F2

Kontynuuj ostatnia prace Zapisywanie pracy

Kontynuuj ostatni wykonany cykl pracy Zapiszbiezacy cykl pracy

~—

10.3 F3 10.4 . T
==  Zarzadzanie pamieciami

Nowa praca

Zacznij nowy zabieg Zarzgdza i kopiuje dane pomiedzy pamigcig wewnetrzng a pamieciami zewnetrznymi
(Pendrive / karta SD)

10.5 7S
" taduj prace 10.7
Info / Alarmy

Uaktywnij procedure w celu wznowienia cyki pracy

Informacje / alarmy pracy

6 a F8

Modyfikacja ustawien Uzytkownik, Ciagnik i Przyrzad

Wybierz / Utwérz ustawiefiieaUzytkownik, Ciagnik i Przyrzad

138 Wprowadza I8 Kasuje F7 | Fa Przesuw F6 Przesuw Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
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MENURHOMEmIETIKONTYNUUIIOSTATINIA\RRACE:

10.1

- - Kontynuuj ostatni cykl pracy.
F 1 Kontynuuj ostatnia prace

1 Nacisna¢ F 1 w celu kontynuowania ostatniego wykonanego cyklu pracy, od punktu, w ktérym zostat przerwany.
2 Sprawdzi¢ Ustawienia zabiegu na Rys. 287; w razie koniecznosci zmienié je.
3 Wybraé c i nacisna¢ O K w celu przej$cia do jazdy.

4 Wykona¢ zabieg (Rys. 288).

/ 4 Ustawienia zabiegu
Kontynuuj ostatnig

wanie pracy
prace

© Rozpoczecie pracy...
Dozowanie: 123 I/ha »
Konfig.dyszy: [1] - 52 >
Mapa: >

Nowa praca

taduj prace Info / Alarmy

Rys. 286
*
L 2
138 Wprowadza 28 Kasuje F7 | Fo SN Fa | Fo [N Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z
wybrany wybrany 5 Zmniejszenie “dostep lub Efunkql lub ze
a znak znak «|» [CUILD Ll R g (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej
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MENUERHOME®IE24ZARISYWANIE{PRAC)Y{

10.2

. . Zapisz biezacy cykl prac
F 2 Zapisywanie pracy ey Y

prace

+ Nowa praca Vi : | k&
TS, ] 7 a

taduj prace Info/ Alarmy @ B¢ Ban. unnn %
——

Rys. 289
Y Rys.200  [NERENS)

1 Nacisngé F 2 w celu zapisania cyklu pracy w toku: wys$wietli sig strona do wprowadzenia nazwy (Rys. 290). Wpisa¢ nazwe.
2A Naciskaé kolejno w celu wybrania znaku do wprowadzenia (GORA / DOL.). V

q Kontynuuj ostatnig s Edytowanie nazwy pracy ] ?

2B Naciskac kolejno w celu wybrania znaku do wprowadzenia (W PRAWO / W LEWO).

Nacisng¢ w celu:

3 zatwierdzenia wybranego znaku.

3 usunigcia znaku przed kursorem (gdy jest wybrany symbol a)

3 zapisania wprowadzonego tekstu ¢
(gdy zostat wybrany symbol “)

4 usunigcia znaku przed kursorem. \

5 zapisania wprowadzonego tekstu (gdy jest wybrany symbol “)

6 wyjscia ze strony bez zatwierdzenia zmiany.

Legenda:

imp03 | [ 1] — [ o]
Wpisana Kursor Wybrany znak PrzestaW|aja kursor mj aktywma / wytgcza duze | Usuwa znak przed Zapisuje wprowadzony
nazwa znakami nazwy kursorem tekst

job01 V
Zapisany prawidtowo! Komunikat zatwierdzenia etli sie/na displayu na zakonczenie zapisu (Rys. 291). Nacisngé ES C.

$$

Zmniejszenie funkciji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 14
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MENUEHOMERIE3]NOWAIRRACA

10.3 , )
Zacznij nowy zabieg
F3 Nowa praca

1 Nacisngé F 3 w celu rozpoczecia nowego zabiegu. Jezeli nie zostat jeszcze zapisany, monitor zgda zapisania cyklu pracy w toku (Rys. 292).
Nacisng¢ O K w celu kontynuowania bez zapisania (2A) lub ES C w celu przerwania procedury i przejscia do zapisania (2B).

+ \¥Te |
£ /) Kontynuowag bez zapisania
3 biezgcego cyklu pracy?

Rys. 292

—E=e ==

JEZELI W TEJ FAZIE WYBIERZESZ KONTYNUACJE 2B Klawisz E S C przerywayddczatek nowego cyklu pracy. )
BEZ ZAPISU (2A), WSZYSTKIE DANE WYKONYWANEGO 3B Zapisac poprzedi cykl praty za pomoca funkcji Zapisywanie pracy
CYKLU PRACY ZOSTANA UTRACONE. (par. 10.2).

Teraz nalezy pgnownig*zaeza¢ od punktu 1 w celu rozpoczecia nowego
zabiegu i przejs@bezposrednio do 2A.

Kontynuuj ostatnig

Zapia I -
Zapisywanie prac
prace pisy pracy

Nowa praca :
pamieciami

taduj prace Info / Alarmy

V Rys. 293

2A Klawisz O K przechodzi do strony rozpoczecia zaiegu beZ zapisania cyklu pracy.

Ustawienia zabiegu

© Rozpoczecie pra&\ g

Sprawdzi¢ Ustawienia zabiegu na Rys. 294;

Dozowanie: 200 I/ha » ) - PPN
w razie koniecznosci zmieni¢ je.

Konfig.dyszys{4] B A

Mapa: >

Rys. 294

CIAG DALSZY
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MENUEHOMERIE4YZARZADZANIE{PAMIECIAMI

10.4

. ... Zarzadza i kopiuje dane pomiedzy pamigcig wewnetrzng a pamieciami zewnetrznymi (Pendrive / karta SD).
F4 Zarzadzanie pamieciami

Pozwala na zatadowanie, zapisanie i/lub skasowanie informacji zapisanych na monitorze lub w pamieci zewnetrznej; te dane dotycza wykonanych prac, map lub
konfiguracji maszyny. Wszystkie operacje sg opisane w kolejnych paragrafach.
W przypadku gdy sa dostepne obie pamigci, uzywac¢ pendrive’é6w do wymiany danych roboczych oraz aktualizacji systemu.
Wyjatkiem jest monitor wyposazony WYLACZNIE w czytnik kart SD.
W kolejnych paragrafach, jako przyktad zostanie wykorzystany pendrive: z kartg SD procedura jest identyczna.

Kontynuuj ostatnig
prace

7 2 Monitory ARAG mogg wykorzystywac réznorodne pamigci zewnetrzne:
Nowa praca pamieciami : h Bravo 400S: Pendrive + karta SD

Zapisywanie pracy

Delta 80: Pendrive
Ninja: Karta SD

Info/ Alamy QY WPozycje wyswietlane w niniejszym menu s3 zalezne od typu wykorzystywanej pamieci
zewnetrzne;j.

Rys. 295
L 4
L 2
138 Wprowadza I8 Kasuje F7 | Fa F6 Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z -
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10.4.1 Jobs export

Umozliwia eksport danych zapisanych na pamieci zewnetrznej (Pendrive / karta SD).

W przypadku gdy sa dostepne obie pamieci, uzywaé pendrive’6w do wymiany danych roboczych oraz aktualizacji systemu.
Wyjatkiem jest monitor wyposazony WYLACZNIE w czytnik kart SD.
W kolejnych paragrafach, jako przyktad zostanie wykorzystany pendrive: z kartg SD procedura jest identyczna.

Format KML na USB1 EGC)

Pozwala na eksport w formacie KML wszystkich prac aktualnie zapisanych w pamieci wewnetrznej
EoinEtehARERa USE] oraz na ich zapis na Pendrive USB.
Dane lekso L Dane zawarte w pliku moga by¢ wyswietlone w komputerze osobistym przy uzyciu Google Earth®.
Cykle pracy eksportowane w

Screenshot for A S NL - Wybra¢ pozycje Format KML na USB 1 (Rys. 296) i nacisngé O K.
. - Komunikat zatwierdzenia wy$wietla sie na koniec eksportowania. Nacisng¢ O K.
w Pendrive USB 2
fiwez plik 2/2 eksportowane Mapa zostanie zapisana na Pendrivie USB, w folde czogym "kml."

Zatadowac plik backup z USB1

ey ___| .

* Format SHAPE na USB / Format SHAPE na ie SD

Format KML na USBT Pozwala na eksport w fo APE wszystkich prac aktualnie zapisanych w pamieci wewnetrznej

Format SHAPE na USB1 m::‘) oraz na ich zapis na SB.

Dane tekaswe Fa LSBT Dape.zawarte wp g3 bYC wyswietlone w komputerze osobistym przy uzyciu specjalnego
* wyswietlacza p| .shp).

Screenshotgna LISR]

- Wybrac p je Format SHAPE na USB 1 (Rys. 297) i nacisng¢ OK.
- Komunikat zat dzenia wyswietla sie na koniec eksportowania. Nacisng¢ O K.

Mapa Wepisana na Pendrivie USB, w folderze o nazwie "shape."

Cykle pracy eksportowa'ne w
/) formacie Shape
w Pendrive USB 2

2/2 eksportowane

Rys. 297

* Dane teksowe na USB1

Pozwala zapisywa¢ dane dotyczgce cyklu pracy na Pendrive USB, w formacie testowym.

- Wybraé pozycje Dane teksowe na USB 1 (Rys. 298) i nacisng¢ OK.

- Komunikat potwierdzenia pojawia sie po zakonczeniu operacji. Nacisna¢ O K.
System wykonuje zapis tylko w nastepujacych warunkach:

« predkos¢ przekracza 0,3 km/h, i/lub

 gléwne sterowanie w pozycji ON + (przynajmniej) jedna sekcja w pozycji ON

Format KMI na USB1
Format SHAPE na USB1
Dane teksowe na USB 1

Dane zostang zapisane na Pendrivie USB, w folderze o nazwie "text".

PLIK REJESTRACJI DANYCH
System generuje plik “lastjob.txt” (zawierajgcy dane aktywnego cyklu pracy) oraz inne pliki “jobxx.txt”,
odpowiadajgce nazwom zapisanych cykli pracy.
Dane zawarte w pliku moga by¢ wyswietlone w komputerze osobistym przy uzyciu edytora tekstow.
Sg one tylko przyblizone i stuzg jedynie jako przyktad: w rzeczywistosci beda zawsze rézne, w zalez-
nosci od wykonanego zabiegu. Na str. 60 mozna znalez¢ szczegotowy opis.

Screenshots na USB1

le pracy eksportowane w
Utworz plik back {OEmECIE T Eist

to
Zatadowac plik b /)

5/5 eksportowane

Rys. 298

* Screenshots na USB / Screenshots na karte SD

Format KMI na USB1

Przedtuzone nacis$niecie F 8 zapisuje obraz ekranu, wyswietlany na pamieci wewnetrznej

Format SHAPE na USB1 .

(maks. 10 obrazéw).
Dane teksowe na USB 1 Niniejsze menu umozliwia zachowanie obrazdw zapisanych na Pendrivie USB.
Screenshotsina LISB] E:C) - Wybra¢ pozycje Screenshots na USB 1 (Rys. 299) i nacisna¢ O K.

- Komunikat potwierdzenia pojawia sie¢ po zakofczeniu operacji. Nacisna¢ O K.

. Obraz zostanie zapisany na Pendrivie USB, w folderze o nazwie "screen-shots".
Screenshots przeniesione pisany !

na Pendrive USB 1
1/1 przeniesione

Utworz plik b

Zatadowac pl| !

Rys. 299

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ Fa | ro [N
i ;V::Fny 134 ;vrzl:;:any AL A (w/PR) B MR A (GORA/DOL)

84

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
Zmniejszenie “dostep lub Efunkcji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'




10.4.2 Backup

Zarzgdza wymiang ustawien systemu pomigdzy monitorem a pamigcig zewnetrzng.

W przypadku gdy sg dostepne obie pamieci, uzywac¢ pendrive’é6w do wymiany danych roboczych oraz aktualizacji systemu.
Wyjatkiem jest monitor wyposazony WYLACZNIE w czytnik kart SD.
W kolejnych paragrafach, jako przyktad zostanie wykorzystany pendrive: z kartg SD procedura jest identyczna.

Pozwala na zapis kopii (backup) ustawien systemu na
pendrive USB.

- Wybraé pozycje Utworz plik backup na USB1 (Rys. 300)

Format KML na USB2 - ~ i N !
Format SHAPE na USB2 Utworzenie kopii zapasowej na i nacisna¢ DK.
USB 1: Wybra¢ rodzaj zapisu:

Backup O K: zaawansowana kopia zapasowa

- . (ok) zaawansowane tworzenie kopii (zapisuje kopie zapasowg typu ,.abk”)
Utworz plik backup na USB2 m:c)_) O zapasowych F 1: standarlewa kopia zapasowa
Zatadowac plik backup z USB2 standardowe tworzenie kopii (zapisuje, je wa typu ,.zip")

: o i zapasowych ESC .
Usun wszystkie pliki backup z USB2

- Komunikagpotwierdzenia (Rys. 302 / Rys. 303) wyswietli sig

(Ec) anuluj ] X . ; ; 3
Rys. 301

Rys. 300 \ ostanie zapisany na Pendrivie USB, w folderze o

ie "backups”.
Kopia zapasowa utworzona na
USB 1
‘ 2018-02-09_14-38-28.abk
Pig 9 Lut 2018 14:38

ZAAWANSOWANA KOPIA ZAP. ZAPISUJE KOPIE
ZAPASOWA TYPU ,,.ABK”

Poza kompletng kopig wsZystkich ustawien i zapisanych plikow,
100 % ukoriczona (39 files) zawiera dodatkowe informacje, ktére moga by¢ wykorzystane w
przypadku wsparcia féghnicznego systemu.

Rys. 302

Kopia zapasowa utworzona na

USB 1
O zogg'gzl:gfagﬁﬁgg'p RDOWA KOPIA ZAPASOWA: ZAPISUJE KOPIE
: z ATYPU ,,.ZIP"
100 % ukoriczona (31 files) letna kopia wszystkich ustawien i zapisanych plikow.

Rys. 303

Wychodzi z l!!J
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+ Zatadowaé plik backup z USB1 / Zatadowa¢ plik backup z karty SD

zanie pamieciarn

Backup na Pendrive USB 2

Fermat kML na stz 22 Sty 2015 22 Sty 2015
Format SHAPE na USB2 Llnis =oto
14 Kwi 2015 21 Kwi 2015
1214 Pendrive USB 2:

Utwoérz plik backup na USB2
Zatadowagé plik backup z USB2

Usun wszystkie pliki backup z USB2 m

\ Czw 22 Sty 2015 12:09
Zatwierdzi¢ zatadowanie?

Pozwala na zatadowanie na urzgdzenie kopii (backup)
ustawien systemu, CZYNIAC JE AKTYWNYMI.

Przed wykonaniem niniejszej operacji zaleca si¢
utworzenie kopii backup istniejacych ustawien.

- Wybra¢ pozycje Zatadowacé plik backup z USB1
(Rys. 308) i nacisng¢ OK.

- Wybra¢ folder backup do zatadowania (Rys. 309) i
nacisng¢ O K.

Monitor zgda potwierdzenia: WSZYSTKIE ustawienia
aktywne do tego momentu zostang utracone.
(OK: potwierdz, ES G anuluj).

Rys. 308 Rys. 309
Ponownie uruchomi¢ urzadzenie ) o o . ) )
ekaae Ela - Komunikat na Rys. 310wyswietli si¢ na wyswietlaczu na zakonczenie tadowania.
Naciskajgc Klawisz m::j Ponownie uruchomi¢ urzgdzenie naciskajgc przycisk O K.

Rys. 310

* Usun wszystkie pliki backup z USB / Usun wszystkie pliki backup z karty SD

Format KML na USB2
Format SHAPE na USB2

Utworz plik backup na USB2
Zatadowagé plik backup z USB2
Usun wszystkie pliki backup z USB2

Pozwala na usuniecie wszystkich danyc

- Wybraé pozycje Usun wszystki
Monitor zgda potwierdzenia usunig

up z

Henniaria 7 namiari wownatrrnai

Pendrive USB 2:
O Zatwierdzi¢ usuniecie wszystkich
backups?

Rys. 311

-

pendrive’a USB.

USBT1 (Rys. 301) i nacisng¢ OK.

: potwierdz, ES G: anuluj).

138 Wprowadza 28 Kasuje F7 | Fo SN Fa | Fo [N Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_'
wybrany o3 wybrany P . Zmniejszenie “dostep lub funkciji lub ze
a znak S znak b (\V/PR) Ll R (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej F1’a4r.

86



10.4.3 Usuniecia z pamieci wewnetrznej

Pozwala na usuniecie danych z pamieci wewnetrznej monitora. PLIKOW W UZYCIU NIE MOZNA USUNAC.
W nastepnych paragrafach zostang uzyte jako przyktad Przyrzady: procedura bedzie jednakowa dla wszystkich innych
przypadkow (Ciagniki, Uzytkownicy, etc.).

ASCAniE RaIsE A Przycisk F 1 umozliwia Przyktad:

Zatadowa¢ plik backup z USB2 imp00 imp01 wyswietlenie informacji SA IBX SeT‘1 Seq13
IBX100 - Seletron IBX100 = IBX100 - Seletron

Usuri wszystkie pliki backup z USB2 E dodatkowych .do d’
imp02 -p03  Wybranego pliku.
IBX100 - Seletron X100 - Seletron SA IBX Sel1 Seq13

T e 7

SiRea 2R S D] imp04 )statni cykl pracy: 16/01/2015 17:48

IBX100 - Seletron Uzy nik 1

Maszyny samobiezne

u: IBX100 - Seletron

>
imp02
P d ( : s S
i E;C) [ ./ Zatwierdzi¢ usunleme?} Dysze: SO0
>

Ciagniki

- Wybra¢ pozycje Przyrzady (Rys. 304) i nacisngé

Uzytkownicy > oK.
[ [l e B ot s poe - Przgiigetiste gazw w pamieci: wybrat zadany
: & — p d(R 05) i nacisng¢ O K.

Rys. 304 Rys. 305 - ikat obecny na rysunku pojawia sie na
aczu: potwierdzi¢ usunigcie naciskajgc O K.

10.4.4 Kopiuj pliki w pamieci wewnetrznej N

Pozwala na skopiowanie danych z pamieci zewnetrznej do pamieci wewnetrznej

Do pamigci wewnetrznej mozliwe jest skopiowanie nastepujgcych danych:
- Mapy z USB / Mapy z karty SD: nalezy utworzy¢ w pamieci zewnetrznej folde ” i umiesci¢ w nim plik zawierajgcy mape zadanego
przebiegu (*.dbf, *.shp, *.shx)

- Profile cysterny z USB / Profile cysterny z karty SD: nalezy utworz

3 i zewnetrznej folder ,ibx100-tank-profiles” i umiesci¢ w nim plik
zawierajacy profil cysterny (rozszerzenie *.pro) kompatybilny z EC. X1

Wyjatkiem jest monitor wyposazony WYLAC nik kart SD.
W kolejnych paragrafach, jako przyktad zos rzystany pendrive: z karta SD procedura jest identyczna.

W przypadku gdy sa dostepne obie pamiegci, uiy‘aé pendrive’6w do wymiany danych roboczych oraz aktualizacji systemu.

Cykle pracy

Mapy Nanyreceptlione —C'W'zbrac pozycie Mapy z USB (Rys. 306) i nacisna¢
i gzgﬁ;‘z‘w;;;; Monitor zgda potwierdzenia importu
7 /) OK: potwierdz, ES G: anuluj

Mapy z USB1 ; - Komunikat potwierdzenia (Rys. 307) pojawia sie na

5/5 skopiowane

(5 nadpisane) ®

wyswietlaczu na zakonczenie operacji. Nacisng¢ ES G.

<*> UWAGA: PLIKI O TEJ SAMEJ NAZWIE
ZOSTANA ZASTAPIONE.

turowe:

¢ importowanie?

Aktualizacja fi

O zain
\ Zatwi

Rys. 306 Rys. 307

Zmniejszenie funkgji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej 14

W, t/ Zatwierdz Wychodzi
e AT . B

(28 Wprowadza - Kasuje 7 | Fe [ ro [N
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10.4.5 Aktualizacja urzadzen zdalnych

W przypadku gdy sa dostepne obie pamieci, uzywaé pendrive’6w do wymiany danych roboczych oraz aktualizacji systemu.
Wyjatkiem jest monitor wyposazony WYLACZNIE w czytnik kart SD.
W kolejnych paragrafach, jako przyktad zostanie wykorzystany pendrive: z kartg SD procedura jest identyczna.

* Aktualizacja firmware monitora

Pozwala na aktualizacje firmware monitora.

. AutoPlay _

_Disco rimovibile (G)
-

Przed uruchomieniem procedury skopiowa¢ plik aktualizacji na pendrivie.
Opzioni generali

- - - - Wtozy¢ pendrive do czytnika pamieci i podiaczy¢ go do komputera.
R el e et Wyswietla sig okno obok: wybra¢ Otwérz folder, w celu wyswietlenia plikéw.
- Zostanie otwarte okno zawarto$ci pendrive.

Visualizzare ulteriori opzioni di AutoPlay nel Pannello

s di controllo

- Wybra¢ plik do zaktualizowania i przeciggna¢ go do okna pendrive’a.
UWAGA: wprowadzi¢ plik do gtéwnego folderu nosnika pamieci USB. W przeciwnym przypadku plik nie zostaniegodczytany przez monitor.
X{

Rys. 312

W zalezno$ci od aktualizowanego urzgdzenia, zawarto$¢ aktualizacji moze sktadac sie z jednego badz z kilku plikd, sze kopiowac wszystkie wyswietlane

pliki.
Przyktad 1
Organizza = Esta i fle s- 0 @ | Gl i : =~ O @
M Desktop a =
load i
J& Download T Rhnical Uitim)
5 Risarse recenti e ——————— B
" Install R
4] Raccolte 3 e
» 14 Documenti
» &, Immagini
» 4 Musica
- B video
& Computer
& Disco locale (€) - Corf’p“te'
» <= Disco locale (E) - . Disco locale (C)
N e & Disco locale (E)
2 elementi selezionati Uitima modifica: 25/05/2011 08:27 = ——
’ ¥ Tipo: Cartella di file =~ Disco rimovibile (G) = | 14 i 5
2 elementi selezionati Ultima modifica: 03/02/2011 14:03
Rys. 313
Przyktad 2
< » Computer » Disco rimovibile (G:) l
5 ittt = v i |
Qegpnizes Egi vt fle = 1.e | | Orgenizza~  [JApi  Masteiiza  Nuovacartell =~ O @
M Desktop =
load = 5
% Downicad wnloa Nome Uttim|
5 Risorse recenti el ey 2 Deci — ——r
4 Raccolte 7 Raccolte | Launcher
> 1% Documenti . Documenti 3
» %, Immagini & Immagini
> 4 Musica & Musica
> B Video B video
4% Compuler
Computs
» & Disco localc () > Ampeh
» < Disco locale (E) ! & Dischloie
\ . . . < Disco locale (E:)
2 elementi selezionati Uitima modifica: 25/05/2011 08:27 = =
’ » Tipo: Cartella di file =~ Disco rimovibile (G:) ~ @ 0 5
2 elementi selezionati Uitima modifica: 03/02/2011 14:03
Rys. 314

CIAG DALSZY >>>
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> > >« Aktualizacja firmware monitora

- Wprowadzi¢ pendrive do specjalnego gniazdka monitora.

URUCHOMIENIE AKTUALIZACJI:

1 Wybrac¢ pozycje Aktualizacja firmware monitora (Rys. 315) i nacisng¢ 0O K. Komunikat na Rys. 316 wyswietli sie na wyswietlaczu na zakoncze-
nie tadowania.

2 Usungc pendrive a nastepnie ponownie uruchomic¢ monitor.

PO WYBRANIU FUNKCJI AKTUALIZACJI
@SYSTEM JEST PRZYGOTOWANY DO

Gyse Rty . ZACHOWANIA UPRZEDNIO
Mapy > USTAWIONYCH KONFIGURACJI.
JEDNAKZE ISTNIEJA PRZYPADAKI,
Ponownie uruchomic urzadzenie, W ZALEZNOSCI OD KRYTYCZNOSCI
Mapy z USB1 aby wykonac aktualizagje... AKTUALIZACJI, W KTORYCH JEJ INSTALACJA

Rys. 316 MOZE SPOWODOWAC CALKOWITE ]
ys USUNIECIE WSZYSTKICH USTAWIEN ORAZ
@ ZAPISANYCH PLIKOW. ODNOSNIE WSZELKICH
DOTYCZACYCH TEGO INFORMACJI
NALEZY ODNIESC SIE DO PLIKU “README”
ZAWARTEGO W PAKIECIE.

Aktualizacja firmware monitora

Rys. 315
Podczas wigczenia komputer sprawdzi dane oraz rozpocznie instalacje.

UWAGA: PODCZAS KOLEJNYCH OPERACJI NIE WYLACZAC MONITORA ORAZ NIE OD¥AGZACZASILANIA!

Po zakonczeniu instalacji komputer zostanie ponownie wigczony w sposob samoczynny.

bravo400 deltat30

ninja

Updating... Updating...
I I
] - - ]

Updating...
I
]

Rys. 317 Rys. 318 Rys. 319

Mozliwe jest WYMUSZENIE CALKOWITEGO USUNIECIA Jesli chcesz ANULOWAC CALKOWITE USUNIECIE, nalezy nacisnaé
wszystkich ustawien oraz zapisanych plikow,w przypadku przycisk ponownie klawisz F 3 przed zakonczeniu aktualizacji:
gdy okaze si¢ to konieczne. po wykonaniu tej czynnosci pojawi si¢ komunikat Full
Podczas aktualizacji w toku i przed jej zakoncZeniem (czyli erase option disabled a system zostanie zaktualizowany bez
przed dotarciem kolorowych paskéw pestepthdo prawego usuwania wszystkich danych.

kranca) konieczne jest jednokrotne naciénitfcie przycisku
F3: w ten sposob pojawi sie komunikat Full erase option
activated i system zostanie catkowicie\zrésetowany po
zakonczeniu aktualizacji.

Full erase option activated Full erase option disabled

Rys. 320 Rys. 321
Qe B R B . s e B --
i znak 134 znak «|» CUR A (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej
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10.5
F5 taduj prace

Uaktywnia procedure w celu wznowienia wczesniej zapisanego zabiegu.

1 Nacisngé F'5 w celu wznowienia wczesniej wykonanego zabiegu wsrdd tych zapisanych.
Jak w przypadku funkcji Nowa praca (par. 10.3), jezeli nie zostat jeszcze zapisany, monitor zada zapisania cyklu pracy w toku.

2 Wybrac cykl pracy wsrdd tych proponowanych w spisie (Rys. 322) i nacisngé O K w celu zatwierdzenia wyboru.

2a Gdy zostanie pobrany ,stary” cykl pracy, monitor dostarcza wskazéwek odnosnie jazdy wznawiajgc warunki aktywne w momencie zapisu.
Na stronie Opcje zatadunku (uaktywnionej w par. 6.12.10), mozna wybra¢, ktére informacje zatadowa¢ (Rys. 323).

3 Sprawdzi¢ Ustawienia zabiegu na Rys. 324; w razie koniecznosci zmieni¢ je.
4 Wybraé D i nacisng¢ O K w celu przejscia do jazdy.

5 Wykonac zabieg (Rys. 325).

Przycisk F 1 umozliwia Przyktad:
taduj prace wyswietlenie informacji job02
dodatkowych do H 22/12/2014 12:12
201410 07 bigd5 job00 wybranego pliku.
10/10/2014 1414 22/01/2015 09:2C >
22/01/2015 092 job02

job01 Jjob02

- L Poczatek cyklu pracy: 22/12/2014 12:12

Ostatni cykl pracy: 22/12/2014 14:50
Uzytkownik: usro3

Przyrzagd: maco2 (seletro
Strefa zaaplikowana: 72.
Ilos¢ rozdana: 8976.1 L

oysce: Il .

Opcje zatadunku

Na tej stronie mozesz ua
@/ Dana aktywna, (x

b Wytgczy¢ informacje zapisane podczas ostatniego zapisywania (
tadowanie... eaktywna).
Strefa zaaplikowana:

Obwaéd: a gdy wytgczysz te dana, zostanie wyzerowany rowniez odpowiedni licznik.

S et te dang, zostanie wyzerowany réwniez licznik obliczonej strefy.
Linie odniesienia:
Punkty orientacyjne:

Dane pracy:

niu cyklu pracy zostang zapisane nowa data i godzina rozpoczecia zabiegu.

mcg Rozpoczecie pracy... i nacisng¢ O K w celu przejécia do Ustawienia zabiegu.
Rys. 323

e Ustawienia zabiegu

© Rozpoczecie pracy...
Dozowanie:
Konfig.dyszy: [1] -
Mapa:

Rys. 324

>

Rys. 325

CIAG DALSZY ,,F6 Info / Alarmy” na stronie 92 > > >
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10.6
F5 taduj prace

1 Nacisng¢ F'5 w celu wznowienia wczesniej wykonanego zabiegu wsrod tych zapisanych.

Jak w przypadku funkcji Nowa praca (par. 10.3), jezeli nie zostat jeszcze zapisany, monitor zgda zapisania cyklu pracy w toku.

2 Wybrac¢ cykl pracy wérdd tych proponowanych w spisie (Rys. 326) i nacisngé O K w celu zatwierdzenia wyboru.

2a Gdy zostanie pobrany ,stary” cykl pracy, monitor dostarcza wskazéwek odnosnie jazdy wznawiajgc warunki aktywne w momencie zapisu.

Na stronie Opcje zatadunku (uaktywnionej w par. 6.12.10), mozna wybra¢, ktére informacje zatadowaé (Rys. 327).

3 Sprawdzi¢ Ustawienia zabiegu na Rys. 328; w razie koniecznosci zmieni¢ je.

Uaktywnia procedure w celu wznowienia wczes$niej zapisanego zabiegu.

4 Wybrac

5 Wykonac zabieg (Rys. 329).

Rys. 327
© Rozpoczecie pracy...
Dozowanie:
Dysza:

Rys. 328 | Mapa:

Dane pracy:

Opcje zatadunku

Linie odniesienia:

Punkty orientacyjne:

i nacisng¢é O K w celu przejscia do jazdy.

Przycisk F 1 umozliwia Przyktad:
taduj prace wyswietlenie informacji job06
dodatkowych do di 17/03/2015 15:03
201410 07 bigs 0b00 wybranego pliku.
BYE T o ybranego p T
job01 job02
) 015 0¢ 22/12/2014 1450

Poczatek cyklu pracy: 22/12/2014 12:12

Ostatni cykl pracy: 22/12/2Q¢g4 14:50
Uzytkownik: usro3
Przyrzad: mac02 (sele @ Sprayer)

Strefa zaaplikowana: 7 a

Ilos¢ rozdana: 8976.1 1

*

wytgczy¢ informacje zapisane podczas ostatniego zapisywania (

tadowanie... nieaktywna).
Strefa zaaplikowana: | & ane zaproponowane w spisie i przystgpi¢ do ustawienia:
Obwod: (, ana gdy wylaczysz te dang, zostanie wyzerowany réwniez odpowiedni licznik.

* Punkty orientacyjne
. DW gdy wytgczysz te dang, zostang wyzerowane wszystkie liczniki;
yaZza

aniu cyklu pracy zostang zapisane nowa data i godzina rozpoczecia zabiegu.

P
& a¢ Rozpoczecie pracy... i nacisngé O K w celu przejscia do Ustawienia zabiegu.

Rys. 329

CIAG DALSZY ,,F6 Info / Alarmy” na stronie 92 > > >
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10.7

Wyswietla informacje / alarmy cyklu pracy.
F6 Info / Alarmy y g ey Y

Alarmy
Kontynuuj ostatnig o e
Zapisywanie pracy

prace S 8 Odbiornik GPS niepodtgczony!
A\ Przyspiesz! Cisnienie niedostateczne

Zarzadzanie S G0 eipozomiezeniy ey 1 Nacisnaé F6& w celu wyswietlenia menu
parnicCam e Info / Alarmy (Rys. 331).

Ta strona podsumowuje aktywne
powiadomienia dla operatora, podzielone,
taduyj prace Info / Alarmy \ wedtug znaczenia, na Alarmy krytyczne,
Alarmy niskiego priorytetu i Info.

Nowa praca

Zmniejszenie funkgiji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

138 Wprowadza I8 Kasuje F7 | Fo SN F6 Przesuw
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sMENUICYKLEURPRACYg RUKTURA

11 MENU PRACY

Aby uzyskaé¢ dostep do menu cyklu pracy, naci$nij przycisk MenNu. Nacisniecie klawisza z boku aktywuje odpowiednig funkcje.
UWAGA: pozycja funkcji jest zmienna, a wiec takze odpowiedni klawisz.

F1 F1 Fz
0 Syncro Dane pracy: 0 Stan urzgdzenia ﬂ o
F3 F3 F4
o Zbiornik Kamera o ‘
F5 b FS Fe
° Mapy zadanego przeb. Widok ogdiny ° 3
F7 (]

Podswietlenie belki Mrugajgca

E N

.o

strona 1 strona 2

Ponizsza tabela podsumowuje wszystkie pozycje. Jesli jest wiecej stron, nalezy naciskac¢ raz razemn awisz MENU aby je przewing¢.

Dane GPS

Wyswietla dane GPS

1.1 / Menu

Menu ustawien roboczych

ﬂ Stan urzadzenia

Kontrola dziatania urzadzenia

11.8

1/
1.9 -Q- Mrugajaca

Wiacza / wytgcza migajaca lampe na traktorze

(28 Wprowadza - Kasuje F7 | Fo SN ro [N
wybrany wybrany
i znak L34 znak L AL 4 (LW/PR) L &l (GORA/DOL)
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Wyswietla ekran kontroli obwodéw pomocniczych (zdalne potgczenie z Syncro).

11.1 To menu jest widoczne TYLKO JESLI potaczenie z Syncro jest
Syncro odpowiednio skonfigurowane (par. 6.5). Instrukcje dotyczace instalacji
i uzytkowania urzadzenia sg zatagczone do produktu.

1 Nacisng¢ klawisz MENU.

2 Nacisnac¢ klawisz z boku menu Syncro.

Ta strona pozwala na sterowanie komputerem Syncro z monitoréw Bravo 400S, Delta 80 lub Ninja. Obstuga klawiszy jest taka sama.
Niezbedne jest urzadzenie z ECU IBX100; nalezy zapoznac sie z odpowiednig instrukcja montazu.

Ustawienia systemu mozna konfigurowaé TYLKO z Syncro.

5 Tank
© Jrinsing

Dane pracy ‘MHﬂ m Spraying

filling
;‘DS Mapy zadanego przeb. Widok ogélny !HH * ﬁtﬁﬁl‘gtank ‘—Tl ;?lfrt\g
odswietlenie belki Mrugajgca N : g = Chemical Hydrﬂulic
@ Podéwietlenie belk Mrgajaca (Y~ ﬁ ]eductor — agitati

o 7 = Tank e BOOM
Zbiornik Kamera ,: : 3
- - AAA rinsing

Rys. 332 Rys. 333

O\/

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l

Zmniejszenie funkgiji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ ro [N
i ;v:;)l:any 134 ;v::izany LALJ (LW/PR) X M (GORA/ DOL)
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11.2
Zbiornik

Zarzgdza napetnianiem cysterny.
Zarzgdzanie zmienia sie w zaleznosci do urzgdzenia ustawionego do odczytu poziomu cysterny
(ustawienia podstawowe, rozdz. 4).

1 Nacisng¢ klawisz MENU.
2 Nacisna¢ klawisz z boku menu Zbiornik.

[m]
[m=]
S| Syncro Dane pracy

Kamera

@ Podéwietlenie belki

Mrugajgca

Rys. 334 Rys. 335

+ ZRODLO POZIOMU CYSTERNY: CZUJNIK POZIOMU CYSTERNY

Napetnianie zostato
zakonczone

Zerowanie poziomu

1000sl

Reczne ustawienie
zatadowanej ilosci

Wprowadzona ilosc: -

Komputer wys$wietla rzeczywistg ilo$¢ cieczy znajdujgcej sie w cysternie, namierzong przez czujnik poziomu.

+ ZRODLO POZIOMU CYSTERNY: RECZNY / PRZEPLYWOMIERZ NAPELNIANIA
Komputer oblicza ilo$¢ cieczy znajdujgcej sie w cysternie (uzywajgc danych roboczych), i pozwala na uaktywnienie réznych procedur recznych:

- Napetnianie zakonczone, w zaleznosci od pojemnosci cysterny (Rys. 336)
- Zerowanie poziomu (Rys. 337)
- Reczne ustawienie zatadowanej ilosci (Rys. 338)

NAPELNIANIE CYSTERNY

ZEROWANIE POZIOMU

POJEMNOSE
CVSTIERN)
GdyJest peaigczony
przepfyiomierz napetniania,
Wyswietlaez pokaze dane

zataduftku w rzeczywistym
cZasie.

Wprowadzona ilos¢: -
Rys. 336
Nacisng¢ F 2 w celu doprowadzenia cystetny dowhaksymalnego poziomu.

Wyswietlacz pokaze petng cysterne: pQJ@émnes¢ zostata ustawiona podczas
programowania zaawansowanegg¥par. 6.4.12).

Nat. prz. napet.. -
Wprowadzona ilos¢: -
Pozostaty czas szacowany: -

Rys. 337

Nacisna¢ F4 w celu doprowadzenia poziomu cysterny do zera.
Wyswietlacz pokazuje pusta cysterne.

RECZNE USTAWIENIE ZALADOWANEJ ILOSCI

Poziom cysterny

014/4

Rys. 338

- Nacisngé F 6 w celu ustawienia ilosci cieczy zatadowanej do cysterny.
- Ustawi¢ warto$¢ i zatwierdzi¢ dana.
Wyswietlacz pokaze osiggniety poziom cysterny.

Nie jest mozliwe ustawienie wartosci przekraczajacych pojemnosé¢
cysterny.

138 Wprowadza

I8 Kasuje F7 | Fa F6

wybrany
G znak

Przesuw
L &l (GORA/DOL)

Przesuw

C AL W (LW/PR)

wybrany
znak

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
Zmniejszenie mdostep lub funkgji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej '

1.4
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11.3
Mapy zadanego przeb.

Widok ogdiny mapy recepturowej w uzyciu

1 Nacisna¢ klawisz MENU.
2 Nacisna¢ klawisz z boku menu Mapy zadanego przeb..
Na tej stronie mozna wyswietli¢ dane mapy recepturowej podczas zabiegu i sprawdzi¢ pozycje maszyny w stosunku do mapy.

F7 Przesuwa w LEWO
wartos$ci dozowania.

F 8 Przesuwa w PRAWO
wartos$ci dozowania.

Dane pracy

Zbiornik Kamera M
J =) {
Pozycja maszyny

Mapy zadanego przeb. Widok ogdlny !HH

|
N
Podswietlenie belki Mrugajaca  — D .

Rys. 339

Legenda wartosci dozg ,
podkreslona ramka wskazuje odpo
przy aktualnej pozycji mas

V\’\

0 |e dozowanie

138 Wprowadza 28 Kasuje F7 | Fo SN Fa | Fo [N Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z
wybrany wybrany 4 Zmniejszenie “dostep lub Efunkql lub ze
a znak znak «|» CURG Ll R g (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej
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11.4 . . .
Zond . . Wigcza / wytgcza oswietlenie belki
@ Podswietlenie belki a e

SMENUJCYKLUJPRACYa:

RODSWIETLENIE{BELKI

1 Nacisng¢ klawisz MENU.
2 Nacisna¢ klawisz z boku menu Os$wietlenie belki.

Syncro Dane pracy ‘! n

Zbiornik Kamera m m
Oswietlenie wigczone

Mapy zadanego przeb. Widok ogalny 'll

I Py - . .
N2 wietlenie wytgczon
E/] @ Podswietlenie belki I aca _O_ Oswietlenie wytaczone

Wzrost /

(28 Wprowadza - Kasuje F7 | Fo SN ro [N
wybrany wybrany
a znak L34 znak L AL 4 (LW/PR) L &l (GORA/DOL)

danych

Zatwierdz
Zmniejszenie mdostep lub

zmiane danej

funkgji lub ze
zmiany danej

E Wychodzi z
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Sel€=r qQ

11.5
Dane pracy

Wyswietla dane robocze

1 Nacisna¢ klawisz MENU.
2 Nacisng¢ klawisz z boku menu , aby wyswietli¢ dane robocze.
3 Nacisna¢ F4 / F6 w celu przewinigcia danych.

Dane

Strefa zaaplikowana: 0.00 ha
llos¢ rozdana: 0]
Zbiornik Kamera ; Dozowanie $rednie: 0 i/ha
Dysze: B3 b
Strefa obliczona: 0.00 ha
Czas pracy: 00:02 %
Czas trwania aplikacji: 00:00
Srednia produkcja: 0.0 ha/h

Podswietlenie helki Mrugajaca

Rys. 342 Rys. 343

Dozowanie srednie:

Dysze: 155 |
Strefa obliczona: 0 ha
00:02 k:;)

Czas pracy:

Czas trwania aplikacji: 00:00

0.0 hash
13 Lis 2015 %

10:51

Srednia produkcja:

Data rozpoczgcia p|

W dolnej czeéci displaya wyswietlany jest
opis wybranego powiadomienia.

Zmniejszenie funkgiji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ Fa | ro [N
i ;V::Fny 134 ;v::izany AL (w/PrR) B MR A (GORA/DOL)
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SEKCJA

ZAWOR *MENUJCYKLUJRPRACY&DANE(RRACY,

11.6

Wyswietla dane robocze
Dane pracy

1 Nacisng¢ klawisz MENU.
2 Nacisng¢ klawisz z boku menu , aby wyswietli¢ dane robocze.
3 Nacisng¢ F4 / F6 w celu przewinigcia danych.

Dane pracy

o|  Syncro Dane pracy:
= - b7 3 % Strefa zaaplikowana: 0.00 ha
llog¢ rozdana: 0
Zbiornik Kamera Dozowanie $rednie: 0 Itha \
Dysze: B
Strefa obliczona: 0.00 nha
Mapy zadanego przeb. Widok ogalny Czas pracy: 00:02 %
Czas trwania aplikacji: 00:00
Srednia produkcja: 0.0 hash

Podswietlenie belki Mrugajgca

Rys. 345 Rys. 346

Dozowanie $rednie: l ha

Dysze: -

Strefa obliczona: 0.00 ha
Czas pracy: 00:02 b
Czas trwania aplikacji: 00:00
Srednia produkcja; 0.0 hash
Data rozpoczecia,pracy. 13 Lis 2015 b

Godzina roAz(zﬂracy. 10:51

Rys. 347 opis wybranego powiadomienia.

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l

Zmniejszenie funkciji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

L3l Wprowadza 23 Kasuje F7 | Fe [y, ro [N
0 vl © P « | » [N 8 (GORA/ DOL)
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*MENUICYKLEUJPRACYmaKAMERA

11.7

Wyswietla obrazy podtgczonych kamer
Kamera Y y podiaczony

1 Nacisna¢ klawisz MENU.
2 Nacisnac¢ klawisz z boku menu Kamera.
Dzigki podtgczeniu jednej lub dwdch kamer, mozna skontrolowac¢ strefy pracy i w tym samym czasie wyswietli¢ dane zabiegu.

Uaktywni¢ wyswietlenie kamer podczas programowania zaawansowanego (par. 6.10.1).

Syncro Dane pracy. b
F 2 Przetgcza wyswietlanie z
dwaéch kamer
F 7 Wybiera dane robocze
wyswietlone z LEWEJ strony
wyswietlacza.
F 8 Wybiera dane robocze
wyswietlone z PRAWEJ
strony wyswietlacza.

N

Zbiornik Kamera

Mapy zadanego przeb. Widok ogdlny

Rys. 348

Zmniejszenie funkgiji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ Fa | ro [N
0 S © i « | > (ATEON + | & [CUNVEES
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*MENUJCYKLU|PRACY@=AWIDOK(OGOLNY;

11.8

. . Widok ogolny pola podczas zabiegu
Widok ogélny golny polap g

1 Nacisna¢ klawisz MENU.
2 Nacisng¢ klawisz z boku menu Widok ogélny.

Dane pracy ‘ H!r‘

Kamera M

WSKAZNIKI | PUNKTY ORIENTACYJNE NA POLU v

Punkt przerwania cyklu pracy, wprowadzony za
pomoca funkcji ,PRZERWA” (par. 13.3.1)

Na stronie NIE jest mozliwe oznaczenie lub
zmodyfikowanie tego punktu.

Strefa zawierajgca sie w obwodzie
pola (funkcja ,STREFA”, (par. 13.4)

Strefa poza obwodem pola

Ogolne punkty orientacyjne
(patrz funkcja "STREFA")

Pozycja maszyny

Kursor
Strefa uzyta/

Skala

F3 Regulacja Zoom na displayu : ‘ Wskazuje pozycjge maszyny gdy
+) zwieksza, znajduje sie poza wyswietlong
o ) zmniejsza strefg
Rys. 351

CIAG DALSZY
Ao R, AR RB e e s, B --
a znak znak «|» CUR A (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej
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ZNAKOWANIE PUNKTOW ORIENTACYJNYCH

procedury lub za pomocg specjalnej funkcji (par. 13.3.2).

Punkty orientacyjne ogdlne moga by¢ zapisane za pomoca3 tej
@Moie by¢ zaznaczonych wigcej punktéw.

Na tej stronie mozna zapisa¢ punkt pola réwniez jezeli ciggnik znajduje si¢ w
innej pozycji.

1 Na widoku ogélnym pola (Rys. 352) nacisng¢ klawisz O K.

Wyswietla sie kursor A.

2 Nacisng¢ F4 / F6 / F7 | F8 w celu przestawienia kursora do punktu do
oznaczenia.

3 Nacisng¢ OK (Rys. 353).

4 Nacisna¢ F7 / F8 w celu wybrania typu znacznika.

5 Nacisng¢ OK w celu zatwierdzenia (Rys. 354).

SEESEN S

ch

Rys. 352

%

Rys. 353

USUWANIE PUNK

1 Na widoku ogdéinym pola (Rys. 355) nacisng¢ klawisz O K. Wys$wietla sie kursor'#.
2 Nacisng¢ F4 / F6 / F7 | F8 w celu przgstawienia kursora w pob lub nad zaznaczony punkt;
gdy punkt jest wybrany, wyswietli sie symbol na $rodku kursora

ahul

3 Nacisng¢ dwa razy O K w celu usunigcia (Rys. 356) / ES C @ ania.

Rys. 355

Rys. 356

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l

Zmniejszenie funkciji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ Fa | ro [N
i ;V::Fny 134 ;Vrz,:;any AL A (w/PR) B MK A (GORA/DOL)
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11.9 o
. Wiacza / wytgcza migajacg lampe na traktorze
@ Mrugajaca El y1g gajaca pe

1 Nacisng¢ klawisz MENU.
2 Nacisna¢ klawisz z boku menu Lampa migajaca.

Syncro Dane pracy ‘! n

Vs
_Q_

Lampa migajgca wtgczona

Zbiornik Kamera m
Mapy zadanego przeb. Widok ogdlny 'll

Lampa migajaca wytagczona

s
@ Podswietlenie belki A gea _O_

Rys. 357

Ao R, AR RB e e s, B --
znak znak «|» CUR A (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej
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11.10

Wyswietla dane GPS
Dane GPS y

1 Nacisna¢ klawisz MENU.
2 Nacisnac¢ klawisz z boku menu Dane GPS.
Ta strona wy$wietla dane przekazane do odbiornika GPS.

Dane GPS Stan urzadzenia ﬂ

Dane GPS

Szerokos$¢ geograficzna: 0.00000000 -
Dhugosé geograficzna: 000000000 -  Aktywne tylko dla odbiornika GPS model
) Smart-Ag Tilt i Smart 6T
/’ Menu Wysokos¢ geograficzna: 0m (odn. Kat. ogéiny ARAG)
Wiek DGPS: 0 scc
llos¢ satelitéw: 0.0
HDOP: 0.0
Przechyt boczny: 0
Przechyt wzdtuzny: 0

W dolnej czesci displaya wyswietlany jest
Rys. 358 Rys. 359 opis wybranego powiadomienia.

Zmniejszenie funkciji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l

(28 Wprowadza W Kasuje F7 | Fe [y ro [N
i ;v:;:any 3.4 ;v:;:any LML 3 (LW /PR) X B (GORA/DOL)
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11.11 Menu ustawien roboczych
Menu

1 Nacisng¢ klawisz MENU.
2 Nacisna¢ klawisz z boku menu Menu ustawien.

Menu ustawien

%,
”@ Dane GPS Stan urzgdzenia
N Alarmy ? ) . . . )
Na tej stronie ma sie bezposredni

Parametry pracy > dostep do niektérych menu, uzytecznych

5 /v e 7rédto predkosci Gps »  podczas cyklu pracy:
d" + Alarmy (par. 6.4.13).
Uzytkownik usr00 > . Parametry pracy (par. 6.4.14).
- Zrédto predkosci (par. 11.11.1).
Stan urzadzenia >

+ Uzytkownik (par. 6.12).
« Stan urzadzenia (par. 11.12).

ie urzgdzenia

Rys. 360 ' Rys. 361

11.11.1 Zrédto predkosci

Pozwala na wybranie zrédta do obliczania predkoci. Dostepne opcje:

Zrédio predkosci

® Informacije, ktére dotycza predikgscigazWyczaj sg odbierane przez GPS, podigczony bezposrednio
GRS do monitora.

O Czujnik kota

O GPSi czujnik kota * Czujnika kota

Gdy jest uaktywnionayta opcja, predkos¢ jest obliczana z impulsami, ktére pochodzg z czujnika
predkosci zaingfalowanege™a kole.

UWAGAyifformacje odnoszace sie do jazdy oraz wszystkie funkcje dodatkowe
(obliczanigystrefy, wyréwnanie itp.) sa wytaczone.

O Symulacja

Stata kota musj by¢ ustawiona w fazie programowania (par. 6.4.10).

- GPS i czujnik kota

Gdy jest uaktywniona ta funkcja, monitor uzywa obu zrédet:
sifformacje dotyczace jazdy i funkcje akcesoryjne sg aktywne dzieki danym pochodzacych z GPS;
- dystrybucja jest regulowana (par. 9.4) z predkoscig odczytywang przez czujnik kota.

Pozwala na uaktywnienie symulacji predkosci, ktéga fozwala na przeprowadzenie préb regulacji rowniez przy wigczonej maszynie.
PREDKOSC
T SYMULACJI

Zmienia predko$¢ symulacji (DEF 6.0 km/h - 3.7 MPH):
F 3 (+) zwigksza, F5 (-) zmniejsza

UWAGA: informacje odnoszace sie do jazdy oraz wszystkie funkcje dodatkowe
(obliczanie strefy, wyréwnanie itp.) s wytaczone.

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l

Zmniejszenie funkciji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej 14

L3l Wprowadza 23 Kasuje F7 | Fe [y, ro [N
i :/::l:any L34 ;Vr:l:;any L AL 3 (LW/PR) X B (GORA/DOL)
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Pozwala na sprawdzenie prawidtowego dziatania monitora: na wy$wietlaczu pojawi sig opis wybranej pozyciji.

11.12 Pozycje wyswietlane w niniejszym menu sa przeznaczone TYLKO DO ODCZYTU; s3 zalezne od
Stan urzqdzenia przeprowadzonych ustawien podstawowych (rozdz. 4).

1 Nacisna¢ klawisz MENU.
2 Nacisna¢ klawisz z boku menu Stan urzadzenia.

/ Menu

Rys. 366

Strefa zaaplikowana: 3 ha
Czas trwania aplikacji: 0h
Umozliwia skons ani tkowitych danych zabiegéw, dotyczgcych zaaplikowanego obszaru oraz
Stan systemu Seletron > czasu pracy.
BLC 2 OV CIAG DALSZY ,,SYSTEM SELETRON” na stronie 107 > > >
Rys. 364

Strefa zaaplikowana: 3 ha
Czas trwania aplikacji: 0h
Umozliwia skonsultowanie catkowitych danych zabiegéw, dotyczacych zaaplikowanego obszaru oraz

Czujnik cidnienia: 0.000 ma czasu pracy.

Przeptywomierz: 0.0 H7

Przeptywomierz napetniania: 0.0 i1z

Obrotomierz: 0.0 Hz CIAG DALSZY ,,SYGNALY ZEWNETRZNE” na stronie 108 > > >

Rys. 365

3l Wprowadza Bl Kasuje F7 | Fa - ro [N Wazrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_'
[ ] 1vorany © R « | » [ L A (GORA/ DO | Zmnieiszenie [ o« PSSV =-c [EPSTTE—.

danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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SYSTEM SELETRON
* Stan systemu Seletron

To menu ma dwie gtéwne funkcje:

¢ INSTALACJA
Pozwala na konsultacje stanu postepowania podczas procedury rozpoznawania Seletron (rozdz. 12 Podtgczenie Seletron).

* DIAGNOSTYKA
Sprawdza stan podtgczenia poszczegolnych Seletron.

@ WYKONAC OBIE PROCEDURY Z WLACZONYM SILNIKIEM.

DIAGNOSTYKA PODLACZENIA SELETRON

Legenda kolorow:

(e Prawidiowe dziatanie.
(L] seletron nie odpowiada.
o Btad zasilania w Seletron: napiecie zasilania ponizej dozwolonej granicy.

Ze strony Rys. 367 mozliwe jest wySwietlenie odnosnego numeru.

%

W razie koniecznosci mozliwe jest@o 6rzen% procedury rozpoznawania Seletron:
PRZED PONOWNYM URUCHONN CEDURY, KONIECZNE JEST USUNIECIE

PRZYZNANYCH WCZESNIEJ
Uzyé¢ funkcji Usuniecie numer

ac.yjnych (par. 6.4.15).

Rys. 367

N\ /

CIAG DALSZY ,SYGN. YxWNETRZNE” na stronie 108 > > >

) 4

Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!J
Zmniejszenie dostep lub mfunkcji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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>>>11.12

Stan urzadzenia

SYGNALY ZEWNETRZNE

Czujnik cisnienia: 0.01 ma
Przeplywomierz: 0.00 Hz
Przeptywomierz napetniania: 0.00 Hz
Obistom ars: 0.00 H7.— Monitor namierza czestotliwos¢ i prad wytwarzany przez kazdy czujnik na instalacji.
Czujnika kota: 0.00 1z
Sterowanie zewnetrzne: On
Rys. 368
Czujnika kota: 0.00 H7
Czujnik poziomu cysterny: 0.00 ma
Sterowanie zewnetrzne: On)— Monitor wyswietla status gtéwnego zewnetrznego sterowania w celu uruchomienia zabiegu.
Kierunek jazdy: Do PfZDdU)‘ Monitor namierza kierunek ruchu.

Panel sterowania sekcjamia) Q@@ @@E@E® © Monitor wys$wietla stan przetgcznikéw (zawory sekcyjne i/lub zawory hydrauliczne), jezeli sg podiaczone
Panel przetacznikéw hydraulicznyeh: {=)(=){e)(e){ (= panele przefaczajace.

Rys. 369 V

Sterowanie 7ewnetrzne: On *

Kierunek jazdy: Do przodu
(4) A
PPPYY®

Slan joyslicka Monitor wys$wietla stan przyciskowj ka Explorer (jezeli jest podtgczony).

Rys. 370

WERSJE FIRMWARE

Wersja monitora: Bravo400S 3.4.1 V
Data oprogramowania monitor@017-03-23 14:09 +0100
Build hash: 827 14e3 684e
Wersja 0S: 1.32.0-R

I y$wietla wersje firmware.
Wersja BOOT:

Tablica przetgcznikow:
IBX100-Sprayer:
IBX100-Hydraulic:

IBX100-Hydraulic S/N: 8] 016@=— Numer seryjny jednostki sterowania hydraulicznego (jesli jest podigczona).
Rys. 371

CIAG DALSZY > > >

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_'
Zmniejszenie “ dostep lub Efunkcji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ ra | ro [N
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DANE ZASILANIA

Napiecie baterii wewn 415 v
Wydajnos¢ baterii wewn.: 95 %
Napigcie 7asilania: 11.24 v Monitor sprawdza stan zasilania.
Prad linii belki 1: 0.00 &
Prad linii belki 2: 2.66 4
Rys. 372
EKCJA

AWOR

DANE ZASILANIA

Napiecie baterii wewn. 417 v

Wydajnos¢ baterii wewn.: 95 %

Napiecie zasilania: 11.24 v

Prad linii czujnikow | zaworéw zmaotoryz.: 259 A
Rys. 373

STATUS PAMIECI

Napiecie haterii wewn 416 v
Wydajnos¢ baterii wewn.: 95 %
Napigcie zasilania: 11,225
Prad linii belki 1:

Prad linii belki 2:

[Uz‘ycie Pamieci:

Rys. 374

KONIEC 11.12

Monitor sprawdza stan zasilania.

© Odsetek pamieci wykorzystywany przez system do pracy w toku.

Stan urzgdzenia

M Wprowadza Y Kasuje F7 | F8 [rsnm
wybrany wybrany
ﬂ wyor G ok C AL A (LW /PR)

Pr;esuw )
(GORA/ DOL)

Wozrost /
Zmniejszenie
danych

Zatwierdz
dostep lub

zmiane danej

Wychodzi z
funkgji lub ze
zmiany danej

LL]

Par.
1.4
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12 PODLACZENIE SELETRON

POSTEPOWAC ZGODNIE | UWAZNIE Z INSTRUKCJAMI PODANYMI W NINIEJSZYM ROZDZIALE.
BLEDY PODCZAS ROZPOZNAWANIA / WYMIANY SELETRON MOGA SPOWODOWAC
WSTRZYMANIE FUNKCJONOWANIA SYSTEMU.

PRZED ROZPOCZECIEM PODLACZANIA SPRAWDZ CZY SLYCHAC SYGNALY DZWIEKOWE Z MONITORA W KABINIE
(OTWARTE DRZWI ITP.).

Stan systemu Seletron

T 232567 |[allo)n]" Wej$¢ do menu Stan urzadzenia > Stan systemu Seletron na monitorze (par 11.12).

n 12 13 i 14 15 16 17 L] ik 20 A . Apsi A
ez e s Talte it Upewni¢ sie czy WSZYSTKIE SELETRON SA ROZLACZONE: na wyswietlaczu muszg by¢

31 |32 a3 |34 a5 | 38 a7 38 | aa 4o | Przedstawione wytgcznie za pomocg symboli [2, jak na Rys. 375.

. Seletron nie odpowiada.
i Btad zasilania w Seletron: napiecie zasilania ponizej dozwolonej granicy.
ﬁ Prawidfowe dziatanie.

Rys. 375 QV

Seletron 2, 3, itp.

T.’.’JET:] _—

Seletron 1

Stan systemu Seletron
6
16
(meb
36

7
7
27
37

8
18
28
38

a5
19
2
39

10
20
30
40

5
| 25
35

14
24
34

ZED PODLACZENIEM KAZDEGO SELETRON UPEWNIC SIE CZY TEN
POPRZEDNI ZOSTAL ROZPOZNANY, czy wigczyt sie sygnatl dzwigkowy i
wyswietlit odpowiedni zielony symbol.

W przypadku btedéw w fazie rozpoznawania (wys$wietlacz wyswietla symbol (. ),

nalezy usuna¢ wszystkie numery identyfikacyjne i powtorzy¢ procedure od poczatku

Rys. 376 (par. 6.4.15, Usunigcie numeréw identyfikacyjnych).

* Podtgczy¢ pierwszy Seletron.
Seletron nr. 1 jest tym pierwszym z lewej strony patrzac na belke od tytu (Rys. 376).

POCZEKAC NA SYGNAL DZWIEKOWY, EMITOWANY PRZEZ MONITOR. POCZEKAC AZ MONITOR
WYSWIETLI ZIELONY SYMBOL, WSKAZUJACY PODLACZONY SELETRON (RYS. 376).

- DOPIERO TERAZ mozna zainstalowa¢ kolejny Seletron.
UWAGA: SELETRON MUSZA BYC ZAINSTALOWANE W KOLEJNOSCI OD LEWEJ DO PRAWEJ STRONY
(patrzac na belke od tytu).

* Powtdrzy¢ operacje podtgczajgc kolejno wszystkie Seletron, od lewej do prawej strony az do konca belki.

*Sekwencja podtgczania w obecnosci specjalnych dysz:

Dysze dla “Buffer zone” (par. 7.3.1): rozpoczg¢ od podtgczenia Seletron dla ,Buffer zone” umieszczonego na lewym krancu belki, a nastepnie
podtgczy¢ wszystkie Seletron ,normalne” w kolejnosci od lewej do prawej, po czym zakonczy¢ podtgczajgc Seletron dla ,Buffer zone” umieszczony
na prawym krancu belki.

Dysze typu “Fence” (par. 7.3.2): rozpocza¢ od podtgczenia wszystkich Seletron ,normalnych”
w kolejnosci od lewej do prawej, a nastepnie podtgczy¢ Seletron typu ,Fence” umieszczony LB = —r— = T
na lewym krancu belki, po czym zakonczy¢ podtgczajgc Seletron typu ,“Fence” umieszczony 55 43 14 [ 6 i —T =T 0=
na prawym krancu belki. 21

z20 (5221l 22 e 27 1Dysze 30
s ez s s(Beiien) Fence.

CIAG DALSZY > > >

Stan systemu Seletron
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Instrukcje montazu zaworow sg zatgczone
do produktow.

Po sprawdzeniu prawidtowego wiozenia
naciska¢ az do zablokowania. Gdy kabel
jest wtozony do tgcznika, Seletron jest
hermetycznie szczelny.

Aby nie uszkodzi¢ komponentéw
wewnetrznych, upewni¢ sie czy w fazie
uzywania lub mycia instalacji tgczniki nie sg
odkryte lub Zle wiozone.

KOLEJNOSC FAZ PODLACZENIA DLA POJEDYNCZYCH | PODWOJNYCH SELETRON

Dysza A

O
<
(7]
N
[+
w

tacznik 1
Rys. 378
Podtaczy¢ w kolejnosci wszystkie Seletron, od lewej do prawej strony az elki.

KOLEJNOSC FAZ PODLACZ

OCZWORNYCH SELETRON

Dysza A Dysza C
2 N
i H®H i
ol ==
Dysza B Dysza D
tacznik 1 tacznik 2
Rys. 379
1 Podtaczy¢ kolejno TYL TRON OPRAW DYSZ A i B, od lewej do prawej strony az do konca belki (tacznik 1 na Rys. 379).
2 Rozpoczg¢ procedure zgtku: tym razem podtagczy¢ SELETRON OPRAWY DYSZ C i D, od lewej do prawej strony az do konca belki (facznik 2).

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi ..
e EE . B

Zmniejszenie funkciji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'

(38 Wprowadza (-4 Kasuje F7 | Fe (A Fa | F6 Fer
wybrany O LN « | » [N S B 4 (GORA/DOL
znak znak




WYMIANA SELETRON

121 Operacje wstepne

W CELU UNIKNIECIA WYPADKOW, OPROZNIC CYSTERNE E UPEWNIAJAC SIE CZY W CALEJ INSTALACJI NIE
ZNAJDUJA SIE SUBSTANCJE CHEMICZNE.

WAZNE: Aktywowaé elementy sterownicze zaworu gtéwnego i sekcji (pozycja ON).
Uaktywni¢ wszystkie dysze i wylgczy¢ funkcje automatyczne par. ,,9 Funkcje automatyczne” na stronie 73.

Naped Otwarte Ustawienia RECZNE Ustawienia RECZNE
gtowny ON + sekcje + Aktywne dysze selekcjidysz  + zarzadzania sekcjami
F

12.2 Wymiana Seletron

Seletron rozpoznany prawidtowo Seletron NIE rozpoznany prawidfowo

- ODLACZYC TYLKO SELETRON NIE ROZPOZNANE PRAWIDLOWO ([ Rys. 381).

CIAG DALSZY > > >

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
Zmniejszenie “dostep lub Efunkcji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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Podtaczy¢ nowe Seletron: Rys. 382, W KOLEJNOSCI OD LEWEJ DO PRAWEJ STRONY (patrzac na belke od tytu).

PO PODLACZENIU SELETRON, POCZEKAC OKOLO 4 SEKUND, MONITOR WLACZA SYGNAL DZWIEKOWY |
WYSWIETLA ZIELONY SYMBOL WSKAZUJACY PODLACZONY SELETRON.
* DOPIERO TERAZ mozna zainstalowac kolejny Seletron.

Podczas wkrecania Seletron do odpowiednich opraw dysz, postuzy¢ sie kluczem dynamometrycznym z momentem dokrecania
réwnym 4.5 Nm / 40 Inch/lbs.
W przeciwnym razie, jezeli nie posiadacie klucza dynamometrycznego, dokreci¢ Seletron postugujac sie rekoma i nastepnie
sprawdzi¢ czy nie przeciekaja.
ARAG NIE ODPOWIADA ZA SZKODY LUB BLEDY FUNKCJONOWANIA SPOWODOWANE PRZEZ ZASTOSOWANIE
OPRZYRZADOWANIA INNEGO OD TEGO PODANEGO WYZEJ.

>

Kolejnoéé@ania SELETRON 10, 14,19e24

secondi

CIAG DALSZY ,,Obstuga” na stronie 62 > > >

Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!J
Zmniejszenie dostep lub mfunkcji lub ze Par

danych zmiane danej zmiany danej 14

(38 Wprowadza (-4 Kasuje F7 | Fe (A Fa | F6 Fer
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13 FUNKCJE ROBOCZE

Aby wej¢ do funkciji pracy rozpoczaé zabieg (Nowa praca,
taduj prace, Kontynuuj ostatnig prace, rozdz. 10 Menu ,Home”);

Rys. 383
Tabela reasumuje wszystkie mozliwe funkcje pracy i odpow;j

na stronie jazdy nacisnag¢ klawisz FUNC.

Gdy lista bedzie aktywna (Rys. 383), wcisnigcie kazdego przycisku uaktywni funkcje

wyswietlong obok.

Par.

AR

Par.

L] .
R\

Dozowanie
Modyfikacja

Tryb jazdy
Wybor trybu jazdy

Zaznacz pi ty
Grupuje oznakowanie wigkszej ilosci punktow:

/‘\ F3/F5/F7

3 Zapamletanle
ogolnych punktow
orientacyjnych

Zapamigtanie
punktu przerwania
cyklu pracy

Strefa

Obliczanie strefy pola

Wyréwnaj

Wyréwnanie na najblizszym rzedzie

Powrét do przerwy
Wskazoéwki dotyczace jazdy w celu powrotu do punktu
przerwania cyklu pracy.

Wyswietlacz
Opcje wyswietlania.
Grupuije kilka funkcji:

Nowy AB
Utworzenie nowej $ciezki AB

F4
Aspekt
zabiegu

F6
Wysw.
dzienne /
nocne

*

138 Wprowadza I8 Kasuje F7 | Fe [y Fa | Fe EYS._. Wzrost / Zatwierdz
wybrany wybrany P 5 Zmniejszenie “dostep lub
a znak 134 znak «|» [CUILD Ll R g (GORA/DOL) danych zmiane danej

funkgiji lub ze
zmiany danej

E Wychodzi z
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$ 13.1 F 1 Dozowanie Modyfikacja dozowania.

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FuUNG.

2 Nacisng¢ F 1 w celu wykonania funkciji.

3 Zmieni¢ warto$¢ dozowania do zabiegu (Rys. 385).
4 Zatwierdzi¢ dana.

Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!J
Zmniejszenie dostep lub mfunkcji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'

(28 Wprowadza - Kasuje 7 | Fe [ ra | ro [N
0 B © g « | » (ATESN + | ¢ [CIVERE
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13.2  F2 Tryb jazdy

Wyboér trybu jazdy.

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FUNG.

2 Nacisng¢ F 2 w celu wykonania funkgji.

3 Wybraé tryb jazdy (Rys. 387):nacisng¢ F4 i F 6w celu przemieszczania sie miedzy dostepnymi pozycjami.

(A - Tryb prostoliniowy, B - Tryb krzywoliniowy, C - Tryb osi przegubu lub D - Tryb swobodnej jazdy)

4 Zatwierdzi¢ wybor.

Tryb kierowania

Rys. 387 @

Y RZYWOLINIOWY

A - TRYB PROSTOLINIOWY
{ 3\
. J
Rys. 388

Sciezki na wys$wietlaczu , ktére stuzg jako odniesienie jaz
sg dokfadnie prostoliniowe lub réwnolegle do linii odniesie
ktora przechodzi przez zaznaczone punkty A i B.

P

Rys. 390

"Zbyt waskich krzywych (Rys. 390).

|ezk| na wyswietlaczu, ktore stuzg jako odniesienie jazdy przewidujg $ciezki nieprostoliniowe bez

Wykonany przejazd na trasie pomiedzy A i B zostanie zapisany i monitor utworzy réwnoodlegte

Podczas tworzenia $ciezki odniesienia, ewentual Sciezki.
wykonane na trasie miedzy A i B zostang zignoro
K\
C - TRYB 0SI PRZEG& D - TRYB SWOBODNEJ JAZDY
. J \. J
Rys. 391 Rys. 392
Specjalny tryb do wykonania zabiegu na polu z mobilnymi Nie ma odniesien do jazdy na displayu.
osiami przegubu. Operator bedzie swobodnie kierowat i bedzie mégt sprawdzi¢
Wykonany przejazd okrezny na trasie pomiedzy A i B zostanie na displayu cato$ciowy oprysk strefy w rzeczywistym czasie.
zapisany i monitor utworzy réwnoodlegte i wspdtérodkowe
Sciezki.

138 Wprowadza I8 Kasuje F7 | Fe Fa | Fe Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z
Przesuw Przesuw . .
wybrany wybrany Zmniejszenie “ dostep lub funkgiji lub ze
i 21 O (PR (GORA’DOL) danych zmiane danej zmiany dane]

L1

Par.
1.4
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(\ 13.3 . ) ) . )
. . Grupuje opcje dostepne dla zaznaczenia punktéw orientacyjnych.
F3 Zaznaczenie punktow

1 Na stronie jazdy nacisng¢ klawisz FUNG.
2 Nacisng¢ F 3. Wyswietli sig spis opcji do zaznaczenia punktéw (Rys. 393).
Nacisnigcie kazdego klawisza uaktywni funkcje obok.

%

Rys. 393
N *
()] 1331
V' F1 Przerwa Zapamigtanie punktu przerwani N cy, ktéry bedzie oznaczony znakiem na displayu.

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FuNG.

2 Nacisng¢ F 3 w celu wyswietlenia opciji.

3 Nacisng¢ F 1 w momencie, gdy znajdziesz sie
Symbol ? zostanie umieszczony doktadnie w,

apamigtania (A na Rys. 394):

Monitor moze zapisa¢ TYLKO JEDEN PUNKT przerwania:
za kazdym razem, gdy zapisujesz jeden punkt, ten poprzedni bedzie usuniety.

Zapamietanie ogdinych punktéw orientacyjnych ’ QP ,

- Punkty orientacyjne ogélne mogq zosta¢ zapamietane za pomoca niniejszej procedury
F 3/F 5/F7 Zaznacz og6lny punkt me przez widok ogélny pola (par. 11.8). Moze by¢ zaznaczonych wiecej punktow.

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FUNG.
2 Nacisng¢ F 3 w celu wyswietlenia opciji.

3 Nacisng¢ ponownie F 3 (alternatywnie F5 lub F7) w celu zapamigtania danego punktu (B na Rys. 396):
Symbol odpowiadajgcy wcisnietemu klawiszowi zostanie umieszczony doktadnie w tym punkcie:

F 3 dla punktu | ; F5 perdla punktu | ; F7 dla punktu { .




sERUNKCYEIPRACYmIE41STREFA

134 F4a Strefa Uaktywnia procedure do obliczenia strefy pola przejezdzajac po jego obrzezu.

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FUNG.

2 Nacisng¢ F 4 w celu uruchomienia procedury obliczania strefy (lista funkcji znika).

Wyswietli sie komunikat Wybor zewnetrznej strony pola, aby ustawi¢ strone maszyny do uzycia jako odniesienie w celu okreslenia
zewnetrznego obrzeza pola.

3 Nacisng¢ F 3 (Lewy) lub F4 (Prawy): na wyswietlaczu pojawi sie biata linia, ktéra kresli obrzeze w miare przesuwania sie ciggnika (Rys. 398).
4 Przejechac¢ przez obwod pola lub strefe, ktdrg chcesz obliczy¢. Gdy zblizasz sie do punktu poczatkowego obliczania, naci$nij ponownie
klawisz FUNGC.

5 Nacisng¢F 6 w celu zakonczenia procedury oblicza strefy (Rys. 399). Komputer potaczy punkty poczatku i konca i obliczy wewnetrzng strefe.

Wybdr zewnetrznej strony
pola

Rys. 397 Rys. 398

N

rzeze pola (biata linia) $ledzi trase otwartego i
ysunigtego na zewnetrz zaworu sekcyjnego.

BRZEG POLA PO PRAWEJ STRONIE

Rys. 400 Rys. 401
* Funkcja pauzy przy obliczaniu strefy

Mozna uzy¢ tej funkcji, kiedy trzeba wykona¢ odchylenia lub przemieszczenie podczas, gdy jest w toku znakowanie obwodu,

a nie chcesz, aby sie w nim zawieraty (na przyktad w odniesieniu do przeszkody lub korca pola).

- Nacisng¢ klawisz FUNGE, a nastgpnie F4: brzeg pola nie bedzie juz rysowany (Rys. 402);

- Nacisng¢ ponownie FUNG, a nastepnie F4 aby wznowi¢ znakowanie obwodu (Rys. 404);

- Kontynuowa¢ procedure jak opisano powyzej (punkt 4).

PRZEMIESZCZENIE
Rys. 403

Rys. 405

118
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= Wskazoéwki dotyczace jazdy w celu powrotu do punktu przerwania cyklu pracy,?
F5 Powrét do przerwy zapamigtanego poprzednio za pomocg funkgji ,F1 Przerwa” (par. 13.3.1).

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FuNG.
2 Nacisng¢ F'5 w celu uzyskania informacji odno$nie jazdy i uaktywni¢ procedure powrotu do punktu
Linia koloru fuksji B na Rys. 406 (ktéra tgczy pozycje pojazdu z punktem przerwania) pokazuje kierunek do $ledzenia w celu

zblizenia sie do zaznaczonego punktu A. Na wyswietlaczu wyswietla sie w kolorze fuksji odlegtos$¢ miedzy Waszg pozycje a samym
punktem (C na Rys. 406).

3 Kontynuowac jazde i sprawdzi¢ czy odlegto$¢ zmniejsza sie: oznacza to ze sie zblizasz do punktu.
Gdy znajdziesz sie w poblizu zwrdci¢ uwage na punkt zapamigtany na displayu.
4 Po osiagnieciu pozycji, warto$¢ odlegtosci staje sie ,zero” (Rys. 407): nacisng¢ OK lub ES G w celu wyj$cia z procedury.

0O K monitor pobiera informacje odno$nie
Jazdy dla zabiegu i symbol zostaje
usuniety.

E S C monitor pobiera informacje
odno$nie jazdy dla zabiegu, ale symbol
pozostaje w pamieci.

Rys. 407 mc@ m

138 Wprowadza Il Kasuje F7 | Fo SN Fa | Fo PRSI, Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!J
[ § \Wbrany Fey vvorany  WHING PRy Y E R (GORA/ DOL) | ZMnieiszenie [ o« [RNE B iz Par.
znak znak danych zmiane danej zmiany danej 14'
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Przestaw najblizszg $ciezke odniesienia, wyréwnujac jg do pozycji, w ktérej znajduje sie maszyna.
D 4 13.6 F6 Wyréwnaj Ta funkcja jest uzyteczna w przypadku, w ktérym musisz wyréwna¢ swojg pozycje, utrzymujac ten
sam kierunek (wyréwnanie na uprawach rzedowych typu kukurydza, trzcina cukrowa).

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FUNGC.

2 Nacisng¢ F 6 w celu wyréwnania swojej pozycji do tej aktualnej.

Najblizsza $ciezka odniesienia (A na Rys. 408) przesuwa sie i wyréwnuje na srodku ciggnika: wszystkie inne $ciezki odniesienia
przesuwaja sie w nastepstwie. Z powodu wyréwnania, wartosé odchylenia >2.0> (B) staje sie 0.0.

Po uzyciu tej funkcji nie jest
Wmoiliwe odzyskanie sciezki

odniesienia startu.

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l

Zmniejszenie funkciji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ Fa | ro [N
i ;v::;any 134 ;Vrz,:;any AL A (w/PR) B MK A (GORA/DOL)
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AlB Zapisuje dwa punkty A i B w polu, dzigki ktérym monitor tworzy linig stuzacg jako $ciezka odniesie-
13.7 F7 Nowy AB nia (TO, Rys. 412) dla wykonywanego zabiegu.

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FuNG.

2 Przejedz odcinek, ktéry chcesz uzy¢ jako odniesienia dla zabiegu.

Nacisngé F'7 w celu wykonania funkcji: wy$wietli sie zadanie Zaznaczy¢ A? (Rys. 410).

3 Nacisng¢ O K. Display pokaze komunikat Jechaé! (Rys. 411).

4 Kontynuowacé jazde; po przejechaniu minimalnej odlegtosci (30 m / 95,5 ft), pojawi sie zadanie Zaznaczy¢ B? Nacisng¢ OK.
Na wyswietlaczu pojawi sig Sciezka odniesienia TOi wszystkie Sciezki do wykonania podczas zabiegu (Rys. 412).

ruchu: im dtuzszy odcinek bedzie oznakowany przez punkty A i B, tym mniejszy bedzie btad spowodowany

wzmecamy wykonanie oznakowania A i B na koncéwkach prostoliniowego jak najdiuzszego odcinka i gdy pojazd jest w
odchyleniem podczas jazdy.

Jechac! Pm/ ISR Zaznaczyc B?

T

0.0

wystepuje) i zaz
NOWA Sciez

Rys. 412 T0 *

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi ..
Zros! dss\?/;rluzb m ychodzi z I___"

Zmniejszenie funkciji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'

(38 Wprowadza (-4 Kasuje F7 | Fe (A Fa | F6 Fer
wybrany O LN « | » [N S B 4 (GORA/DOL
znak znak
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13.8 F8 Wyswietlacz Zmienia typ wyswietlania na displayu. Grupuje kilka opgiji.

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FUNG.

2 Nacisng¢ F 8. Wyswietli sie spis opcji, ktore dotyczg wizualizacji na wyswietlaczu (Rys. 413).
Nacisniecie kazdego klawisza uaktywni funkcje obok:

F 2 zmienia wyglad ciagnika (par. 13.8.1);

F 4 zmienia wyglad zabiegu (par. 13.8.2);

F 6 zmienia wyswietlanie dzienne/nocne (par. 13.8.3);

F 8 zmienia wyswietlanie 2D/3D (par. 13.8.4);

b |!!.| 1584
F4

3 LSS

F&

o) L

par.
13.8.3

Rys. 414

13.8.1 F2 Aspekt ciggnika A\

| 1 Na stronie jazd i isz FUNGC.
— 2 Nacisng¢ F Swietlenia opcji.
3 Nacisng¢ lejnosci w celu przegladu obrazéw ciggnika.

ZADANIE CIAGNIKA 1 (DEFAULT)

pr il

ZADANIE 2 ZADANIE 3

ZADANIE 4 ZADANIE 5

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
Zmniejszenie mdostep lub Efunkcji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'

138 Wprowadza I8 Kasuje 7 | Fe [ Fa | ro [N
i ;V::Fny 134 ;Vrz,:;any AL A (w/PR) B MK A (GORA/DOL)
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13.8.2 F4 Wyglad zabiegu

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FuNG.
2 Nacisng¢ F8 w celu wyswietlenia opciji.
3 Nacisng¢ F 4 w kolejnosci w celu przegladu kombinacji koloru zabiegu.

ZADANIE ZABIEGU 1 (DEFAULT)

ZADANIE 2 ZADANIE 3

ZADANIE 4 ZADANIE 5

WIZUALIZACJA NOCNA

1 Na stronie jazdy nacisna¢ klawisz FUNG.
2 Nacisngé F 8 w celu wyswietlenia opciji.
3 Nacisng¢ F8 w kolejnosci, w celu przejscia od wizualizacji 2D do 3D i odwrotnie.

WIZUALIZACJA 2D (DEFAULT) WIZUALIZACJA 3D

Rys. 418
Ao R, AR RB e e s, B —-
a znak znak «|» [CUNLD Ll R g (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej
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